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1. WSTEP 1.3.3. Gléowna pozioma podluzna 0§ szybu
(rys. 1) — oS symetrii przekroju poprzecznego
L.1. Przedmiot normy. Przedmiotem normy szybu na wysokosci jego zrebu, o kierunku:

jest wyznaczanie metodami stosowanymi w mier-
nictwie gorniczym charakterystycznych punktow
oraz osi: szybow gorniczych, wiez szybowych
i urzadzen wyciggowych, a takze sposdéb utrwa-
lania wyznaczonych punktow i osi.

Norma nie dotyczy czynnosci mierniczych pro-
wadzonych ponizej glowicy szybu.

1.2. Zakres stosowania normy. Norma jest
przeznaczona do stosowania przy wyznaczaniu
w terenie charakterystycznych punktéow i osi
szybow, wiez szybowych 1 urzadzen wyciggo-
wych:

a) przed rozpoczeciem i podczas glebienia szy-
bu, budowy wiezy szybowej i montazu urzadzen
wyciggowych oraz bezposrednio po zakonczeniu
budowy i montazu dla opracowania operatu po-
miarowego nowo uruchamianej inwestycji,

b) przy sprawdzaniu wyznaczonych punktow
i osi po generalnych remontach lub po przebu-
dowach oraz podczas okresowych kontroli dla
potrzeb ruchowych.

1.3. OkreSlenia

1.3.1. Charakterystyczne punkty i osie
punkty i osie, w stosunku do ktorych badz od-
nosi sie wymiary szybu, wiezy szybowej lub
urzadzenia wyciggowego, badz ktére wyznaczaja
ich uklad przestrzenny.

——

1.3.2. Srodek szybu (rys. 1) — punkt przecie-
cia sie glownej poziomej podiluznej osi szybu
z glowng poziomg poprzeczng 0sig szybu.

a) zgodnym z kierunkiem zatadowania urza-
dzenia wydobywczego — w szybach wydobyw-
czych jednoprzedzialowych lub wieloprzedziato-
wych o jednakowym kierunku zaladowania we
wszystkich przedziatach,

b) zgodnym z kierunkiem zaladowania urzg-
dzenia wydobywczego o wiekszej wydajnosci —
w szybach wydobywczych wieloprzedzialowych
o roznym kierunku zaladowania w poszczegdl-
nych przedziatach,

c) umownie ustalonym — w szybach bez urzg-
dzen wydobyweczych.

1.3.4. Gléowna pozioma poprzeczna o5 -szybu
(rys. 1) — oS8 symetrii przekroju poprzecznego
szybu na wysokosci jego zrebu, o kierunku pro-
stopadlym do kierunku glownej poziomej po-
dluznej osi szybu.

1.3.5. Gléwna pionowa 0§ szybu (rys. 1) —
linia pionowa przechodzgca przez $rodek szybu.

1.3.6. Pozioma os zabudowy dzwigarow (rys. 2)
— linia prosta, styczna do gornej krawedzi dzwi-
gara podstawowego od strony naczynia wydo-
bywczego, rownolegla do glownej podiluznej lub
poprzecznej osi szybu.
1.3.7. Pozioma os zabudowy prowadnikow
(rys. 2) — linia prosta lezgca w plaszczyznie zre-
bu szybu, laczaca Srodki poprzecznych przekro-
jow prowadnikéw sztywnych jednego naczynia
wydobywczego.

Glowny Instytut Goérnictwa
Ustanowiona przez Ministra Gornictwa i Energetyki
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1.3.8. Pionowa o$§ zabudowy prowadnikow -—
linia pionowa przechodzaca przez Srodek plasz-
czyzny czolowej prowadnika na wysokosci zrebu

szvbu.

1.3.9. Pionowa o§ trzonu prowadniczego (O,
rys. 3) — linia prosta lgczgca $rodek przekroju
poprzecznego trzonu na wysokosci gornej kra-

wedzi dzwigarow podstawowych z srodkiem prze-
kroju poprzecznego trzonu na wysokosSci gornej
krawedzi najwyzej polozonego diwigara trzonu.

1.3.10. Pozioma o§ pedluzna trzonu prowadni-
czego (O2, rys. 3) — o$ symetrii przekroju po-
przecznego trzonu prowadniczego na wysokosci
gornej krawedzi dzwigaréw podstawowych, row-
nolegla do gléwnej poziomej podluznej osi szybu.
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1.3.11. Pozioma o§ poprzeczna trzonu prowadni-
czego (O3, rys. 3) — o0$ symetrii przekroju po-
przecznego - trzonu prowadniczego na wysokosci
gornej krawedzi dzwigaréow podstawowych, roéw-
nolegta do gléwnej poziomej poprzecznej osi
szybu.

idrny wieniec |
gtowicy

Dolny wieniec
gtowicy

Najwyiszy
alwgadr trront 4 B

1.3.12. Pionowa of glowicy wiezy (O4, rys. 3) —
linia prosta 3czgca $rodek przekroju poprzecz-
nego glowicy na wysokosci gornej krawedzi jej
wienca dolnego z $Srodkiem przekroju poprzecz-
nego na wysokosci gornej krawedzi jej wienca
gornego.

1.3.13. Pozioma of§ podluzna glowicy wiezy (Os,
rys. 4) — o§ symetrii przekroju poprzecznego dol-
nego wienca glowicy wiezy, rownolegta do glow-
nej poziomej podtuznej lub poprzecznej osi szybu.

1.3.14. Pozioma o§ poprzeczna glowicy wiezy
(Os, rys. 4) — o$ symeirii przekroju poprzeczne-
go dolnego wienca glowicy wiezy, réwnolegia
do gléwnej poziomej podluznej lub poprzecznej
osi szybu.

1.3.15. Pozioma 0§ podluzna zastrzalow (O7,
rys. 4) — linia prosta przechodzaca przez oS
pionowa trzonu prowadiiiczego wiezy oraz priez
punkt polowigcy odstep pomiedzy glownymi
punktami podpér.

1.3.16. Pozioma 0§ poprzeczna zastrzalow (Ds,
rvs. 4) — linia prosta prostopadia do poziomej osi
podluznej zastrzalow i przechodzgca przez glowne
punkty podpor (stép).

1.3.17. O§ wzdivips zastrzaiu {(Qs, rys. 3) —
linia prosta Ygczaca srodki przekrojow poprzecz-
nych w cbydwu korficach zastrzalu.

(e Bidwny
S punkt
podpory

P28 954]

1.3.18. 0§ dzwigara podstawowego (U1, rys. 4)
— linia prosta, lgczgca Srodki przekrojow po-
przecznych w obydwu koncach dziwigara podsta-
wowego.

1.3.19. O§ wzdluzna podpory (stopy) zastrzalu
(O11, rys. 4) — o0$ pozioma symetrii gornej plasz-
czyzny wvodpory (stopy), réownolegla do rzutu
osi wzdluznej (O9) zastrzalu na plaszczyzne po-
zioma.

1.3.20. O§ poprzeczna podpory (stopy) zastrza-
lu (O12, rys. 4) — linia prosta pozioma, pro-

stopadta do osi wzdluznej podpory (stopy) i prze-

chodzgca przez gicwny punkt podpory.

1.3.21. O§ walu kecia pednego, bebna lub bo-
biny (O3, rys. 5--8) — podluzna o$ symetrii
walu kola pednego, bebna lub bobiny.

1.3.22. O§ ciagnienia (O14) — linia prosta 13-
czaca: |

— srodek rowka dla liny w kole pednym ze
srodkiem rowkow kot linowych — w przypadku
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urzgdzenia wyciggowego z kolem pednym oraz
kol linowych ustawionych w jednej plaszczyZnie
pionowej (rys. 9),

— $rodek rowka dla liny w kole - pednym
z punktem polowigcym odstep pomiedzy kotami
linowymi — w przypadku urzgdzenia wyciggo-
wego z kolem pednym oraz koét linowych, usta-
wionych obok siebie w roznych plaszczyznach

pionowych (rys. 6),
/}’
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— punkt polowigcy o$ bebna z punkiem po-
lowigcym odstep pomiedzy kolami linowymi
(rys. 7) — w przypadku urzgdzenia wyciggowego
bebnowego oraz kot linowych, ustawionych w
roéznych plaszezyznach pionowych (rys. 7),

—punkt polowigcy odstep pomiedzy bobina-
mi z punktem polowigecym odstep pomiedzy ko-
lami linowymi — w przypadku urzadzenia wy-
ciagowego bobinowego (rys. 8).

1.3.23. 0§ podluzna kola linowego (O15) —
linia prosta przechodzaca przez srodek rowka ko-
la linowego i srodek rowka kola pednego (rys. 3)
lub $rodek roboczej diugosci bebna — wylgeza-
jac dlugosé¢ bebna bez zwojow i z martwymi
zwojami liny (rys. 7) — albo $rodek szerokosci
bobiny (rys. 8).

1.3.24. O§ poprzeczna kola lin-owego (O1s, TVs.
5+8) — linia prosta przechodzgca przez Srodki
czot osi kél linowych.

1.3.25. O§ zawieszenia naczynia wydobywczego
(O17, rys. 5-+8) — linia pionowa przechodzaca
przez Srodek poprzecznego przekroju liny w
punkcie pionowego schodzenia liny z kola lino-
wego lub z kola kierujgcego.

1.3.26. Glowny punkt podpory (stopy, rys. 4)

— punkt przeciecia sie osi wzdluznej zastrzalu
z o0sig poprzeczng podpory.
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2. WYZNACZANIE
CHARAKTERYSTYCZNYCH PUNKTOW
I Ol

2.1. Szyb

2.1.1. Wyznaczanie w terenie Srodka szybu
przed rozpoczeciem budowy

2.1.1.1. Metoda pomiaru. Srodek nowego szybu
nalezy wyznaczy¢ na podstawie wspolrzednych
x, y S$rodka szybu, podanych w projekcie bu-
dowy, stosujgc nastepujgce . metody pomiaru,
oparte na stalych punktach osnowy geodezyjnej:

— metoda biegunowa,

— weciecia w przéd,

— zamkniete lub dwustronnie dowigzane cig-
gi poligonowe.
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‘Dla wyznaczenia wysokosci zrebu szybu nalezy
wpierw utrwali¢c i wyznaczyé co najmniej wyso-
kosci dwoch znakéw wysokosciowych w poblizu
projektowanego szybu.

2.1.1.2. Dokladnos§é pomiaru. Srodek szybu na-
lezy wyznaczy¢ w terenie dwukrotnie niezalez-
nie, tak aby réznica wyznaczaniz nie przekracza-
ta 10 cm.

Przy wyznaczaniu srodka szybu na podstawie
zamknietego ciggu poligonowego malezy sie sta-
raé, aby liczba bokéw w poligonie byla jak naj-
mniejsza. W przypadku wytyczenia Srodka szvbu
metoda biegunows, $rodek szybu nalezy wyzna-
czy¢ z dwoch niezaleznych punktéow.

Wysokosei punktow niwelacyjnych w poblizu
szybu powinny byé pomierzone z dokiadnoscia
niwelacji technicznej I klasy.

Gtéwne pozioma

podtuzna o

szybu

rozpinajge wzdluz gléwnych osi poziomych (po-
dtuznej i poprzecznej) drut lub linke. Srodek szy-
bu znajduje sie w punkcie przeciecia sie drutéw
lub linek.

2.1.2.2. Sposéb utrwalenia. Tezeli wyposazenie
szybu nie stoi ma przeszkodzie, Srodek szybu na-
lezy utrwali¢ w poziomie dzwigaréw wzorcowych
za pomocy katownika z przymocowana plytka
metalowg z otworem (rys. 9).

2.1.3. Wyznaczanie gléwnych osi poziomych
szybu na powierzchni |

2.1.3.1. Sposab wyznaczenia. Clowne osie po-
ziome szybu nalezy wyznaczyi przed rozpocze-
ciem budowy na podstawie:

— wytyczonego srodka szybu i kierunku jed-
nej osi glownej,

Pazioma of rabudowy

drwrgcmw

Gidwna poziomad
poprzeczng 08 szybu

prowadnikgw

Paziorna of zabudowy

Rys. 9

2.1.1.3. Sposéb utrwalenia. Srodek szybu na-
lezy utrwali¢ doraznie drewnianym palikiem lub
metalowg rurks.

Znaki wysokosciowe w poblizu szybu nalezy
utrwali¢ na budynkach lub w ziemi zgodnie z in-
strukcja pomiardw niwelacji technicznej.

2.1.2. Wyznaczanie §rodka szybu pe wykonaniu
rury szybowej

2.1.2.1. Sposéb wyznaczenia. Srodek szybu ist-
niejgcego lub nowo zglebionego nalezy ustalié,

— zamknietego ciggu poligonowego (wraz ze
srodkiem szybu),

-— odpowiednich obliczen i pomiaréw (anali-
tycznie) bezposrednic na bokach ciggu poligono-
wego,

-— siatki realizacyjnej.

2.1.3.2. Dokladnos¢ pomiaru. Do wytyczenia
osi ze $rodka szybu nalezy uzywaé teodclitu
o dokladnosci odczytu nie mniejszej niz 20”.
Kat prosty nalezy mierzy¢ w dwoch polozeniach
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lunety teodolitu. Dla kontroli nalezy wykonaé¢
pomiar katdéw, przy czym réznice wielokrotnosci
kata 90° nie powinny przekroczyé =+20”.

Przy wyznaczaniu osi szybu na podstawie
zamknietego ciggu poligonowego i siatki realiza-
cyjnej dokiadnos$é pomiarow teodolitem i tasmg
powinna zapewni¢ nieprzekroczenie bledu gra-
nicznego polozenia punktow osiowych 1 cm
w stosunku do bezposrednich punktow osnowy
geodezyjnej, z kitdérych zostaly wyznaczone osie.

1000

6725 05

Rys. 10

2.1.3.3. Sposob utirwalenia. Glowne poziome
osie szybu nalezy utrwali¢ za pomoca znakdéw
osadzonych w gruncie lub w Scianach budynkow.

Jako znaki gruntowe nalezv sioscwadé:

— znak betonowy w formie scigtego ostrostu-
pa, w ktérego gornej podstawie znajduje sie
trzpien stalowy lub niytka metalowa z wyrytym
krzyzem, lub z wywierconym otworem o $rednicy
2 mm (rys. 10 i 11),

__——Ptytka metalowa ———
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Rys. 11

— znak betonowy wykonany przez bezposred-
nie wypelnienie otworu w ziemi cementem z jed-
noczesnym osadzeniem trzpienia lub plytki me-
taloweij, z wyrviym krzyzem lub wywierconym
otworem o $rednicy 2 mm {rys. 12 lub 13),

o

— znak betonowy powstaly przez wypelnienie
otworu ziemnego betonem z jednoczesnym osa-
dzeniem ftrzpienia metalowego lub szyny na ca-
lej glebokosci, z wyrytym krzyzem lub z wy-

~wierconym otworem (rys. 14 lub 15).

Rys. 12

Piythe metaiose

(20313

Rys. 14

Dla zebezpieczenia znakéw gruntowych przed
zniszczeniem nalezy stosowaé oslony np. w po-
staci szyn wbitych do gruntu (rys. 16).

Jako znaki $cienne nalezy stosowac:

— znak w postaci trzpienia metalowego (rys.
17), zabetonowany na plaskich zelbetowych da-
chach (np. na budynku maszyny wyciggowej, na
tazni, na budynku sortowni),
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—— znak w postaci metalowej klamry z nacie-
ciem (rys. 18), zabetonowany lub osadzony w kli-
nach drewnianych na Scianie budynkéw albo w

obudowie szybu (rys. 19). ;
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Na kazdej polosi szybu nalezy zalozyé co naj-
mniej cztery stale punkty. Odleglosci miedzy
punktami osi powinny wynosi¢ 1525 m z tym,
ze pierwszy znak csiowy moze znajdowaé sie
w orleglosci 8+3i0 m od szvbu (rys. 20).
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2.1.4. Wyznaczanie glownych osi poziomych

szybu w rurze szybowej

2.1.4.1. Metoda pomiaru. Po wykonaniu glo-
wicy szybowej nalezy przenies¢é z powierzchni
osie poziome szybu ma poziom okolo 3+5 m po-
nizej zregbu szybu teodolitem (rys. 21), pionami

mechanicznymi (rys. 20) lub pionownikami op-

tycznymi (rys. 22).

[0428-05-77]

21
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2.1.4.2. Dokladnos§é¢ pomiaru. Pomiary przenie-
sienia gléwnych osi szybu z powierzchni na po-
ziom okolo 3-=-5 m ponizej zrebu szybu nalezy
wykona¢ w ten sposob, aby bilgd graniczny pio-
nowania punktéw kazdej osi w kierunku do niej
poprzecznym nie przekroczyl *3 mm.
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Rys. 22

2.1.4.3. Sposob utrwalenia. Osie poziome szybu
w rurze szybowej nalezy utrwali¢ w postaci na-
cieé na klamrach (rys. 18), zamocowanych w spo-
sob trwaly w obudowie szybu (rys. 19).

2.1.5. Wyznaczanie glownej osi pionowej szy-
bu. Dla prac zwigzanych z glebieniem i obudowa
szybu, gléwng picnowa o$ szybu nalezy wyzna-
czy¢ pionem, zawieszonym w S$rodku szybu.
utrwalonym zgodnie z 2.1.2.2.

2.1.6. Wyznaczanie poziomej osi iabudowy
dzwigarow

2.1.6.1. Metoda pomiaru. 0§ pozioma zabudowy
dzwigarow wzorcowych nalezy wyznaczy¢ w sto-
sunku do gléwnych poziomych osi szybu przez
odmierzenie przymiarem odleglosci od s$rodka
i od giownych osi szybu (rys. 9).

2.1.6.2. Dokladnos¢ pomiaru. Dopuszczalny
biad graniczny pomiaru nie powinien przekroczy¢
12 mm.

2.1.6.3. Sposob utrwalenia. Poziomg o$ zabu-
dowy dzwigaréw nalezy utrwali¢ przez wyzna-
czenie ramy wzorcowej.

Blad graniczny wyznaczenia ramy wzorcowej
nie powinien przekroczyé:

+3 mm w plaszczyznie poziomej — w sto-
sunku do osi szybu,
+10 mm w plaszczyznie pionowej — w sto-

sunku do zrebu szybu.

Rama wzorcowa nie powinna by¢ odchylona
wzgledem poziomu wiecej niz o 2%o. Réznica po-
miedzy dlugoscig przekatnych (rys. 9) pomierzo-
ng i wyliczong analitycznie nie powinna prze-
kroczy¢ 3 mm.

2.1.7. Wyznaczanie poziomej osi zabudowy pro-
wadnikow

2.1.7.1. Metoda pomiaru — wg 2.1.6.1.

2.1.7.2. Dokladnos¢ pomiaru. Bilad graniczny
wyznaczenia punktu osi poziomej zabudowy pro-
wadnikéw w kierunku poprzecznym do tej osi
nie powinien przekroczy¢ 3 mm wzgledem osi
szybu.

UERIS S )
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Rys. 25

2.1.7.3. Sposob utrwalenia. Poziome osie zabu-
dowy prowadnikéw nalezy utrwalié¢ blachami lub
kagtownikami przypawanymi (rys. 23), albo przy-
kreconymi (rys. 24 i 25) do dzwigara.

2.1.8. Wyznaczanie pionowej osi
prowadnikow
2.1.8.1. Metoda pomiaru — wg 2.1.6.1.

zabudowy
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2.1.8.2. Dokladnos¢ pomiaru — wg 2.1.7.2.

2.1.8.3. Sposéb utrwalenia — wg 2.1.7.3.

2.2. Wieza szybowa

2.2.1. Wyznaczanie pionowej osi
wadniczego

trzonu pro-

2.2.1.1. Metoda pomiaru. O$ pionowg trzonu
prowadniczego nalezy wyznaczyé pionem mecha-
nicznym lub precyzyjnym pionem optycznym
(podczas budowy i pomiarow kontrolnych).

2.2.1.2. Dokladnos¢ pomiaru. Przy przenoszeniu
osi pionowej trzonu na wyzsze poziomy, cdchy-
lenie jej koncowych punktéw od pionu nie po-
winno przekroczy¢ +£2 mm na kazde 10 m wy-
sokosci, liczge od gornej krawedzi dzwigardow
podstawowych.

2.2.1.3. Sposob utrwalenia. Charakterystyczne
punkty osi pionowej trzonu prowadniczego na-
lezy utrwalié za pomocg znakow w postaci na-
cie¢ na elementach konstrukeyjnych trzonu.

2.2.2, Wyznaczanie poziomych osi trzonu pro-
wadniczego

2.2.2.1. Metoda pomiaru. Osie poziome trzonu
nalezy wyznaczy¢ prrzez odmierzenie za pomocg
skomparowanego przymiaru odleglosci od gilow-
nych poziomych osi szybu.

2.2.2.2. Dokladnos¢ pomiaru. Punkty osi po-
ziomych trzonu prowadniczego powinny byé wy-
znaczone wzgledem osi szybu z bledem granicz-
nym nie wiekszym niz =3 mm.

2.2.2.3. Sposob utrwalania. Charaktervstyczne
punkty osi nalezy utrwali¢ za pomeocg znakow
tymeczasowych (straconych) w postaci nacie¢ na
metalowych trzpieniach.

2.2.3. Wyznaczanie pionowej osi glowicy wiezy

2.2.3.1. Meteda pomiaru — wg 2.2.1.1.

2.2.3.2. Dokladno$¢ pomiaru — wg 2.2.1.2.

2.2.3.3. Sposob utrwalania — wg 2.2.1.3.

2.2.4. Wyznaczanie poziomych osi glowicy wiezy

2.2.4.1. Metoda pomiaru. Osie glowicy nalezy
wyznaczy¢ wzgledem przeniesionych punktow
glownych poziomych osi szybu lub trzonu pro-
wadniczego na poziom glowicy wiezy.

Przeniesienie mozna przeprowadzi¢:

— sposobem bezposrednim, za pomocg odpio-
nowania punktéw osi pionem mechanicznym lub
optycznym,

— sposobem posrednim, za pomocg teodolitu,
ustawianego w przedluzeniu kazdej pdtosi (obser-
wacje w 2 polozeniach lunety).

2.2.4.2. Dokladnos$é¢ pomiaru — wg 2.2.2.2.
2.2.4.3. Sposob utrwalenia — wg 2.2.2.3.

2.2.5. Wyznaczanie poziomych 1 wzdluznych
osi zastrzalow

2.2.5.1., Metoda pomiaru. Osie poziome i
wzdluzne zastrzalu nalezy wyznaczyé przez od-
mierzenie (w;znaczenie) odleglosci pomiedzy
punktem przeciecia sie osi poziomych zastrzalow
i srodkiein szybu, oraz przez odmierzenie odleg-
fosci pomiedzy punktami przeciecia sie osi
wzdluznych zastrzalow z osig poprzeczng zastrza-
ow. |

Prostopadlosé¢ osi poprzecznej do osi podiuznej
nalezy sprawdzié analitycznie,

2.2.5.2. Dokladno$¢ pomiaru. Blad graniczny
polozenia punktua przeciecia sie osi podluznej

z osig poprzeczng zastrzalow wzgledem Srodka
szybu nie powinien przekroczy¢ *+5 mm. Do-
kladnos¢ wyznaczenia kata prostego pemiedzy
osiami poprzeczrg i wzdluzng zastrzaléw nie po-
winna by¢ mniejsza niz £ 30”. Dokladnos¢ wy-
tyczenia punktow przeciecia sie osi wzdluznej
zastrzatu wzgledem obydwu osi (podiuznej i po-
przecznej) zastrzalow nie powinna byé mniejsza
niz *4 mm,

2.5.3. Sposéb utrwalania — wg 2.2.2.3.
2.8. podstawo.-

Wyznaczanie osi dzwigarow

2.2.6.1. Metoda pomiaru. Osie dzwigaréw pod-
stawowych nalezy wyznaczy¢ przez odmierzenie
odlegtosci od glownych poziomych osi szybu. Po-
miary nalezy prowadzi¢ skomparowanym przy-
miarem od rozciagnietych na powierzchni lub
w szybie drutéw, przechodzgcych przez gtéwne
osie szybu.

Wysokos¢ dzwigarow podstawowych nalezy
wyznaczy¢, nawigzujgc do znaku wysokoscic-
wego w poblizu szybu metodg niwelacji geome-
trycznej.

2.2.6.2. Dokladnos§¢ pomiaru. Blad graniczny
wyznaczenia polozenia dzwigaréw podstawowych
wzgledem gléwnych osi szybu nie powinien prze-
kroczy¢é =3 mm, 2 blgd graniczny pomiaru wy-
sokosci nie powirien przekroczy¢ 4 mm. Od-
chylenie gérnej piaszezyzny dzwigaru podsta-
wowego od poziomu nie powinno przekroczyc¢
%+ 0,5%o.

2.2.6.3. Sposob utrwalania — wg 2.2.2.3.

2.2.7. Wyznaczanie wzdluznych i poprzecznych
osi podpor
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2.2.7.1. Metoda poxmiaru, Z punktu przecigcia
sie osi podluznej i poprzecznej zastrzaldow nalezy
odmierzy¢ odleglosci do sSrodkéw podpor i z
punktéow tych teodolitem wytyczy¢ osie podpor.

2.2.7.2. Dokladno$¢ pomiaru — wg 2.2.5.2.
2.2.7.3. Sposob utrwalania — wg 2.2.2.3.
2.3. Urzadzenia wyciggowe

2.3.1. Wyznaczanie osi ciggnienia

2.3.1.1. Metoda pomiaru. O$ ciggnienia nalezy
wyznaczyé na podstawie glownych osi szybow,
przenoszgc ja bezposrednio na wewnetrzne Scia-
ny budynku maszyny wyciaggowej podczas ich
wznoszenia. W przypadku niemoznosci bezpo-
$redniego wytyczenia tej osi nalezy zatozy¢ od-
powiednie ciggi poligonowe i wyznaczy¢ anali-
tycznie punkty osi ciggnienia.

2.3.1.2. Dokladno$é¢ pomiaru. W przypadku
bezposredniego wyznaczania osi ciggnienia, diu-
gos¢ rzednych i odcietych nalezy tak mierzy¢,
aby biagd graniczny w stosunku do osi szybu nie

przekroczyl £3 mm. W przypadku posredniego

wyznaczania osi ciggnienia, bigd graniczny w
stosunku do osi szybu nie powinien przekroczyc
5 mm.

Jezeli o$ ciagnienia nie jest rownolegta do osi
szybu, wowczas blad graniczny wytyczenia kie-

runku osi nie powinien przekroczy¢ = 307.

2.3.1.3. Sposob utrwalania. Punkty osi ciggnie-
nia nalezy utrwali¢ za pomocg klamer (rys. 18),
osadzonych na wewnetrznych $cianach budynku
na takiej wysokos$ci, aby rozciggniete miedzy ni-
mi druty nie utrudnialy montazu maszyny wy-
ciggowej. Naciecia w klamrach powinny znajdo-
wac sie w osi ciggnienia.

2.3.2. Wyznaczanie osi walu kola pednego lub
bebna maszyny wyciagowej

2.3.2.1. Metoda pomiaru. O§ walu nalezy wy-
znaczy¢é w punkcie przeciecia sie osi walu kota
pednego lub bebna maszyny wyciggowej z 0sig
ciagnienia przez bezposrednie odlozenie kgta pro-
stego (wzgledem osi ciggnienia) lub analitycznie
wg 2.3.1.1.

2.3.2.2. Dokladno$§¢ pomiaru. Blad graniczny
wytyczenia osi watu kota pednego lub bebna ma-
szyny wyciagowe] w stosunku do glownej osi
szvbu nie powinien przekroczyé +15 mm. Do-
puszczalny blad odlozenia kata dla wyznaczenia
kierunku osi walu wynosi = 30",

2.3.2.3. Spos6b utrwalania — wg 2.3.1.3.

2.3.3. Wyznaczanie osi kol linowych

2.3.3.1. Metoda pomiaru. Osie poziome podiuz-
ne i poprzeczne kol linowych nalezy wyznaczyé
na glowicy wiezy metoda rzednych i odcietych
w nawigzaniu do przeniesionych na glowice
gléwnych osi szybu.

2.3.3.2. Dokladno§¢ pomiaru. Blad wytyczenia
osi kot linowych wzgledem osi szybu nie powi-
nien przekroczyé *3 mm.

2.3.3.3. Sposéb utrwalania. Punkty osi kol lino-
wych nalezy utrwali¢ za pomocg nacie¢ na kon-
strukeji podestu kol linowych.

2.3.4. Wyznaczanie osi zawieszenia naczynia

wydobywczego.

2.3.4.1. Metoda pomiaru. OQsie zawieszenia na-
czyn wydobywezych nalezy wyznaczy¢é sposobem
prostopadtych domiaréw od ¢si poziomych gtlo-
wicy wiezy lub sposochem: wcie¢ z punlifow po-
tozonych w poblizu szybu.

2.3.4.2. Dokladno§¢ pomiaru — wg 2.3.3.2.

2.3.4.3. Sposéb utrwalania — wg 2.3.3.3.

2.3.5. Wyznaczanie punktow wysokosciowych
urzadzenia wyciggowego

2.3.5.1. Metoda pomiaru. Punkty wysokoscio-
we usytuowane w maszynie wyciggowej nalezy
wyznaczy¢ metodg niwelacji geometrycznej, na-
wigzujge do znaku wysokosciowego znajdujacego
sie w poblizu szybu.

2.3.5.2. Dokladno§¢ pomiaru. Punkty wysokos-
ciowe nalezy tak wyznaczy¢, aby blad graniczny
nie przekroczyl £3 mm w stosunku do wyso-
kosci zrebu szybu.

Blad graniczny pomiaru ustawienia walu ma-
szyny wyciggowej w plaszczyznie poziomej nie
powinien przekroczyé = 0,2%o.

Dopuszczalny biad graniczny wyznaczenia po-
tozenia podstawy tozysk kot linowych nie powi-
nien przekroczy¢ *1 em w stosunku do wyso-
kosci zrebu szybu, blad zas graniczny wyznacze-
nia osi watu ko6t linowych w plaszczyznie pozio-
mej nie powinien przekroczyé =1%o,

2.3.5.3. Sposob utrwalania. Dla wyznaczenia
poziomej osi walu maszyny wyciggowej nalezy
utrwali¢ w przeciwleglych $cianach budynku
maszyny wyciggowej w osi walu dwa znaki wy-
sokoSciowe na wysokosci ulozenia walu maszyny
wyciggowej.
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3. ZASADY SPORZADZANIA DOKUMENTACIJI
POMIAROWEJ

3.1. Zawartos§¢ dokumentacji. Z kazdego wyty-
czenia osi szybu, wiez szybowych i urzadzen
wyciagowych nalezy sporzadzi¢ dokumentacje,
ktoéra powinna zawierac:

a) opis techniczny,

b) dzierniki pomiarowe i szkice,

c) dzienniki obliczeniowe,

d) zestawienie wynikow,

e) $Swiadectwa komparacji przymiarow.

Pomiary sporzgdzone po zakonczeniu mentazu
wiezy 1 urzadzen wyciagowych powinny byé¢ pod-
pisane przez mierniczego gérniczego. BStanowis
one podstawe dla opracowania operatv pomiaro-
wego nowo uruchomionej inwestvcejl.

3.2. Opis techniczny powinien zawiera¢ charak-
terystyke techniezng mierzonego obiektu wraz
z dopuszczalnymi odchylkami wymiaréw, lokali-
zacje obiektu, cel wykonywanych pomiaréw oraz
powolanie sie na projekt techniczny, stanowigcy
podstawe wytyczenia. W opisie nalezy rowniez
przedstawi¢ zakres i metody pomiardow oraz ro-
dzaje stosowanych przymiarow i instrumentéw.
Ponadto nalezy poda¢ wykaz wspolrzednych
punktéw wyjsciowych, stanowigcych podstawe

pomiaru. Do opisu nalé;'r..y dolaczy¢ niezbedne
mapy lub schematy.

3.3. Dzienniki pomiarowe i szkice powinny za-
wiera¢ szkic osnowy gecdezyjnej, pomiar katow
poziomych i pionowych, pomiary dlugosei bokdow,
pomiary wysokosci (niwelacyjriej i inne. Nalezy
réwniez zaigezy¢ szkice, opisv topograficzne i in-
ne rysunki rcbocze.

3.4. Dzienniki obliczeniowe powinny zawieraé
zestawienia danych z wynikéw pomiaru oraz
wartosci wyrdwnane i zredukowane na poziom,
wyniki obliczenia wspdlrzednych punktéow cha-
rakterystycznych i warto$ci elementow liniowych
i kgtowych, ustalone ze wspolrzednych.

3.5. Zestawienie wynikéw, W zestawieniu wy-
nikéw nalezy podaé poréwnanie wynikéw uzys-
kanych z pomiarow z wynikami wymaganymi
w dokumentacji technicznej, a w przypadku po-
miarow kentrelnych pordwnanie z  wynikami
uzyskanymi w poprzednich pomiarach.

Wyniki pomiaréw, ktore przekraczaja dopusz-
czalne odchylki, nalezy specjalnie zaznaczyé¢
np. przez podkreslenie czerwong linig.

3.6. Swiadectwa komparacji przymiaréw. Do
dekunmentacji nalezy zalgczy¢ $wiadectwa kom-
paracji wszystkich uzywanych do pomiaru przy-
miaréw.

KEONIEC

INFORMACJE DODATKOWE do BN-65/0428-03

Brak odpowiedniké6w w miedzynarodowych zaleceniach normalizacyjnych oraz w normach zagranicznych.
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