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l. WSTĘP 

1.1. Przedmiot normy. Przedmiotem normy 
jest wyznaczanie metodami stosowanymi w mier­
n ic twie górniczym charatkterystycznych punktów 
oraz osi : szybów górniczych, wież szybowych 
i urządzeń wyciągowych, a ta1kże sposób utrwa­
lania w yznaczonych punktów i osi. 

Norma nie dotyczy czynności mierniczych pro­
wadzonych poniżej głowicy szybu. 

1.2. Zakres stosowania normy. Norma jest 
przeznaczona do stosowania przy wyznaczaniu 
w terenie charakterystycznych punktów i osi 
szybów, wież szybowych i urządzeń wyciągo­

wych: 
a) przed rozpoczęciem i podczas głębienia szy­

bu , budowy wieży szybowej i montażu urządzeń 
wyciągowych oraz bezpośrednio po zakończeniu 
budowy i montażu dla opracowania operatu po­
miarowego nowo uruchamianej inwestycji, 

b) przy sprawdzaniu wyznaczonych punktów 
i osi po generalnych remontach lub po przebu­
dowach oraz podczaś okresowych 'kontroli dla 
potrzeb ruchowych. 

1.3. Określenia 

1.3.1. Charakterystyczne punkty i OSIe 
punkty i osie, w stosunku do których bądź od­
nosi się wymiary szybu, wieży szybowej lub 
urządzenia wyciągowego, bądź które wyznaczają 
ich układ przestrzenny. 

1.3.3. Główna pozioma podłużna oś szybu 
(rys. l ) - oś symetrii przekroju poprzecznego 
szybu na wysokości jego zrębu, o kierunku: 

a) zgodnym z kierunkiem załadowania urzą­

dzenia wydobywczego - w szybach wydobyw­
czych j ednoprzedziałowych lub wieloprzedziało­

wych o jednakowym kierunlru załadowania w e 
wszystkich przedziałach, 

b) zgodnym z kierunk iem załadowania urzą­

dzenia wydobywczego o większej wydajności -
w szybach wydobywczych wieloprzedziałowych 

o różnym kierunku załadowania w poszczegól­
nych przedziałach , 

c) umownie ustalonym - w szybach bez urzą­
dzeń wydobywczych. 

1.3.4. Główna pozioma poprzeczna oś · szybu 
(rys. 1) - oś symetrii przekroju poprzecznego 
szybu na wysokości jego zrębu, o kieruniku pro­
stopadłym do kierunku głównej poziomej po­
dłużnej osi szybu. 

1.3.5. Główna pionowa oś szybu (rys. 1) -
linia pionowa przechodząca przez środek szybu. 

1.3.6. Pozioma oś zabudowy dźwigarów (rys. 2) 
- linia prosta , styczna do górnej krawędzi dźwi­
gara podstawowego od strony naczynia wydo­
bywczego, równoległa do głównej podłużnej lub 
poprzecznej osi szybu. 

-ci 1.3.2. Środek szybu (rys. 1) - punkt prze cię-

1.3.7. Pozioma oś zabudowy prowadników 
(rys. 2) - linia prosta leżąca w płaszczyźnie zrę­
bu szybu, łącząca środki poprzecznych przekro­
jów prowadników sztywnych jednego naczynia 
wydobywczego. 

~ cia się głównej poziomej podłużnej osi szybu 
;, z główną poziomą poprzeczną osią szybu. 
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1.3.8. Pionowa oś zabudowy prowadników -

linia pionowa przechodząca przez środek płasz­

czyzny czołowe j prowadnika na wysokości zrębu 

szybu. 

1.3.9. Pionowa oś trzonu prowadniczego (01 , 

rys. 3) - linia prosta łącząca środek przekroju 

poprzecznego trzonu na wysokości górnej kra-

K,2:runek zafadowQf\ ia 
iiaCl~iQ - wydObywczego 

Główna pozioma /' 
poprzeczna 05 Sllłbu 

wędzi dźwigarów podstawowych z środkiem prze­
kroju poprzecznego trzonu na wysokości górnej 
krawędzi najwyżej położonego dźwigara trzonu. 

1.3.10. Pozioma oś podłużna trzonu prowadni­
czego (02, rys. 3) - oś symetrii przekroju po­
przecznego trzonu prowadniczego na wysokości 
górnej krawędzi dźwig,arów podstawowych, rów­
noległa do głównej poziomej podłużnej osi szybu. 

/ Płaszczyzna 
zr,:bu sl~bu 

-Środek szybu 

!!'lM-oH 1 

Rys. l 

Poziomo oś -----,-_. - , 

JObudCNi\l p!'OHOdnlkÓł/ " 
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Gldwna pozioma .;~ 
poaiutno Oś $lY~- :.: 

,', 

: .. 
~Ioma o~ ' ." 
labUdOł/Y pI9.,.adnlk~ " 

Rys, 2 

I·~ ,s, 
I :~ 'f:,~ 

~I - ~ o ..., 
'- " ... .o 
&, sa 

Środek S'lybu 
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1.3.11. Pozioma oś poprzeczna trzonu prowadni­
czego (03, rys. 3) - oś symetrii przekroj u po­
przecznego . trzonu prowadniczego na wysokości 
g órnej krawędzi dźwigarów podstawowych, r ów­
noległa do głównej poziomej poprzecznej osi 
szybu. 

Dolny wieniec 
'iJłow ,c~ / - -
---.------'" 

, " , " ,-'------4- - -"-, 
: . : : 1[l1FUJ'Jj L.. __ ____ _ .J ___ _ J 

Rys. 3 

1.3.12. Pionowa oś głowicy wieży (04, rys. 3) -
linia prosta łącząca środek przekroju popr zecz­
nego głowicy na wysokości górnej krawędzi jej 
wieńca d olnego z środ:.1dem przekroju poprzecz­
nego na wysokości górnej krawędzi jej wieńca 
górnego. 

1.3.13. Pozioma oś podłużna głowicy wieży (05, 

rys. 4) - oś symetrii przekroju poprzecznego dol­
n ego wieńca głowicy wieży , równoległa do głów­
nej poziomej podłużnej lub poprzecznej osi szybu . 

1.3.14. Pozioma oś poprzeczna głowicy wieży 
(06, rys. 4) - oś symetrii przekroju poprzeczne­
go do'lnego wieńca głowicy wieży, równoległa 

de.. głównej poziomej podłużnej lub poprzecznej 

osi szybu . 

1.3.15. Pozioma oś podłużna zastrzałów (07, 

rys. 4) - linia prosta przechodząca przez oś 

pionową trzonu prowadniczego wieży oraz przez 
punkt połowiący odstęp pomiędzy głównymi 

punktami podpór. 

1.3.16. Pozioma oś poprzeczn a zastrzałów (OB, 
r ys. 4) - - linia p rosta prostopadła d o poziomej osi 
podłużnej zastrzałów i przechodząca przez główne 
punkty podpór (stóp). 

1.3.17. Oś wzdłużna zastrzału (09, r ys. 3) -
linia prosta łącząca srod ki przekro jów poprzecz­
nych w 0bydwu Koi;cach zastrzału . 

. ' 
g i.-. ~ 

c ' ( ~' o 

, 

I ____ ._. _____ ~~~ Ql~ ~~=-J 
Rys. 4 

1.3.18. Oś dźwigara podstawowego (0 10, rys. 4) 
- lin ia prosta, łącząca środki prwkro jów po­
przecznych w obydwu końcach dźwigara podsta­
wowego. 

1.3.19. Oś wzdłużna podpory (stopy) zastrzału 

(011, rys. 4) - oś pozioma symetrii górnej płasz­
czyzny podpory (stopy), równoległa do rzutu 
osi wzdłużnej (09) zastrzału na płaszczyznę po­
ziomą· 

1.3.20. Oś poprzeczna podpory (stopy) zastrza­
łu (012, rys. 4) - linia prosta pozioma, pro­
stopadła do osi wzdłużne j podpory (stopy) i prze­
~hodząca przez gł6wny punkt podpory. 

1.3.21. Oś wału koła pędnego, bębna lub bo­
biny (013, rys. 5-;-8) - pGdłużna oś symet rii 
wału koła pędnego , bębna lub 'bobiny. 

1.3.22. Oś ciągnienia (014) - linia prosta łą­

cząca: 

- środek rowka dla liny w kole pędnym ze 
środkiem rowków kół linowych - w przypadku 
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urząd.zenia wyciągowego z kołem pędnym oraz 
kół linowych us tawionych w jednej płaszczyźnie 
pionowej (rys. 5), 

- środek rowka d la liny w kole · pędnym 
z punktem połowiącym odstęp pomiędzy kołami 

Jinowymi - w przypadku urządzenia wyciągo­
wego z 'kołem pędnym oraz kół linowych, usta­
wionych dbo'k siebie w różnych płaszczyznach 

pionowych (rys. 6), 

I 
I .. 

x , 
~I 

o . 

Rys. 5 
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l ,' X 

~ 

'-. 
--"-Kolo linowe 

Koło linowe 

~,c ~s 
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I 

R ys. 6 

- punkt połowiący oś bębna z punktem po­
łowiącym odstęp pomiędzy kołami linowymi 
(rys, 7) - w przypadku 'urządzenia wyciągowego 

bębnowego oraz kół linowych, ustawionych w 
różnych płaszczyznach pionowych (rys. 7), 

- punkt połowiący odstęp pomiędzy bobina­
mi z punlkŁem połowią'cym odstęp pomiędzy ko­
łami linowymi - w przypadku urządzenia wy­
ciągowego bobinowego (rys. 8). 

1.3.23. Oś podłużna koła linowego (OlS) -

linia prosta przechodząca przez środek row.ka ko­
ła linowego i środek rowka koła pędnego (rys. 5) 
lub środek raboczej długości bębna - wyłącza­

jąc długość 'bębna 'bez zwojów i z martwymi 
zwojami liny (rys. 7) - albo środek szerokości 

'bobiny (rys. 8). 

1.3.24. Oś poprzeczna koła linowego (016, rys. 
5+8) - linia prosta przechodząca przez środki 
czół osi kół linowych . 

1.3.25. Oś zawieszenia naczynia wydobywczego 
(017, rys. 5-;.-8) - linia pionowa przechodząca 
przez środek poprzecznego przekroju liny w 
punkcie pionowego schodzenia liny z koła lino­
wego lub z koła kierującego. 

1.3.26. Główny punkt podpory (stopy, rys. 4) 
- punkt przecięcia się osi wzdłużnej zastrzału 

z osią poprzeczną podpory. 

I 
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Rys. 7 
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2. WYZNACZANIE 
CHARAKTERYSTYCZNYCH PUNKTÓW 

I OSI 

2.1. Szyb 
2.1.1. Wyznaczanie w terenie środka szybu 

przed rozpoczęciem budowy 

2.1.1.1. Metoda pomiaru. Środek nowego szybu 
należy wyznaczyć na podstawie współrzędnych 
x, y środka szybu, podanych w projekcie bu­
dowy, stosując następujące . metody pomiaru, 
opar te na stałych punktach osnowy geodezyjnej: 

- metod a biegunowa, 
- wcięcia w przód , 
- zamknięte lub dwustronnie dowiązane cią-

gi poligonowe. 
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, 
'Dla wyznaczenia wysokości zrębu szybu należy 

wpierw utrwalić i wyznaczyć co najmniej wyso­
kości dwóch znaków wysokościowych w pobliżu 
proj~ktowanego szybu. 

2.1.1.2. Dokładność pomiaru. Śr.odek szybu na­
leży wyZnaczyć w terenie dwukrotnie niezależ­
nie, t ak aby różnica wyznaczania nie przekracza­
ła 10 cm. 

Przy wyznaczaniu środka szybu na podstawie 
zamkniętego ciągu poligonowego należy się sta­
rać, aby licziba boków w poligonie :była jak naj­
mniejsza. W przypadku wytyczenia środka szybu 
metodą biegunową, środek szybu należy w yzna­
czyć z dwóch niezależnych punktów. 
Wysokości punktów niwelacyjnych w pobliżu 

szybu powinny być pomierzone z dokładnością 

niwelacji technicznej I ~dasy. 

·1 

rozpinając wzdłuż głównych osi poziomych (po­
dłużnej i poprzecznej) drut lu'b linkę. Środek szy­
bu znajduje się w punkcie przecięcia się drutów 
lub linek . 

2.1.2.2. Sposób utrwalenia . .Teżeli wyposażenie 

szybu nie stoi na przesZ'kodzh~, środek szybu na­
l eży utrwaHć w poziomie dźwigarów wzorcowych 
za pomocą !kątownika z przym.ocowaną płytką 

metalową z otworem (rys. 9). 

2.1.3. Wyznaczanie głównych osi poziomych 
szybu na powier.zchni 

2.1.3.1. Sposób wyzDlłczenia. Główne osie po­
ziome szybu należy wymaczyć przed rozpoczę­
ciem budowy na podstawie: 

- wytyczonego środka sz)"bu i kierunku jed­
n ej osi głównej, 

Główna poziom<l 
---'-'--~ 

~"9rzeczn<l o~ szybu 

IO~2B' OHI 

Rys. 9 

2.1.1.3. Sposób utrwalenia. Środek szybu na­
leży utrwalić doraźnie drewnianym palikiem lub 
metalową rurką. 

Znaki wysokościowe w pdbHżu szybu należy 
utrwalić na budynkach lub w ziemi zgodnie z in­
strukcją pomiarów niwelacji technicznej. 

2.1.2. Wyznaczanie środka szybu po wykonaniu 
rury szybowej 

2.1.2.1. Sposób wyznaczenia. Środek sZj'ibu ist­
niejącego lub nowo zgłębionego należy ustalić , 

- zamkniętego ciągu poligonowego (wraz ze 
środkiem SZY'bl~), 

-- odpowiedllich obliczeń i pomiarów (anali­
tycznie) bezpośrednio na bokach ciągu poligono­
wego, 

-- siatki realizacyjnej. 

2.1.3.2. Dokładność pomiaru. Do wytyczenia 
osi ze środka: szybu należy używać teodolitu 
o dokładności odczytu nie mniejszej niż 20". 
Kąt prosty należy mierzyć w dwóch położeniach 
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łunety teodolitu. Dla kontroli na'leży wykonać 

pomiar kątów, przy czym różnice wielokrotności 

kąta 90° nie powinny przekroczyć ± 20" . 
Przy wyznaczaniu osi szylbu na podstawie 

zamlkniętego ciągu poligonowego i siatki realiza­
cyjnej dokładno§ć pomiarów teodolitem i taśmą 
powin na zapewnić nieprzekroczenie 'błędu gra­
nicznego położenia p un'któw osiowych ± 1 cm 
w stosunku d o 'bezpośrednich punktów osnowy 
geodezyjnej, z 'których zostaly w yznaczone osie. 

mm 

Rys. 10 

2.1.3.3. Sposób utrwalenia. Główne poziome 
osie szybu należy utrwalić za pomocą ZD9ków 
osadzonych w gruncie lub w ścianach bi'dY::1k ów . 

Jako znaki gruntowe należy ;:r~os ·.~·wać : 

- znak 'betonowy w formie s::ętego ostrosłu­

:pa, w k tórego górnej podstawie znajduje się 
trzpień stalowy lub płytka me talowa z wyrytym. 
'krzyżem, lub z wywierconym otworem o średnicy 
2 mm (rys. 10 i 11), 

300 

Rys. l.1 

n i 
~I 
I 

j 

10426-03-1'1 

- znak betonowy wykonany przez bezpośred­

n ie wypełnienie otwor u w ziemi cementem z jed­
noczesnym osadzeniem trzpienia lub płytki me­
talowej , z wyrytym krzyżem lub wywierconym 
otworem o średnicy 2 mm (rys . 12 lub 13), 

" - znalk 'betonowy powstały przez wy.pełnienie 
otworu ziemnego betonem z jednoczesnym osa­
dzeniem t rzpienia metalowego 'lU'b szyny na ca­
łej głębokości , z w yrytym krzyżem lub z wy-

. w ierconym otworem (rys. 14 lub 15). 

Rys. 12 

/ Pt~tkc 1\"/ui .. " 
/ 

R ys. 13 

mm 

. __ ._~ 

I 

l 
j 

Rys . 14 

Dla zebezpieczenia znaków gruntowych przed 
zniszczeniem należy stosować osłony np. w po­
staci szyn wbitych do gru:1 tu (rys. 16). 

Jako znaki ścienne należy stosować : 

- zna'k w postaci trzpienia metalowego (rys. 
17), zabetonowany na płaskich żelbetowych da­
chach (np. na budynku maszyny wyciągowej, na 
łaźni , nabudyn'ku sortowni), 
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- znak w postaci metalowej klamry z nacię­
ciem (rys. 18), wbetonowany lub osadzony w kli­
nach drewnianych na ścianie budynków albo w 
obudowie szybu (rys. 19). 

i 

§j 
<c I 
~;;I 

I ___ -1 

Rys. 15 

mm 

\\ 
:Rys. 16 Rys. 1 'l 

mm 

___ 150 

~.-"----.,.- -l--l 
Nac\E;c le 

~łębOkos'ci2rnrr; I 
~ 

'~J 
Rys. 18 

Na każdej półosi szybu należy zało żyć co n aj­
mniej cztery stałe punkty. Odległości między 

punktami osi powinny wynosić 15-:--25 m z tym, 
że pier wszy znak csiowy może znajdować się 

w o r. ległości 8-:-- :; O m od sz:v'bu (rys. 20). 

--a G--G- ' - '--0 - · . 

Rys. 19 

+ 
? 
~ 
i 

i 
I 
h 

Rys. 20 

2.1.4. 'Wyznaczanie głównych osi poziomych 
szybu w rurze szybowej 

2.1.4.1. Metoda pomiaru. Po wykonaniu gło­

wicy szybowej należy przenieść z powierzchni 
osie poziome szybu na poziom około 3-:--5 m po­
niżej zrębu szybu teodolitem (rys. 21), pionami 
mechanicznymi (rys. 20) lub pionownikami op­
tycznymi (rys. 2?). 

Rys . 21 
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2.1.4.2. Dokładność pomiaru. Pomiary przenie­
sienia głównych osi szybu z powierzchni na po­
ziom około 3-:-5 m poniżej zrębu szybu należy 
wykonać w ten sposób, aby błąd graniczny pio­
nowania punktów każdej osi w kierunku do niej 
poprzecznym nie przekroczył ± 3 mm. 

Rys. 22 

2.1.4.3. Sposób utrwalenia. Osie poziome szybu 
w rurze szybowej należy utrwalić w 'postaci na­
cięć na klamrach (rys. 18), zamocowanych w spo­
sób trwały w obudowie szybu (rys. 19). 

2.1.5. Wyznaczanie główneji osi pionowej szy­
bu. Dla prac związanych z głębieniem i obudową 
szybu, główną pionową oś szybu należy wyzna­
(;'zyć pionem, zawieszonym I w środ'ku szybu . 
utrwalonym zgodnie z 2.1.2.2. 

2.1.6. Wyznaczanie poziomej osi :t.::l\I:l;u!iłowy 

dźwigarów 

2.1.6.1. Metoda pomiaru. Oś poziomą zabudowy 
dźwigarów wzorcowych nalęży wyznaczyć w sto­
sunku do głównych poziomych osi szybu przez 
odmierzenie przymiarem od[egłości od środka 

i od głównych osi szybu (rys. 9). 

2.1.6.2. Dokładność pomiaru. Dopuszczalny 
błąd graniczny pomiar u nie powinien przekroczyć 
±2 mm. 

2.1.6.3. Sposób utrwalenia. Poziomą oś zabu­
dowy dźwigarów należy utrwalić przez wyzna­
czenie ramy wzorcowej. 
Błąd grani~zny wyznaczenia ramy wzorcowej 

nie powinien przekroczyć: 
± 3 mm w płaszczyźnie poziomej w sto-

sun'ku do osi szybu, 
± 10 mm w płaszczyźnie pionowej w sto-

sunku do zrębu szybu. 
Rama wzorcowa nie powinna być odchylona 

względem poziomu więcej niż o 20/00. Różnica po­
między długością przekątnych (rys. 9) pomierzo­
ną i wyliczoną analitycznie nie powinna prze­
kroczyć ' ± 3 mm. 

2.1.7. Wyznaczanie poziomej osi zabudowy pro­
wadników 

2.1.7.1. Metoda pomiaru - wg 2.1.6.1. 

2.1.7.2. Dokładność pomiaru. Błąd graniczny 
wyznaczenia punktu osi poziomej zabudowy pro­
wadników w kierunku poprzecznym do tej osi 
nie powinien przekroczyć :±- 3 mm względem osi 
szybu. 

Ry s. 23 

.... 

!" 
I 

,- -<rtH} ... 
- 1150 

I 

i ItR2B3A-t4! 

I04Z!H3-25J 

Rys. 25 

2.1. 7.3. Sposób utrwalenia. Poziome osie zabu­
dowy prowadników należy utrwalić blachami lub 
kątownikami przypawanymi (rys. 23), albo przy­
kręconymi (rys. 24 i 25) do dźwigara . 

2.1.8. Wyznaczanie pionowej osi zabudowy 
prowadników 

2.1.8.1. Metoda pomiaru - wg 2.1.6.1. 



B N -69 /0428-03 9 

2.1.8.2. Dokładność pomiaru - wg 2.1.7.2. 
2.1.8.3. Sposóh utrwalenia - wg 2.1.7.3. 
2.2. Wieża szybowa 
2.2.1. Wyznaczanie pionowej osi trzonu pro­

wadniczego 

2.2.1.1. Metoda pomiaru. Oś pionową trzonu 
prowadniczego na'leży wyznaczyć pionem mecha­
nicznym lub precyzyjnym pionem optycznyffi 
(podczas budowy i pomiarów kontrolnych). 

2.2.1.2. Dokładność pomiaru. Przy przenoszeniu 
osi pionowej trzonu na wyższe poziomy, odchy­
lenie je j 'końcowych punktów od pionu nie po­
winno przekroczyć ± 2 mm na każde 10 m wy­
sokości, licząc od górnej krawędzi dźwigarów 

podsta wowych. 

2.2.1.3. Sposób utrwalenia. Charakterystyczne 
punkty osi pionowej trzonu prowadniczego na­
leży utrwalić za pomocą znaków w postaci na­
cięć na f' lementach konstrukcyjnych trzonu. 

2.2.2. Wyznaczanie poziomych osi trzonu pro­
wadniczego 

2.2.2.1. Metoda pomiaru. Osie poziome trzonu 
należy wyznaczyć przez odmierzenie za pomocą 
skomparowanego przymiaru odległości od głów­

nych poziomych osi szybu. 

2.2.2.2. Dokładność pomiaru. Punkty osi po­
ziomych trzonu prowadniczego powinny być wy­
znaczone względem osi szybu z błędem granicz­
nym nie większym n iż ± 3 mm. 

2.2.2.3. Sposób utrwalania. Charakterystyczne 
punkty osi należy utrwalić za pomocą znaków 
tymczasowych (straconych) w postaci nacięć na 
metalowych trzpienia ch. 

2.2.3. Wyznaczanie pionowej osi głowicy wieży 
2.2.3.1. Metoda pomiaru -- wg 2.2.1.1. 
2.2.3.2. Dokładność pomiaru - wg 2.2.1.2. 
2.2.3.3. Sposób utrwalania - wg 2.2.1.3. 
2.2.4. Wyznaczanie poziomych osi głowicy wieży 
2.2.4.1. Metoda pomiaru. Osie głowicy należy 

wyznaczyć względem przeniesionych punktów 
głównych poziomych osi szybu lub trzonu pro­
waol1lczego na poziom głowicy wieży . 

Przeniesienie można przeprowadzić: 

- sposobem bezpośrednim, za pomocą odpio­
nowania punktów osi pionem mechanicznym lub 
optycznym, 

- sposobem pośrednim, za pomocą teodolitu, 
ustawianego w przedłużeniu każdej półosi (obser­
wacje w 2 położeniach lunety). 

2.2.4.2. Dokładność pomiaru - wg 2.2 .2.2. 

2.2.4.3. Sposób utrwalenia - wg 2.2 .2.3. 

2.2.5. Wyznaczanie poziomych i wzdłużnych 

osi zastrzałów 

2.2.5.1. Metoda pomiaru. Osie poziome i 
wzdłużne zastrzału należy wyznaczyć przez od­
mierzenie , (\V~ znaczenie) odległości pomiędzy 

punktem przecięcia się osi poziomych zastrzałów 
i środkiem szyb!.!, oraz przez odmierzenie odleg­
łości pomiędzy punktami przecięcia się osi 
wzdłużnych zastrzałow z osią poprzeczną zastrza­
łów. I 

Pro2topadłość osi p0przecznej 
należy sprawdzi ć analitycznie. 

do osi podłużnej 

2.2.5.2. Doldadlflo ~~ć pomiaru. Błąd graniczny 
położenia pu~kb przecięcia się osi podłużnej 

z osią poprzeczną zastrzałów względem środka 

szybu nie powinien przekroczyć ± 5 mm. Do­
kładność wyznaczenia kąta prostego pcmiędzy 

osiami poprzeczną i wzdłużną zastrzałów nie po­
winna być mniejsza niż + 30". Dokładność w y­
tyczenia punktów przecięcia się osi wzdłużnej 

zastrzału względ0m obydwu osi (podłu'żnej i po­
przeczne j) zastrzałów nie powinna być mniejsza 
niż ±4 mm. 

2.2.5.3. Sposób utrwalania - wg 2.2.2.3. 

2.2.6. Wyznaczanie osi dźwigarów podstawo ­
wych 

2.2.6.1. Metoda pomiaru. Osie dźwigarów pod­
staw owych należy wyznaczyć przez odmierzenie 
odległości od głównych poziomych osi szybu. Po­
miary należy prowadzić skomparowanym przy­
miarem od rozciągniętych na powierzchni lub 
w szybie d rutów, przechodzących przez główne 
osie szybu. 
Wysokość dźwigarów podstawowych należy 

wyznaczyć, nawiązując do znaku wysokościo­

wego w pobliżu szybu metodą niwelacji geome­
trycznej . 

2.2.6.2. Dokładność pomiaru. Błąd graniczny 
wyznaczenia poło·~e !.1ia dźwigarów podstawowych 
względem głównyci'j Jsi szybu nie powinien prze­
kroczyć ± 3 mm, a bląd graniczny pomiaru wy­
sokości nie po\vir, i " [1 przekroczyć ± 4 mm. Od­
chylenie górnej płaszczyzny dźwigaru podsta­
wowego od poziomu nie powinno przekroczyć 

±0,5%o. 

2.2.6.3. Sposób utrwalania - wg 2.2.2.3. 

2.2.7. Wyznaczanie wzdłużnych i poprzecznych 
osi podpór 
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2.2.7.1. Metoda pomiaru. Z punktu przecięcia 

się Dsi podłużnej i poprzecznej zastrzałów należy 
odmierzyć odległości do środków podpór i z 
punktów tych teodolitem wytyczyć osie podpór. 

2.2.7.2. Dokładność pomiaru - wg 2.2.5.2 . 

2.2.7.3. Sposób utrwalania - wg 2.2.2.3. 
I 

2.3. Urządzenia wyciągowe 

2.3.1. Wyznaczanie osi ciągnienia 

2.3.1.1. Metoda pomiaru. Oś ciągnienia należy 

wyznaczyć · na podstawie głównych osi szybów, 
przenosząc ją bezpośrednio na wewnętrzne ścia­

n y budynku maszyny wyciągowej podczas ich 
wznoszenia . W przypa'dku niemożności bezpo­
średniego wytyczenia tej osi należy założyć od­
powiednie ciągi poligonowe i wyznaczyć anali­
tycznie punkty osi ciągnienia. 

2.3.1.2. Dokładność pomIaru. W przypadku 
bezpośredniego wyznaczania osi ciągnienia, dłu­

gość rzędnych i odciętych należy tak mierzyć, 
aby błąd graniczny w stosunku do Dsi szybu nie 
przekroczył ± 3 mm. W przypadku pośredniego 
wyznaczania osi ciągnienia, błąd graniczny w 
stosunku do osi szybu nie powinien przekroczyć 
±5 mm. 

.J eżeli oś ciągnienia nie jest równoległa do osi 
szybu, wówczas błąd graniczny wytyczenia kie­
runku osi nie powinien przekroczyć =: 30" . 

2.3.1.3 . Sposób utrwalania. Punkty osi ciągnie­
nia należy ut-rwalić za pomocą 'klamer (rys. 18), 
osadzonych na wewnętrznych ścianach budynku 
na takiej wyS<Ykości, aby rozciągnięte między ni­
mi druty nie utrudniały montażu maszyny wy­
ciągowcj. Nacięcia w klamrach powinny znajdo­
wać się w osi ciągnienia. 

2.3.2. Wyznaczanie osi wału koła pędnego lub 
bębna maszyny wyciągowej 

2.3.2.1. Metoda pomiaru. Oś wału należy wy­
znaczyć w punkcie przecięcia się osi wału koła 
pędnego lub bębna maszyny wyciągowej z osią 

ciągnienia przez bezpośrednie odłożenie kąta pro­
stego (względem osi ciągnienia) lub analitycznie 
wg 2.3. 1.1. 

2.3.2.2. Dokładność pomiaru. Błąd graniczny 
wytyczenia osi wału Ikoła pędnego lub bębna ma­
szyny wyciągowej w stosunku do głównej osi 
szybu nie powinien przekroczyć ± 15 mm. Do­
puszczalny błąd odłożenia kąta dla wyznaczenia 
kierunku osi wału wynosi ± 30:' . 

2.3.2.3. Sposób utrwalania - wg 2.3.1.3. 
2.3.3. Wyznaczanie osi kół linowych 
2.3.3.1. Metoda pomiaru. Osie poziome podłuż­

ne i poprzeczne kół linowych należy wyznaczyć 
na głowicy wieży metodą rzędnych i odciętych 

w nawiązaniu do przeniesionych na głowicę 

głównych osi szybu. 

2.3.3.2. Dokładność pomiaru. Błąd wytyczenia 
osi 'kół linowych względem osi szybu nie powi­
n ien przekroczyć ± 3 mm. 

2.3.3.3. Sposób utrwalania. Punk ty osi kół lino­
wych należy utrwalić za pomocą nacięć na kon­
strukcji podestu kół linowy ch. 

2.3.4. Wyznaczanie osi zawieszen ia naczynia 
wydobywczego. 

2.3.4.1. Metoda pomiaru. Osie zawieszenia na­
czyń wydobywczych na'leży wyznaczyć sposobem 
prostopadłych domiarów od ,:8i poziomych gło­

wicy wlezy lub sposohern wcięć z p1.F::.tóW po­
łożonych w pobliżu szybu. 

2.3.4.2. Dokładność pomiartl - wg 2.3.3.2. 

2.3.4.3. Sposób utrwalania - wg 2.3.3.3. 

2.3.5. Wyznaczanie punktów wysokościowych 

urządzenia wyciągowego 

2.3.5.1. Metoda pomiaru. Punl<.:ty wysokościo­
we usytuowane w maszynie wyciągowej należy 

wyznaczyć metodą niwelacji geometrycznej, na­
wiązując do znaku wysokościowego znajdującego 
się w pobliżu szybu. 

2.3.5.2. Dokładność pomiaru. Punkty wysokoś­

ciowe należy tak wyznaczyć, aby błąd graniczny 
nie przekroczył ± 3 mm w stosunku do wyso­
.kości zrębu szybu. 

Błąd graniczny pomiaru ustawienia wału ma­
szyny wyciągowej w płaszczyźnie poziomej n ie 
powinien przekroczyć ± 0,2%0. 

Dopuszczalny błąd graniczny wyznaczenia po­
łożenia podstawy łoży sk kół linowych n ie powi­
nien przekroczyć ± 1 cm w stosunku do wyso­
kości zrębu szybu, błąd zaś graniczny wyznacze­
nia osi wału kół linowych w płaszczyźnie pozio­
mej nie powinien prz~kroczyć ± l O/Go. 

2.3.5.3. Sposób utrwalania. Dla wyznac zenia 
poziomej osi wału maszyny wyciągowej należy 

utrwalić w przeciwległych ścianach budynku 
maszyny wyciągowej wasi wału dwa znaki wy­
sokościowe na wysoko.ś ::: i ułożenia walu maszyny 
wyciągowej . 
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3. ZASADY SPORZĄDZANIA DOKUMENTACJI 
POMIAROWEJ 

3.1. Zawartość dokumentacji. Z każdego wyty _o 
czenia osi szybu, wież szybowych i urządzeń 

wyciągowych należy sporządzić dokumentację , 

k tóra powinna zawie~ać : 

a) opis techniczny, 

b) dzier.mik i pomiarowe i sZ'kice, 

c) dzienniki (jbliczen iowe, 

'ci) zestawienie wyników, 

e} św iadectwa komparacji przymiarów. 

Pomiary spo rządzone po zakończeniu monta żu 

wieży i urządzeń wyciągowych powinny być pod­
pisCl ne przez miE'rn ic7.ego górniczego. Stanowią 

one podstawę dl a opracowania opera t u pomi~ro ­

wego nowo ur uchomion ej inwestycj i. 

3.2. Opis technic.m y pow inien zawierać ch ĆAra k­

tc rystykę techn iczną mierzonego obiekt,u wraz 
z dopuszczalnymi odchyłkami wymiarów, lokali­
zację obiektu, cel wyko:1y wanych pomia rów oraz 
powoła nie się na projek t techniczny , stanowiący 
podstawę wytyczenia . W opisie należy również 

przedstawić zakr es i metody pomiarów oraz ro­
dzaje stosowanych przymiarów i instrumentów. 
Ponadto należy podać wykaz współrzędnych 

punktów wyjściowych , stanowiących podstawę 

pomiar u. Do opisu należy dołączyć niezbędne 

mapy lU'b schematy. 

3.3. Dzienniki pomiarowe i szkice powinny za­
wierać sZ'kic osnow y geod ezyjnej , pomiar kątów 
poziom)rch i pionowych, pomia r y długości boków, 
pomiary wysokoś'ci (niwelacyjne) i in ne. Należy 
również zdączy(~ s2Jkice, opisy topograficzne i in­
ne rysunki rohocze. 

3.4. Dzienniki obliczeniowe powinny zawierać 
zestawien ia d anych z wyników pomiaru oraz 
wartości wyrównane i zr edukowane na poziom, 
wyniki obliczeni: .. wspólrzędnych pun1któw cha­
rakterystycznych i wartości elemen tów liniowych 
ką:owych , Istalone ze współrzęd nych . 

3 . . Zestawienie wyników. W ze~tawieniu wy­
ników należy podać porównanie wyników uzys­
kanych z pomia rów z wynikami vvymaganymi 
w dOimm entacji techniczn ej, a w przypadku po­
miarów k Grl trolny ch porównani e z wynikami 
uzyskanymi w poprzednich pomiarach. 

Wyniki pomiarów, które przekraczają dopu~z­
czalne odchyłki, należy specjalnie zaznaczyć 

np. przez podkreślenie czerwoną linią. 

3.6. Świadectwa komparacji przymiarów. Do 
doku mentacji :n ależy załączyć świadectwa kom­
paracj i wszystkich używanych do pomiaru przy­
miarów. 

KONIEC 

INFORMACJE DODATKOWE do BN-69/0428-03 

Brak odpowiedników w międzynarodowych za leceniach normalizacyjnych oraz w normach zagranicznych. 

,/ 
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