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1. WSTEP 1.2.10. przenosnik indywidualny — przenos$nik pracu:

i

1.1. Przedmiot normy. Przedmiotem normy s3-wyma-
gania dla ukladéw automatyzacji przeno$nikéw tasmo-
wych eksploatowanych w podziemiach kopaln, ktére sa
przeznaczone do transportu urobku i ludzi.

1.2. Okreslenia

1.2.1. przenosnik taSmowy gérniczy — przenoénik tas-
mowy spelniajgcy specjalistyczne wymagania, ktore
kwalifikuja go do pracy w podziemiach kopaln.

1.2.2. ciag przenosnikow — co najmniej dwa prze-
nosniki pofgczone wspélnym przesypem.

1.2.3. ciag nierozgaleziony (prosty) przenosnikéw —
co najmniej dwa przenos$niki, z ktérych kazdy odbiera
urobek tylko z jednego Zrédia.

1.2.4. ciag rozgaleziony przeno$nikow — przeno$niki
odbierajace urobek z wigcej niz jednego Zrodia lub,
w ktdorym co najmniej jeden z tych przeno$nikéw po-
siada wigcej niz jedno Zrédlo podajace na niego urobek.

1.2.5. cigg zautomatyzowany przenosnikéw — prze-
nosniki w ciggu nierozgalezionym (prostym) lub rozga-
lezionym wyposazone w aparaturg sterowniczg umozli-
wiajg sterowanie nim z jednego punktu, a kazdy z tych
przenosnikdw wlaczany jest sygnatem od przenosnika

lub urzadzenia odbierajacego urobek, oraz sygnalem.

z punktu centralnego. V

1.2.6. poczatek ciggu zautomatyzowanego stanowi
zespoOl centralny zainstalowany w poblizu wysiggnika
przeno$nika podajgcego transportowany urobek do
zbiornika, wozow lub na inny przeno$nik nie wchodzg-
cy w sklad danego ciggu zautomatyzowanego.

1.2.7. koniec ciggu zautomatyzowanego — zwrot-
nia({ce) przenos$nika(éw) odbierajacego(ce) urobek po-

dawany z przeno$nika $cianowego zgrzeblowego ze
zbiornika lub innego przenosnika nie wchodzgcego

w sklad danego ciggu zautomatyzowanego.

1.2.8. trasa ciagu — przenos$niki ciggu prostego
transportujgcego urobek z jednego Zrodia.’
~ 1.2.9. odgalezienie ciggu — przenosnik podajacy, ma-
. Jacy wspolny z innym przeno$nikiem przeno$nik odbie-
rajacy.

jacv pojedynczo, sterowany lokalnie tzn., ze jego zesp6t

-sterowania lokalnego nie posiada potgczen z ukladem

sterowania przeno$nika odbierajacego ani podaigcego
jak réwniez z zespolem sterowania ceniralnego za wy-
jatkiersi ewentualnej blokady z przeno$nika odbieraja-
cego 1 podajacego urobek. '

1.2.11. zesp6t sterowania lokalnego — urzadzenie
realizujgce funkcje sterowania i kontroli przenos$nika,
przeznaczone do wspélpracy z kopainianym facznikiem
stycznikowym napedu przenos$nika oraz z czujnikami
instalowanymi na tym przeno$niku.

1.2.12. zespél sterowania centralnego — urzadzenie
przeznaczone do sterowania i kontroli z jednego miejs-
ca ciagu przenos$nikoéw przy wspdlpracy z zespotami
sterowania lokalnego poszczegdlnych przenosnikow te-
go ciggu 1 umozliwiajace sterowanie ciaggiem prostym
lub rozgatezionym.

1.2.13. blok — zestaw urzadzen tego samego rodzaju
wspotpracujacych ze soba lub z zespolem lokalnym.
Tworzg go: ’

- czujniki — blok czujnikow,

— zespoly sterowania — blok sterowania, -

— urzgdzenia sygnalizacji — blok sygnallzacp ostrze-
gawczej,

— zasilacze — blok Zzasilania,

— urzadzenia wykonawcze — blok wykonawczy.

1.2.14. uklad sterowania indywidualnym przenosni-
kiem tworza polaczone kablami i przewodami:

— zespoOt .sterowania lokalnego,

— czujniki,

— urzadzenia akustyczne) sygnalizacji ostrzegawczej,
— urzgdzenia awaryjnego zatrzymania i blokady,
.~ elementy obwodu sterowaniarkopalnianego {acz-

nika stycznikowego.

1.2.15. ukiad sterowania ciggu przenosnikéw tworza
ukiad lub uklady sterowania indywidualnym przenosni-
kiem oraz zespd! sterowania centralnego potaczone
kablami 1 przewodami.

1.2.16. sterowanie lokalne — zataczanie lub wylacza-
nie przenosnika przez zespdl sterowania lokalnego
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z miejsca w poblizu wysiggnika przenos$nika, przy czym

sterowanie lokalne moze si¢ odbywac¢ bez wzglgdu na

stan (pracy lub postoju) w jakim znajdujg si¢ technolo-

gicznie z nim wspolpracujace przeno$niki odbierajgce
. lub podajace urobek.

1.2.17. sterowanie centralne — zalaczanie lub wyla-
czanie ciggu przenosnikdw z zespolu sterowania cen-
tralnego poprzez zespoly sterowania lokalnego, przy

- czym rozruch dowolnego przeno$nika jest uzalezniony
od pracy przeno$nika (urzadzenia) odbierajacego uro-
bek, oraz od operatora zespolu sterowania centralnego
lub tylko od operatora zespolu sterowania centralnego.

1.2.18. praca przenosnika przy transporcie urobku —

praca przenosnika sterowanego lokalnie lub centralnie

. przy czynnych czujnikach, urzadzeniach awaryjnego za-
trzymania i blokady oraz urzadzemach akustycznej sy-
gnalizacji ostrzegawczej.

1.2.19. praca przenosnika podczas jazdy ludzi — praca
przenosnika sterowanego lokalnie lub centralnie przy

czynnych czujnikach; urzadzeniach awaryjnego wyla- .

czenia, urzadzeniach akustycznej sygnalizacji ostrze-
gawcze] 1 sygnalizatorach $wietlnych, zgodnie z wyma-
ganiami przepisOw dotyczacych jazdy ludzi na przenos-
nikach.

2. WYMAGANIA

2.1. Wymagania ogélne

2.1.1. Uklad sterowania przenosnikow powinien po-
siada¢ co najmniej:

— blok czujnikow,

— blok sterowania,

— blok sygnalizacji ostrzegawczej,

— blok zasilania,

— blok wykonawczy.

2.1.2. Przenosniki objete ukltadem sterowania powinny
by¢ wykonane i zbudowane zgodnie z norma BN 89/
1705-01 1 BN-83/1705-03.

2.1.3. Sygnaly sterujace nie powinny przekraczac
wartosci napigcia 42 V.

2.1.4. Sygnaly akustyczne generowane przez zespoly
i emitowane przez urzadzenia co najmniej przed rozru-
chem przeno$nikéw powinny spelnia¢ wymagania nor-
my BN-87/0408-11.

2.2. Wymagania dla blokow ukladu sterowania prze-
nosnikow

2.2.1. Blok czujnikéw zawiera czujniki shuzace do za-
bezpieczenia pracy przenosnika, ktdre powinny speiniaé
wymagania normy BN-87/0452-23.

2.2.2. Blok sterowania

+ 2.2.2.1. Zespol sterowania centralnego ciagiem pro-
stym przenosnikow powinien:

a) umozliwia¢ sterowanie z jednego punktu ciggiem
prostym skladajacym si¢ z okreslonej liczby przenoéni-
kow,

b) umozliwia¢ rozruch ciggu przeno$nikéw w kolej-
nosci wykluczajace) nadmierne gromadzenie si¢ urobku
na przesypach,

c) mie¢ przyciski:

— zalgczenia ciggu,

— mozliwosé blokady przenosmkow zautomatyzo-
wanych,

— bezzwlocznego wylaczenia wszystklch przeno$ni-
kéw ciagu,

d) pozwala¢ na rozruch przeno$nikéw niepracuja-
cych w ciagu bez wylaczenia przeno$nikow juz pracu-
jacych, odbierajacych urobek,

e) blokowac¢ samoczynny rozruch przeno$nikéw po
zaniku 1 ponownym wlgczeniu napigcia zasilania sieci
kopalnianej,

f) umozliwia¢ uruchomienie przenosnikOw wyposa-
zonych w urzadzenia pozwalajace na jazde ludzi tasma-
mi z urobkiem i bez urobku.

2.2.2.2. Zespét sterowania centralnego ciagiem rozga-
tezionym powinien speinia¢ wymagania p. 2.2.2.1,
umozliwiaé¢ sterowanie ciggiem prostym i rozgat¢zio-
nym oraz:

a) umozliwiaé sterowanie co najmniej dwoma trasa-
mi ciggu rozgalgzionego,

b) Umozliwiaé zebranie informacji o pracy przeno$-
nikow w celu przestania ich do punktu dyspozytorskie-
go kopalni,

c) sygnalizowa¢ na zespotach centralnych co naj-
mniej nast¢pujace informacje:

— pracg przeno$nikow,

— zalgczenie trasy odstawy w ciggu rozgal¢zionym,

— obecno$¢ napigcia zasilania,

— zanik napiccia zasilania po jego powrocie,

d) mieé przyciski:

— uprawnienia do pracy wszystkich tras ciggu zau-
tomatyzowanego, ‘

— bezzwlocznego wylaczenia wszystkich tras ciggu
zautomatyzowanego i ich blokade z wyjatkiem przenos-
nikéw, kiére w przynaleznych zespotach lokalnych s3
przelaczane na sterowanie lokalne w rodzaju pracy
Srewizja®,

e) posiada¢ sygnal uprawnienia centralnego.

2.2.2.3. Zespdt sterowania lokalnego powmlen wspol-
pracowaé. z:

— zespotem centralnym,

— czujnikami kontrolujgcymi pracg przeno$nika,

— wylacznikami stycznikowymi napedu,

— zespotami do emitowania sygnaléw ostrzegaw-
czych.

Zespot sterowania lokalnego powinien:

a) pozwala¢ na sterowanie lokalne lub centralne po-
jedynczym przeno$nikiem, ‘

b) poprzedza¢ kazdorazowy rozruch przeno$nika
akustycznym  sygnalem ostrzegawczym zgodnym
z BN-87/0408-11 przez czas S + 10 s, ktéry powinien
by¢ styszalny tylko na przeno$niku przygotowanym do
rozruchu,

c) wylacza¢ przenosnik w przypadku zadziatania
przynajmniej jednego z wymienionych czujnikow, wy-
lacznika awaryjnego i innych czujnikéw dodatkowych,

d) umozliwiaé sterowanie przenosnikiem z napgdem
jedno- 1 wielosilnikowym. Wigczenie poszczegdlnych
silnikow powinno odbywac si¢ z opdinieniem o czas
nieprzekraczajacy 2 s, ‘
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e) kontrolowa¢ rozruch przenosnika poprzez odmie-
rzanie czasu oczekiwania potwierdzenia z wylacznikow
stycznikowych napegdu, jak réwniez z czujnika ruchu.
Rozruch powinien byé przerwany w przypadku, gdy
sygnal z wylacznikdw stycznikowych oraz z czujnika
ruchu nie bedzie przekazywany do zespotu lokalnego
w czasie t < 6 s liczonym od chwili wystania rozkazu
zalgczenia dla przenosnika z napgdem jednosilnikowym
oraz w czasie t < 9 s dla przenosnikéw z napgdem
wielosilnikowym,

f) sygnalizowa¢ optycznie na pulpicie zespolu co
najmniej:

— zadzialanie czujnikdw kontrolujacych pracg prze-
- no$nika, ’

— zalgczenie napigcia zasilania,

— zanik napigcia zasilania po jego powrocie,

g) umozliwia¢ nastepujace rodzaje pracy:

— transport urobku,

— jazd¢ ludzi,

h) blokowa¢ rozruch przenosnika w przypadku:

— zaniku 1 ponownym wigczeniu napigcia zasilania,

— zwarcia zyt w kablu tagczacym czujniki z zespolem
lokalnym.

&

2.2.3. Blok sygnalizacji ostrzegawczej powinien . za-
wieraé zespoly sygnalizacji ostrzegawczej, ktore po-
winny:

a) zapewnia¢ emitowanie akustycznego
ostrzegawczego przed rozruchem przenosnika,

b) nadawaé priorytetowe sygnaly ostrzegaweze nad
rozmowa,

c) zapewnia¢ uzyskanie styszalno$ci sygnatu ostrze-
gawczego wzdluz trasy przenos$nika zgodnie z BN-83/
1705-03.

Glo$noé¢ sygnalu emitowanego przez jeden zespot
powinna by¢ zgodna z BN-87/0408-11.

sygnatu

2.2.4. Blok zasilania powinien zawiera¢ zespoty zasi-
lajace z ktorych kazdy powinien zasila¢ co najmniej
jeden zespot lokalny lub centralny, lub sygnalizacji
akustycznej.

2.2.5. Blok wykonawczy powinien umozliwia¢ wspot-
pracg z:

— iskrobezpiecznymi obwodami sterowania wytacz-
nikéw stycznikowych zalaczajacych naped przenosnika,

— iskrobezpiecznym obwodem potwierdzajacym
stan zalaczenia wylgcznikOw stycznikowych napgdu.

KONTITEC

INFORMACJE DODATKOWE

1. Instytucja opracowujgca norme¢ — Osrodek Badawczo-Rozwo-
jowy Elektrotechniki i Automatyki Gorniczej EMAG Katowice.
2. Normy zwigzane
BN-87/0452-23 Automatyzacja przeno$nikow. Czynniki kontrolujace
pracg goérniczych przeno$nikéw tasmowych. Wymagania
BN-87/0408-11 Sygnalizacja w podziemiach kopaln. Sygnaly optycz-
ne i akustyczne :
BN-89/1705-01 Maszyny i urzadzenia gérnicze. Wymagania ogdlne

BN-83/1705-03 Maszyny i urzadzenia gornicze. Przenosniki tasmo-

we. Wymagania

3. Autorzy projektu normy — mgr inz. Henryk Majcher, inz. Ma-
ria Sokdt — Osrodek Badawczo-Rozwojowy Elektrotechniki i Auto-
matyki Gorniczej EMAG.

4. Uzgodnienie z Wyzszym Urzedem Goérniczym. Tres¢ meryto-
ryczna projektu normy uzgodniona z Wyzszym Urzgdem Gérniczym
pismem z dnia 26.03.1990 r. znak E/ZN-041/161/89.



