
UKD 621 .38049.77 

N O R M A BRANŻOWA BN-83 

MIKROUKŁADY U kłady scalone 3375-39/05 
SCALONE typu UL 1261N, UL 1261NA, 

UL 1262N, UL 1262NA 

l. Przedmiot normy. Przedmiotem normy są szcze
gółowe wymagania dotyczące monolitycznych, bipolar
nych, analogowych układów scalonych typu UL 1261 N, 
UL l261NA, UL 1262N, UL l262NA pełniących funk
cję selektora inseparatora impulsów linii (synchronizacji 
poziomej) i pola (synchronizacji pionowej), przezna
czonych do pracy w odbiornikach TV czarno-białej 

i kolorowej, w elektronicznych urządzeniach powszech
nego użytku i urządzeniach wymagających zastosowań 
układów o wysokiej·i bardzo wysokiej jakości zgodnie 
z określeniem wg PN-78/T-OI615. 

Układy spełniają w odbiorniku TV następujące 

funkcje: 
a) wydzielanie całkowitego sygnału synchronizacji 

z całkowitego sygnału wizyjnego, 
b) rozdzielanie impulsów synchronizacji piollowej od 

impulsów synchronizacji poziomej , 

Grupa katalogowa 1925 

c) wytwarzanie impulsów odchylania linii dla tyry
storowego układu odchylania linii (typ UL 126IN/ NA) 
lub tranzystorowego układu odchylania linii (typ 
UL l262N/ NA). 
Układy umożliwiają współpracę odbiornika TV z ma

gnetowidem. Typy UL 1261NA oraz UL l262NA rÓŻ
nią Się od UL 1261N i UL 1262N jedynie zmniejszoną 
rezystancją termiczną czyli większą dopuszczalną mocą 
traconą· 

Kategoria klimat yczna dla układów : 

- standardowych (poziom jakości I) - 00/ 070121. 
- wysokiej jakości (poziom jakości III) - 00/ 

070/56, 
- bardzo wysokiej jakości (poziom jakości IV) -

00/ 070/ 56. 
Układ scalony 2 stopnia - wg PN-78/ T-OI615. 
Schemat elektryczny - wg rys. l. 

Zgłoszona przez Naukowo-Produkcyjne Centrum Półprzewodników 
Ustanowiona przez Dyrektora Ośrodka Badawczo-Rozwojowego Podstaw Technologii i Konstrukcji Maszyn TEKOMA 

dnia 29 grudnia 1983 r. 
jako norma obowiązująca od dnia 1 lipca 1987 r. 

(Dz. Norm. i Miar nr 3/ 1987. poz. 10) 

WYDAWNICTWA NORMALIZACYJNE "ALFA" 1987. Druk . Wyd . Norm. W-wa . Ark . wyd. 1.50 Nakl. 2300 + 40 Zam. 294/87 Cena zl 45.00 
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Rys . l. Sche mat elcktryc7Il)' 
I - masa. :! - wyjśc i e impulsów s terujących linii. 3 - zasi la nie (+). 4 - punkt przyłączenia fi ltru dolnopuepustowcgo dekodera w p,t li 
ra/owo-C/~·slt\tliwośc i"wej , 5 - wcjś"ie całkowi tego sygnału wizyjnego, 6 - wyjście selektora impulsów synchro ni /acj i, 7 - wyjście impulsów 
sY lldHtl lli/a"ji piollowej, 8 - przełączani e na prac, z magnetowidem prądu 2 do 5 'mA, 9 - punkt przyłączenia układu ogranioającego 
laK rcs l;osKoku układu porównania fal)' w stanic sync hroni zmu, a lho rezystora pomocniczego (680 n luh I kn) do masy przy pracy z magneto

widem . lO - weiś"ie Impulsów powrotu linii, /I - punkt przyłącze ni a po tenciome tru lO kH dla regu l:J"j i przesunięcia <:zasowcgo impulsów 
p""rll!u lillii wzgh;dem impulsó w synchronizacii linii , 12 - punkt przyłączenia kondensatora dl a układu detektora w pętli fazo wej, 13 - punkt 
pr/ vł;luenia konde nsa to ra (10 nI' styroflcksowego) dla ustal enia częs t o tliwości oscy latora impu lsów odchy la ni a linii, 14 - pun kt przyłączellia 

raystonl ( 10,5 kU me talizowanego) dla ustalenia częstotliwośc i oscylatora impulsów o.:lchy lan ia lin ii . 

2. Przykład oznaczenia układów 

a) standardowej j a kośc i : 

lI KL\D SCALONY ANALO(jOWY Ul 126 1NA 

B N-X3IJJ75-J9/ 05 

h) wysokiej jaknści : 

U"L\I) SCA LO NY ANALO(jOWY l i I 126INA / .1 

BN-XV.1.175-39/05 

c) hard/o wysokicj jakości: 
l l"I.-\l) SCALONY ANM,()(jOWY lIL 1261NA / 4 

BN-XV3.175-.19/ 05 

3. Cechowanie układów powtnllO lawicnl ć Ilast~pulą

ce dallL' : 

a) lilak luh nalW~ prodUcl'llta, 
h) lllnaol'nie typu. 
c) o/nal'lellie wypruwad/eti w układzie wg p . 4 , 

.. d) dat~ produkcji dla wyrohów mających nada ny 
lilak jakości Q. 

Ponadto układ y wysokicj jakości powinny być znako
wa nc cyfrą J, CI układy hardw wyso kiej ja kości cyfrą 4 
Ul1lles/eloną po o/naelcniu typu. 

4. Wymiary i oznaczenie wyprowadzeń obudowy -
wg rys. 2 i tabl. l. 07l1ae7.cnie ohudowy stosowa ne 
przez produecllta - CE 70. 
Mikroukład kompletny A498 - wg PN-73/ T-0160J/16. 
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I Rvs. 2. Ohud"wa CE 70 

Tablica 1. Wymiary obudowy CE 70 

Wymiary, mm 

() / llaczl'nie wymIaru 
mlll 110m 

A - -

Al 0,51 -

B - -

h 0 ,38 · -

.. 0,20 -

[) - -

, \ \ 

\t 
~y 

.1 

max 

5,1 

-

1,77 

0,59 

0,36 

20,32 
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cd. tab!. I 

Wymiary. mm 
Oznaczenie wymiaru 

mln no m max 

M E - - 8,30 

E - 6,35 -
e - 2,54 -
e , - 7.62 -
L 2,54 - 4,50 

z - - 2.54 

() (r - 1.5° 

5. Badania w grupie A, B, e i D - ' wg BN-8 11 
3375-39/00 p. 5.1. 

6. Wymagania szczegółowe do badań grupy A, B, 
e i D: 

a) sprawdzenie parametrów elektrycznych - wg 
tabl. 2, 

b) sprawdzenie odporności na nara żenia elektryczne 
- schemat elektryczny wg rys. 3; t am!> = 70oe, AQL = 

2,5%, 
c) masa wyrobu - I g, 

d) zakres temperatury otoczenia w czasIe pracy 
lamb min = . O°C, lamb ma> = 70°C, 

e) za kres temperatury przechowywa nia ! s lg min 

= -40°C , t s lg max = 125°C. 

fO,5tR 
±2% 

--
+24V 

O,22)d 

I 
[BEs3/3375 - 39/05-31 

Rys. 3. Schemat elektryczny układu do badania odpol'llości na 
narażeni a elektryczne 

Tablica 2. Parametry elektryczne sprawdzane w czasie po badaniach grupy A, 8 C 

Lp. 
Oznaczenie Metoda pomiaru 

Warunki Podgrupa badań Jednostka 
Wartośc i grallIczne 

pomIaru 
parametru wg 

m 111 max 

I 2 3 4 5 6 7 R 

I I (n Załącznik a t amh = 25°C A2, C2' ). C4, 83, 84, 85 mA - 45 
. .. . 

U cc = 24 V 1lI00eJszeJ normy 
86, C2. C7, C8 I 50 

2 UJ U15p _p ~ 1,5 V A2, C2'), C4, 83 , 84, 85 V 8 -

B6, C5, C6, C7, C8 • 6,4 -
,"- ' 

3 / J U15p_p~I,5 V A2, C2 ' ), C4, 8 3, 84, B5 I·LS 150 -

86, C5, C6, C7, C8 120 -

4 fo CD_ I = lO nF A2, C21) , C4, B3, 84. B5 Hz 14 000 17 200 
R ,4 _

1 = 10,5 kfl 
86, C5, C6, C7, C8 13 700 17 500 

5 ± t:.j'H U15p_p~ 1,5 V A2, C2' ), C4, B3, 84, B5 Hl 400 1000 

B6, C5, C6, C7, C8 300 900 

6 dfo U'15p_p ~ 1.5 V 
A2, C21), C4, 83, B4, 85 I.Hz 1,5 -- /, = 5J.LS 

d/p Impulsy powrótu 86, C5, C6, C7. C8 . JiS 1,2 -
lIII = 12 J.LS 
UllIp _p ~2 V 

7 dld U/5p _p ~ 1,5 V A2, C21), C4, 83, 84, 85 - 15 --
dlp 

I = 5 JiS 5 86, C5. C6, C7, C8 12 -
110 = 12 JiS 

U lllp . p = 2 V 

') Wart ości dla sprawdzenia parametrów elek trycznych. 

7. Pozostałe postanowienia - wg BN-8l/3375-39/00. 

KONIEC 

Załącznik 

Informacje dodatkowe 
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ZAŁĄCZNIK 

METODY POMIARU PARAMETRÓW ELEKTRYCZNYCH UKŁADÓW UL 1261 I UL 1262 

Parametry elektryczne sprawdzane w czasie i po ba
daniach grupy A i C zawarte w tabl. 2 normy są mie
rzone w układzie pomiarowym przedstawionym na 
rys. Z- l. 

l. Pomiar lec l spoczynkowego prądu zasilania. Przy 
pozycjach przełączników podanych na rys. Z-I pomiar 
prądu odbywa sit; miliamperomierzem włączonym w 
wyprowadzenie zasilani<.t 3. 

5enera/or caTlcowi 
tego 5ljgna[u wizIj, ' 

nf!90 

fbmiar h: 
Pp, p/o -zwarle 
P6- IV paz(r) 
Pozosta[e rozwarte 
Pomiar Ur: 

~ I fłJ -zwarte 
'" - IN poz.{1 ) 
PO/ostaTe rozwarte 

0,1 
p.F 

Ibmiar t7: 
P4) P5) Pg -zwarte 
P6 - w poz. (1) . 
p/2- w poz. (1) 
PolOsfale rozwarte 

Pomiar fo: 

ĄA,P7, Pg, ?to - zwarte 
P6 -w poz. (I) 

IJ 

PI1, P,Z ' - wpoz. (2) 
PolOsfa[e rozwarte 

Pomiar dfo: 
d/p-

P5, P" PS, ~ -zwarte 
P6 - IN poz. (2) 
PI1 - w poz. (2) 
Pozosła[e rozwarte 

dołączonym do wyjścia układu 2 przy zwartym wejściu 
układu 5 i po odczekaniu minimum \O s. 

5 . . Pomiar + f).fH zakresu trzymania, czyli maksymal
nego zakresu częstotliwości , w którym raz osiągnięty 
synchronizm zostanie zachowany. 

Położenia przełączników: Pl. P 5, P 7, Ps, P 9 - zwarte , 
Pr" Pll - w pozycji 2, pozostałe rozwarte. 

• 
390Q ~ 

+24V 
Ą1 

+ ~ ,Ilo 
, 50.uF kIJ 2 e:: I 

~ I ...L I 

e:: fJZP620~12 1 
~ 2 P'2 «i 

3 

• 

4,7kQ 

~----------~.r-~--~~ 

fl..' dtp 
rumlar dtd: 

Pr,Ą, P8, !'gl-zwarte 
P6-W poz. (2) 
p/z - prle[qczanll 
Pozosia[e rozwarte 

Hiernilc clęslotli-
wośri 14717kHz 
rozdz~ ± 5Hz 

l1iernik czasu, zak 
IO).ls, rozdz. tOns, 
OfQz zakres Q5ms 

rozdz. ± 2)"5 

Uklad sf/mulujqclj 
odchylanie Linii 
tlO=I2jJ.. tJ =5,1t. 

Oscljlo5kop 
1011Hz 

l BIł -83/3375 - 39/0H-11 

Rys. Z-I. Układ pomiarowy 

2. Pomiar U7 wartości międzyszczytowej napięcia wyj
ściowego impulsu synchronjzacji pionowej odbywa się 
oscyloskopem o rezystancji wejściowej = l MO dołą
czonym do wyprowadzenia 7. N~ wejście układu 5 jest 
podawany całkowity sygnał wizyjny zgodny z normą. 

3. Pomiar t7 - czas trwania wyjściowego impulsu 
synchronizacji pionowej odbywa się oscyloskopem lub 
miernikiem czasu dołączonym do wyprowadzenia 7 
przy podanym na wejście układu - całkowitym sygna
le wizyjnym. Czas 17 powinien być mierzony w połowie 
wysokości impulsu U 7• 

4. Pomiar fo częstotliwości własnej generatora odchy
lania poziomego odbywa się miernikiem częstotliwości 

Sposób pomiaru: 
a) zewrzeć PI (wejście układu 5 do masy), ustawić 

potencjometrem R częstotliwość własną generatora od
chylania poziomego f a = 15625 Hz po około \O s, 

b) z generatora podać na wejście całkowity sygnał 
wizyjny (PI rozwarty), 

c) przy Pl rozwartym potencjometrem R zwiększyć 
f własną układu do momentu zerwania synchronizacji 
przebiegów Uo względem Ul. Po zwarciu PI (wejście 
do masy) zmierzyć miernikiem częstotliwość zerwa
nia fi, 

d) rozewrzeć P l, potencjometrem R zmniejszaćfwła
sną układu poprzez moment ponownego ustabilizowa
nia s ię przebiegów Uo i UI(f2) aż do momentu zerwania 
synchronizacji przebiegu U o względem Ul. Po zwar
ciu PI zmierzyć częstotliwość zerwania fJ. 
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Gdyby teraz zwiększać f (przy rozwartym Pl ) do 
. momentu ustabi li zowania U() i Ul - można zmierzyć 

drugą częstotliwość zasko ku f4 
zak res trzymania: + AfH = fi - f o 

- Af H = fo - .h 
AfH = fi - f1 

za kres zaskoku: + ~h = /2 - fo ' 
- AfF = / i) - f4 
A/i.· = h - f4 

W czasie pomiaru sygn a ł wyjściowy U() (z wyjścia 2) 
wyzwala układ sy mulujący odchylani e linii dający sy
gnał o ok reślo nych parametrach , który jest podawany 
na wyprowadzenie la układ u . Schemat tego układu 

,-, 
IfJ 
I 
I 
I 

-11tH 

If. 
I -tJfF I .. 

. I-
+IJfH 

~I 

I 
If, 

I 
I Ifo 
lfz 
1 

+I1fF 1 
I • .1 

18H-83/3375- 39/05 - HI 

jest podany na rys. Z-4 i Z-S. Przebiegi przy pomiarze Rys. Z-J . Schcmal lcgulacji CI<;Sloll i wości pity pomiarJl' ± .1/,,, 

±Afłl (i +;)./ł-) s,! podane na rys , Z-2, i ±t::.j .. 

. Przebieg reg ulacji cl.<;stotliwości jest podany na 
rys, Z-3, 

t 

-I 
tz(1261) i , .. 

"'-- -- ---- - --I 

I I 
I I 

_ J L _ 
t 

tlO 

t 
IBN - 837m5 39/05-1-21 

Rys . Z-2 . Przchiegi V~ Vl i V,,, przy pomiarze ± ::'jH i ±Ilj,. 

)
1,8 

I *2 

UCY 74121 

+lIcc -5V 

I-i.., 
10kQ 

I 

O·f.1kQ 
II 

7 

-'-

d/o 
6. Pomiar nachylenia pętli fazowo-częstotIiwo-

dtp 

ściowej (ju - cZ9stot l iwość własna ge neratora odchy
lania poziomego. II' - przesunięcie ,czasowe między 
środkiem impulsu sync hronizacji poziomej a środk iem 
impulsu powrotu) , 

Położen i a przełączników jak na rys, Z-I. 
Schemat układu symu lującego odchylanie linii - wg 

rys, Z-4 i Z-5, 

11 10 

vcr 74121 Q 6 

7 

~L 

-I- -'-

IBN 8373315 39/05 -l- 4\ 

Rys , Z-4. Schemal po mocn iczcgo układu sy rJIulującego obwód odc hylania linii w układ zie pomlanu UL 1261 
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Ut 5V + cc-

[>,1k2 
"T 

]rOkS? fOk~ 2OkS? 

I l~ 
I~F 1nF 

11 10 11 10 14 14 3A, aL 3~ .L 

~ 
a 

liA2 J / 58 4 A
2 I 

Ull 5,lkQ 
~ "7'l l-

UCY 74121 Q~ /j[Y 74121 
, 

(J 6 

[ ]iZ 
7 7 Uo 

/I 

470pF 
-- - L..._ '- - '- - '- -'--

10 

l 
[iif 83/3115 - 39/05 -l-' I 

Rys. Z-5. Schemat pomocniczego układu symu lującego obwó~ odchylania linii w układzie pomiaru U L 1262 

Sposób pomiaru: 

a) ustawić potencjometrem R częstotliwość własną 

generatora odchylania poziomego fI = 16000 Hz (przy 
zwartym Pl - wejście układu 5 do masy), 

b) rozewrzeć PI, na wejście podać z generatora całko
wity sygnał wizyjny, 

c) z układu symulującego układ odchylania linii po
. dać impulsy powrotu U IO o parametrach podanych 
w normie, 

d) pomierzyć .czas przesunięcia rpl między środkiem 

impulsu powrotu UIQ a środkiem impulsu UIS , 

e) zewrzeć PI , ustawić/2 = 15300 Hz (nie wychodząc 
poza granice zakresu trzymania), 

f) rozewrzeć PI, z generatora podać UIS i zmierzyć 
rp 2 (jak w poz. d), 

g) wyznaczyć nachylenie pętli fazowo-częstotliwoś-. . 
CłOWej z wzoru 

dfo /2 - fI 
--= 
drp Ipl - Ip 2 

przebieg typowej charakterystyki rp = f(lw podano na 
rys. Z-6. a sposób określenia dlp na rys . Z-7. 

15,6 15,8 16 16, 2 

15 15,2 15,4 fo{kHz} 
-1 

laN -83/3375 39/05-l-61 

Rys, Z-6. Typowa charakterystyka Ip = f(frJ 

12)Js 

! 1,6 V 

J i fil t tO I\. 

i t 

/ji5 

tpl I 
t---1 t l 
I "II_ e 
I Atp I 
I- "I rT 'T' 
I : 1 I 
i l ~ 

t 

Rys. Z-7. Przebiegi Ul' i Ulo i określenie czasów tl,1 i tp 2 przy pomia
dj" 

7. Pomiar 

fazowej. 

rac h 
dtp 

dtp 
- - nachylenia ~harakterystyki pętli 
dtd 

Położenia przełączników - jak na rys. Z-l. 
Schemat układu symulującego odchylanie linii - wg 

rys. Z-4 i Z-5. 

Sposób pomiaru: 

a) zewrzeć PI, ustawić potencjometrem R częstotli

wośc fo = 15 625 Hz po około 10 s, 

b) rozewrzeć Pl, na wejście z generatora podać cał
kowity sygnał wizyjny, 

c) z układu symulującego układ odchylania linii po
dać impulsy powrotu UIQ o parametrach podanych 
w normie, 

d) regulując w układzie symulującym impulsy po
wrotu usta wić czas opóźnienia Idl = 20 J-LS (środka 

impulsu powrotu względem środka impulsu wyjściowe
go linii) i zmierzyć czas rpl (między środkiem impulsu 
powrotu, a środkiem impulsu ~ejściowego), 

e) regulując czas opóźnienia td2 = 10 J-LS zmierzyć t p2, 
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f) wyznaczyć nac hylenie charak te rystyki pętli fazo

weJ z wzoru 

dl,> ( pl - ' 1'1 
- = 

lo consl. 

przchicg typowej charakterystyk i II' = j(I,V podano na 
rys. Z-g , a sposó h okreś l e nia .:111' na rys . Z-9. 

I8N - 83/3315 - 39705-l-81 

Ry'. Z·X. Typowa charakterystyka I,. = /(t,J 

-
ts 

~dZ 

I I 
I I 

I I 
I I 
I I 
L J 

L 1/2 ts 

r I ,. 

. t 
~ 

I tpl 

I i~ 1 : 
I 

l f/2t,O li 
t 

tdf 

• t 
@Fill3375-39/05- Z 91 

dl !, 

", ./ 

IN FORMACJE DODATKOWE 

l. Instytucja opracowująca norm~ - - Naukłiwn- Pn>d llkl'yjne Ce n
trum Pilłpl"l.ew(ldnikbw. War"awa . 

2. Normy związane 

PN-75/ P-0450t Mctody pomiarów radi oek ;, ::~ -:zn yc h . dl'ktroaku
styo ll ych i cll'ktroopl )'onych 

PN- 7J1T-O I60Jl I6 Mikroukłady 'c<II " nl'. Z:lrysy i wym iary . Mikro-
uklad ko mpletny !\ 49 

I'N-7X/ T-OI615 Mikwukłady ,ca l" nc. Ogólne wymagania i hadania 
PN-72/ T-02030 S, gna l tl' le wi/yjny tclewi/ji monochromatycznej 
BN-7 5/3J 75-26 !\lla l,,!!()\Vl' uklad ) scalone , Metody pomiaru para-

llle tr!)", ekktr,·o nych, Pos tan"wienia ogólne 

BN-X I/3375-J9/ 0() lIkła th sca l"lle analogowl' , Wymaga nia i hadania 

6,8Hl 

Calkowit" 5Wnal 
wiz'lif'Hł 

iTpJls,,, __ --, 
S/f1dIronizacjl' pionowej 

Vl f261 

3, Symbol 
UL 126 1 N 
UL 1262N 
UL 1261N!\ 
UL 1262 NA 

wg KTM 
11 563 I 2 108005. 
I 1563 12 I 09006, 
I I 563 I 2 1080 18, 
11 563 12 lO90 19, 

4. Dopuszczalne wartości parametrów - wg t"hl. I- I p rl)' / ,,,,,1, "" 

= 25°C. 

5. Zalecane warunki pracy - wg ta hl. 1-2. parametr\ c:haraktl'r)
styczne wg la hl. l-J · prl} / ","1> = 25°('. 

6. Dane aplikacyjne - wg rys. 1- I. 1-2. 

+ 
!)JF 

Imp;.[Sl/ 
fXJI'if'du 
lini.i 

f/{2 

8(327 

IIlN - 83/l375 39/05 - I-I 

Rys. I-I. Tyrys torowy układ odchylania z U L 1261 



'''. 

8 

6,8 
kQ 
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Impulsll.~_.." 
sl/nchroniracji piom-,.,ej 

UL 1262 

, 

Rerj. 
faZIj 

tOtQ 
+ 

I.J,iF 

H 

IfTl{Xl/5u 
f1O/IIrotu 
lina 

50;.lF 

Rys. 1-2. Tranzystorowy układ odchylania z UL 1262 

![ 

7. Typowe przebiegi czasowe - wg rys. 1-3. 

a) UL 1261N 

aj bj 
v,o 

tlO 

do. ~6Y 
I 

t ty t 

Uj ~ I ti; 

b) UL 1262N t( O,6V 

t ta" J '" t 

U2 tz 

Q6 II q6V 

t t 
IBN -8373375 39/05-1-31 

Rys. 1-3. Typowe przebiegi czasowe 

. Tablica l-l 

Lp. 
Oznaczenie 

Nazwa Jednostka 
Wartość 

parametru 
parametru 

mln 

I 2 3 4 5 

I I Cel Prąd zasilania mA -

2 115 Prąd wejścIOwy mA -

dopuszcza lna 

max 

6 

45 

2 
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cd. tabl. I-l 

Lp. 
Oznaczenie 

Nazwa Jednostka 
Wartość d( )Pll ~/.cn.lllla 

parametru 
parametru 

Ill ln m~l.\ 

l 2 3 4 5 6 

3 V/~ Napięcie wejściowe V - -(, 

4 / '" Prąd wyjściowy mA - 22 

5 V", Napięcie wyjściowe V - 12' 

6 / , Prąd przełączania na pracę z magnetowidem mA - 5 

7 /'" Prąd szczytowy impulsu powrotu I i nii mA - 5 

g VII Napięcie regulacji przesumęcIa czasowego impulsów powrotu linii V O V.ó 
względem impulsów s ynch ronizacji linii 

9 1 amh Temperatura otoczenia w czasIe pracy oC O 70 

10 t SIl( Temperatura przechowywania oC - 40 125 

11 Pd Moc tracona dla UL l261N/ 62N , W - 0,6 

UL l261NA / 62NA - I 

Wszystkie napIęcIa są określane wzg lędem wyprowadzenia pr l (masy). 
Liczbowe indeksy napięć I prqJów odnoszą SIę do numeraCJI wyprowadzeń. 

Tablica 1-2 

Ol.l1aczcnie • Wartość pa ra met ru 
Lp. Na zwa parametru Jednostka 

parametru 
m 111 typ max 

, -'" 

I 2 3 4 5 6 7 
.. ' 

l /1 5 Prąd wejściowy impulsów synchronizacji /lA 5 - -

2 U' 511- P Wartość międzyszaytnwa całkowitego sygnalu WIZYJ- V l 3 6 
nego na wejściu 

3 /11 0 Prąd wejściowy impulsów powro tu linii mA 0.2 - 2 

4 18 Prąd przełączania na pracę z magnetowidem mA 2 - -

5 Id Czas opóźnienia układu podstawy czasu /ls ~ - 20 

Zalecane war unki pracy l um" = 25°C: Vcc = 24 V . 

Tablica 1-3, Parametry charakterystyczne 

Oznaczenie Wartość parametru 
Lp. Nazwa parametru Warunki pomIaru Jednostka 

parametru 
m 111 typ max 

I 2 3 . 4 5 6 7 8 

l V, Amplituda impulsów wyjścia VI'p.p~ 1,5 V V 8 - -
synchronizacji pola 

2 f7 Czas trwania impulsów wyjścia VI5p.p~ 1,5 V !JS 150 - -
pola 

3 R, Rezystancja wyjścia wyprowa- VI'p_p ~ 1,5 V kn 7,5 10 t3 
dzenia 7 w stanie wysokim 

4 V. Amplituda napIęCIa wyjściowe- UI'p_p ~ 1.5 V V 8 - -
go selektora impulsów 

5 l , Czas trwania impulsów syn-

chronizacji pozIOmeJ 
UL l 26lN/NA - /l S 4 - 8 

UL 1262N/NA 25 - 28 

6 U"!.SfJl Napięcie nasyce ma wzmacllIa- - V - - 0,55 

cza wyjść 

7 fo Częstot l iwość własna oscylatora C Il/ 1 
- 10 nF Hz 14 062 15 625 17 lR8 -

R,·/, - 10,5 kn -

8 ±IlfF Zakres zaskoku V "t"p ~ 1,5 V Hz 400 - 1000 
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cd. tabl. 1-3 

Lp. 
Oznaczenie 

Nazwa Warunki Jednostka 
Wartość parametru 

parametru pomiaru 
parametru 

mln typ max 

I 2 3 4 5 6 7 8 

9 ±!:J.fH Zakres trzymania U/'p_p;;;'I,S V Hz 400 - 1000 

10 dfo Nachylenie pętli fazowo-często- U/'p_p ;;;' I,S V kHz 1,5 - --
dtp 

t1iwościowej tlO = 12 p's; ts = 5 JlS 

UlOp-p = 2 V JlS 

II dtd Nachylenie charakterystyki pętli U/'p-p;;;'I,S V - 15 - -- fazowej tlO = 12 1., - 5 JlS; - JlS 
dtp 

UlOp_p = 2 V 

12 t., Przesunięcie fazy U/'p_p;;;'I,S V JlS -I - 3,5 
110 = 12 JlS 
U IOp_p ;;;' 2 V 
ts = 5 JlS 


