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magnetycznych

100 i 200 Mbajtow

Wymagania i badania

3104-19

Grupa katalogowa 1960

BN-86/3104-19 (eqv CT CDB 4291-83)

PRZEDMOWA

Ninicjsza norma dotyczy pakietow dyskow magnetycznych (PDM) o pojemnoscr 100 1 200 Mbajtow, wykorzystywanveh jako magnetyczne
nosniki informacji w maszynach liczacych i1 syvstemach przetwarzania danych.

Niniejsza norma zostala opracowana na podstawic normy CT C3B 4291-K3 i jest 7 nig zgodna zarOwno pod wzglgdem merytoryeznym,

jak i ukladu tresci.

NORMA MIEDZYNARODOWA CT C3B 4291-83

1. WYMAGANIA

1.1. PDM powinny spelnia¢ wymagania niniejszej
normy oraz nast¢pujgce wymagania wg PN-83/T-42106:

— odpornos¢ przy skrajnych warunkach klimatvez-
nych dla urzadzen kategorn K2, '

— normalnych klimatycznych warunkéw pracy,

— cechowania, oznakowania, pakowania, przecho-
wywania 1 transportu.

Konstrukcja PDM powinna by¢ zgodna z rys. 1.
Liczba dyskow roboczych — 10.
Liczba powierzchni informacyjnych — 19.

1.2.
L3
1.4.
1.5. Powierzchnia sterujgca powinna by¢ jedna, usy-

(T SRS oS

ttowana na szostym dysku zgodnie z rys. 2, liczge od
gory, migdzy 9 1 10 powierzchnig informacyjng.

1.6. Wysokos¢ PDM w pojemniku ochronnym zgod-
nie 7z rys. | powinna wynosi¢ H; < 180 mm.

1.7. Srednica zewngtrzna dolnej pokrywy zgodnie
7z rys. 1 powinna wynosic D < 381 mm.

Zgtoszona przez Instytut Maszyn Matematycznych
Ustanowiona przez Dyrektora Instytutu Maszyn Matematycznych dnia 24 stycznia 1986 r.
jako norma obowigzujaca od dnia 1 lipca 1986 r.
(Dz. Norm. i Miar nr 3/1986 poz 7)

WYDAWNICTWA NORMALIZACYJNE ,ALFA" 1986

Druk. Wyd. Norm. W-wa. Ark. wyd. 2,50 Nakt. 1600 + 55 Zam. 985/86

Cena z1 72.00
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Rys. I. Pakiet dyskow magnetycznych w pojemniku ochronnym: / — gorna pokrywa pojemnika, 2 — zamek, 3 — kolnierz gorny, 4 — tuleja,
5 — pierScien dystansowy, 6 — pierscien gorny, 7 — pierscien dolny, 8 — gbérny dysk ochronny, 9 — dyski robocze, /0 — dolny dysk ochron-
ny, /1 — kotnierz dolny; /12 — opory kuliste, /3 — piasta, /4 — pierscien centrujacy, /5 — dolna pokrywa pojemnika ochronnego, 4 — baza.
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Rys. 2. Widok od strony gtowic w kierunku wrzeciona. Rozmieszcze-
nie glowic 1 powierzchni

1.8. Zewngtrzna krawedz gornej pokrywy zgodnie
z rys. | powinna mie$ci¢ si¢ w przestrzeni ograniczonej
promieniem r; mierzonym od osi piasty

183,65 < r; < 185,42 mm

1.9. Odlegtos¢ migdzy ptaszczyzna odniesienia (zwa-
nej w treSci normy baza), a czotem goérnej pokrywy
wynosic¢
+1,47) mm

zgodnie z rys. 1 powinna

Hz = (3.56

1.10. Srednica trzech oporéw elastycznych pierscie-
nia centrujacego zgodnie z rys. 3, zmierzona przy tem-
peraturze (20 £0,5)°C, powinna wynosi¢

D, = (44,432 +0,005) mm

1.11. Wysokos¢ opordéw elastycznych pierScienia cen-
trujgcego w obszarze ograniczonym $rednica D> zgodnie
z rys. 3 powinna wynosic¢

H; = (191 £0,13) mm

1.12. Chropowato$¢ powierzchni oporéw elastycz-
nych powinna mie¢ srednig arytmetyczna odchytkg¢ pro-
filu

R, < 04 pm

1.13. Srednica oporow elastycznych pierscienia cen-
trujacego na zewnatrz obszaru ograniczonego Srednica
D, zgodnie z rys. 3, zmierzona przy temperaturze
(20 £0.,5)°C, powinna wynosi¢

D; = (44,478 £0,015) mm

~ 1.14. Odlegtos¢ oporow elastycznych od bazy zgodnie

-z rys. 3 powinna wynosic¢

Hs = (140 £0,30) mm
1.15. Opory kuliste piasty zgodnie z rys. 3 powinny
by¢ rozmieszczone na okr¢gu o $rednicy
Ds = (139,70 £0.13) mm

1.16. Srednica oporéw kulistych piasty zgodnie
z rys. 3 powinna wynosi¢
Ds = (11 £1) mm
1.17. Promien kuli oporéw kulistych zgodnie z rys. 3
powinien wynosi¢
ra2 = (110 £15) mm
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Rys. 4. Zamek: 4 — baza

.18, Chropowato$¢ powierzchni oporow kulistych
powinna mie¢ Srednig arytmetyczng odchvike profilu
R, <02 pum
1.19. Twardo$¢ powierzchni oporéw kulistych po-

winna wynosi¢ od 35 do 60 HRC.
1.20. Gwint zamka powinien byé dwuzwojowy o za-
rysie trojkatnym 1 parametrach jak na rys. 4.
1.21. Srednica dolnej czgscr zamka migdzy gwintem
a wystgpem zgodnie z rys. 4 powinna wynosi¢
D¢ = (9,37 £0.13) mm

Elementy centrujace: 4 — baza,

[BN-86/3104-13-3

B — opoér kulisty, ¢
1.22. Dlugos$¢ gwintu zamka zgodnie z rys. 4 po-
winna wynosié

— opor elastyezny

Hs = 7.14 mm

1.23. Czoto dolnej cz¢éci zamka zgodnie z rys. 4
powinno mieé Scigeie (zwane w tre$ci normy fazg)
o wewnetrzie] Srednicy D7 = (8.00 £0.13) mm i kycie
a = (78,5 £3.5) - 107 rad, (a = 44°58'38" £2°00'19").

1.24. Wystep zamka powinien znajdowac si¢ na wy-
sokosci

He = (1351'%%) mm

od bazy zgodnie z rys. 4.

1.25. Dlugos¢ dolnej czgsei zamka zgodnie 7 rys. 4
powinna wynosic¢

H; = (19.150 £0,076) mm

1.26. Srednica dolnej czesci zamka przy wysunig¢tych

kulkach ustalajgcvch zgodnie 7 rys. 4 powinna wynosic
Dy = (10,7 +0,1) mm

Kulki nie powinny wysuwac si¢. dopoki iglica wrze-
ciona (zwana w tresci normy iglicy) jednostki napgdo-
wej pamigci dyskowe) znajduje si¢ w odlegtosci Hy
od wystepu zamka:

1) Hy = 1697 mm — dla PDM o pojemnosci

100 Mbajtow,
2) He = 15,14 mm — dla PDM o pojemnoSci
200 Mbajtow.

Kulki powinny wysung¢ si¢ catkowicie wowczas, gdy

ighica znajduje si¢ w odlegtosci Hy od wystepu zamka:

3) Ho << 1465 mm — dla PDM o pojemnosci
100 Mbajtow,
4y Hy < 1298 mm — dla PDM o pojemnosci

200 Mbajtow.



BN-86

/3104-19

1.27. Srednica dolnej cz¢éci zamka przy swobodnych
nie wysuni¢tych kulkach. zgodnie z rys. 4 powinna wy-
nosic

Ds = 9,53 mm

1.28. Srodki kulek ustalajacych zgodnie 7 rys. 4 po-
winny znajdowaé si¢ wzgledem wyst¢pu zamka w od-
legtosci:

1) Hip = (904 £0.23) mm — dla PDM o pojemno-

Sci 100 Mbajtow,
2) Hio = (9,00 £0,32) mm — dla PDM o pojemno-
Sci 200 Mbajtow.

1.29. Srednica otworu w zamku dla przelotu iglicy
zgodnie z rys. 4. powinna wvnosic:

1) Dio= (3.18 £0,13) mm — dla PDM o pojemnosci

100 Mbajtow,

2) D = (5,16°%)5

200 Mbajtow.

1.30. Gigbokos¢ otworu w zamku dla przelotu iglicy

wzgledem wystgpu zamka zgodnie z rys. 4 powinna wy-

) mm — dla PDM o pojemnosci

nosic:
1) Hi < 13,84 mm — dla PDM o pojemnosci
100 Mbajtow.
2) Hy 11,81 mm — dla PDM o pojemnosci
200 Mbajtow.

1.31. Gbérna pokrywa pojemnika ochronnego zgod-
nie z rys. 4 powinna odlaczac si¢ od zamka PDM wte-
dy. gdy iglica w stosunku do wyst¢pu zamka znajduje
si¢. w odleglosci:

1y Hi; = (1444 +021) mm — dla PDM o pojem-

nosci 100 Mbajtow:

2) Hi> 1271 mm — dla PDM o pojemnosci

200 Mbajtow.

1.32. Promien wszystkich pierscieni dystansowych

zgodnie 7 rvs. 5 powinien wynosi¢
r3 = 909 mm
8

1.33. Zewngtrzna Srednica dolnego dysku ochronne-
go zgodnie z rys. 1 powinna wynosi¢
D (360,37 4+0.25) mm
Grubos¢ dolnego dysku ochronnego zgodnie 7 rys. §
powinna wynosi¢
er = (1,30 +0,08) mm
1.34. Zewngtrzna Srednica dysku roboczego zgodnie
z rys. | powinna wynosi¢
Dy, = (356,25 10,15) mm

1.35. Grubos¢ dysku roboczego zgodnie 7z rys. 5 po-
winna wynosi¢
e = (1905 £0.025) mm
Faza dysku roboczego powinna bv¢é wykonana jak
na rys. 5, a jej wymiar powinien wynosi¢
b < 13 mm

1.36. Zewngtrzna Srednica goérnego dysku ochronne-
2o zgodnie z rys. 1 powinna wynosi¢
D, = (356,25 +0,15) mm

1.37. Grubos¢ gdérnego dysku ochronnego zgodnie
z rys. 5. powinna wynosié
e; = (1,27 £0.05) mm

1.38. Odlegtos¢ Hi: od dolnej powierzchni dolnego
dysku ochronnego do bazy powinna wynosi¢ 0,56 —+
1,41 mm zgodwric z rys. 5.

1.39. Odlegtos¢ od dolnej powierzchni kazdego dy-
sku roboczego do bazy zgodnie z rys. 5 powinna wy-
nosic:

His= (10,480 +0.200) mm

Hie=(29.530 +0,200) mm

H 5= (48,580 £0,200) mm

H>, = (67,630 40,200) mm

H>, = (86,680 +0,200) mm

CHis= (20,000 +0.200) mm,
. H17=1(39.050 £0,200) mm,
. Hio=(58.100 +0.200) mm,
L H2 = (77,150 £0,200) mm,
. H>= (96,200 +0,200) mm.
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Rys. 5. Wymiary i potozenic dyskow roboczych: 4 — baza
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1.40. Odlegtos¢ od doinej powierzchni gornego dysku
ochronnego do bazy zgodnie z rys. S powinna wynosié
Hy = (105980 +0.430) mm

1.41. Najnizszy element konstrukcyjny PDM nie po-
winien przekracza¢ obszaru pierScieniowego, ograniczo-
nego dwoma promieniami rs = 78 mm, rs = 96.5 mm
1 wysokoscig Hxs < 7,6 mm.

1.42. Wysokos¢ PDM bez pokryw pojemnika ochron-
nego w stosunku do bazy zgodnie z
wynosic

rys. 5 powinna

Hy < 123,0 mm

1.43. Bicie czotowe powierzchni dyskéw wzglgdem
bazy w obszarze ograniczonym promieniami 175,08
1 98,42 mm, zmierzone w odlegtodct od Az do Ha przy
liczbie 1 -+ 3700 obr/min, nie powinno przekraczac
0,15 mm — dla dyskoéw roboczych, 0,51 mm — dla
dyskow ochronnych.

1.44. Przyspieszenie dodatnie fub ujemne bicia czo-
fowego powierzechni dyskow w obszarze okreSlonym
w 1.43, przy 3600 £72 obr/min, powinno by¢ mniej-
sze lub réwne 76 m/s* dla PDM o pojemnosci 100 Mbaj-
tow i 102 m/s* dla PDM o pojemnosci 200 Mbajtow.

1.45. Bicie promieniowe nie powinno przekraczad:
0,25 mm — dla dyskéw roboczych, a 0,51 mm — dla
dyskow ochronnych.

1.46. Przesunigcie katowe migdzy dyskami a piastg
PDM. po poddaniu PDM przyspieszeniu dodatniemu
lub ujemnemu o wartosci do 3000 rad/s?*, powinno mie¢
wartos¢ zero.

1.47. PDM powinien byvé wywazony dynamicznie do
100 g -mm przy 3700 obr/min w dwoch plaszezyznach
rownolegtych do dyskow 1 polozonych w odlegtosci
(5,84 £1.30) mm nad goérnym dyskiem ochronnym
1 (5,84 £1.30) mm pod dolnym dyskiem ochronnym.

1.48. Moment bezwladnosci PDM bez pojemnika
ochronnego mnie powinien przekracza¢ 107 g-m?’,

1.49. PDM powinien zachowywaé swoje parametry
funkcjonalne przy 3700 obr/min.

1.50. PDM powinien zapewnia¢ odprowadzanie la-
dunkéw statycznych z powierzchni dyskow magnetycz-
nych poprzez mechanizm piasty.

1.51. Obszar dysku mi¢dzy Srednica nie wigksza niz
190,5 mm 1 nic mniejsza niz 352,0 mm powinien mie¢
warstwg magnetyczna.

1.52. Chropowato$¢ warstwy magnetycznej powinna
mie¢  Srednie  arytmetyczne  odchylenie  profilu
R, < 0,05 pm dla PDM o pojemnosci 100 Mbajtéw
1 R, < 0,038 pm dla PDM o pojemnosci 200 Mbajtow,
a najwigksza wysokos$¢ nicrownosci protfilu te] warstwy
powinna wynosi¢ H = 038 pum i powinna by¢ zmie-
rzona na odcinku o dlugosci 0,75 mm igla o promie-
niu zaokraglenia 2,50 pm.

1.53. Warstwa magnetyczna powinna by¢ odporna
na dziatanie mieszaniny alkoholu izopropylowego z wo-
da (91% alkoholu i 9% wody destylowanej lub dejo-
nizowanej) stosowanej do czyszczenia powierzchni.

1.54. Pojemnosc informacyjna PDM 100 i 200 Mbaj-
tow powinna by¢ nie mniejsza niz odpowiednio 100
1 200 Mbajtow.

1.55. Maksymalna liniowa ggsto$¢ zapisu informacji
powinna wynosi¢ 159 bit/mm.

1.56. Na kazdej powierzchni informacyjnej dyskow
powinno znajdowa¢ si¢ 411 sciczek dla PDM o pojem-
nosci 100 Mbajtow i 815 Sciezek dla PDM o pojemnosci
200 Mbajtow.

1.57. Szerokosé sciezki powinna wynosi¢
(0,169 +0.005) mm dla PDM o pojemnosci 100 Mbaj-
Ww 1 (0051 2£0004) mm dla PDM o pojemnosci
200 Mbajtow.

1.58. Warto$¢ sredniej amplitudy sygnatu powierz-
chni informacyjnej V.4, z uwzglednieniem wspolczyn-
nika kalibracji glowicy Cy, powinna by¢ zgodna z rys. 6
dla PDM o pojemnosci 100 Mbajtow i rys. 7 dla PDM
o pojemnosci 200 Mbajtow. Srednia amplituda sygnatu
przy przejsciu od brzegu do Srodka dysku lub odwrot-
nie powinna zmieniaé si¢ liniowo.

Vran, mV
40

22
20
12
| !
| |
| |
000 Sciezki 8714

Rys. 6. Srednia amplituda sciezki dla PDM o pojemnosci

- 100 Mbajtow

Sclezki

BN-86/3704-19-7

Rys. 7. Srednia amplituda sciezki dla PDM o pojemnosci

200 Mbajtow

1.59. Zdolno$¢ rozdzielcza powierzchni informacyj-
nej. zmierzona za pomoca kontrolnej glowicy magne-
tveznej dla danych, powinna wynosi¢ dla dowolnej
sciezki 0,70 £0,20 w PDM o pojemnosci 100 Mbajtow
i 075 0,15 w PDM o pojemno$ci 200 Mbajtow.

1.60. Modulacja sygnatu przepisanego z powierzchni
informacyjnej, zmierzona kontrolna glowicg magne-
tyczng dla danych, powinna by¢ mniejsza niz 1,0%
(=40 dB).

1.61. PDM o pojemnosct 100 Mbajtow nie moze
by¢ Zrodiem szumu. Poziom napigcia szumu dla PDM
o pojemnosci 200 Mbajtow na Sciezce 814, okreslony
stosunkiem
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VZ DCRMS — V2 NRMS

VR.\IS

w ktorym:

Vierus — wartos¢ skuteczna napigcia sygnatu po
skasowaniu w czasie jednego obrotu dy-
sku sygnatu zapisanego z czg¢stotliwoscia
2F,

Vwrus — warto$¢ skuteczna napigeia sygnatu przy
podniesionej glowicy,
Virus — warto$¢ skuteczna napigcia sygnatu o czg-

stotliwosci 2F przed skasowaniem,
powinien wynosi¢ mniej niz 0,05.
1.62. Wartos¢ dodatniej 1 ujemnej modulacji sygnatu
o czgstotliwosci 2F zgodnie z rys. 8 powinna wynosi¢
nie wigcej niz 25% wartosci wzorcowej amplitudy sy-
gnatu.
Viaa {q

125% 2 Q5Vua
100% z 05V;p
75% z 05Vaa

ta thm o
: 'Czas

Rys. &. Okreslenie bigdu modulaci

1.63. Dla zapewnienia zamiennosci w PDM o po-
jemnosci 100 Mbajtow powinno byé nie mniej niz 7676,
a w PDM o pojemnosci 200 Mbajtow nie mniej niz
15352 Sciezek wolnych od niekorvgowalnych biedow.

Uwagi <

I. Blad korygowalny — blad, przy ktorym wadliwe bity znajdu-
ja si¢ na czesciach Sciezki, kontrolowanych kodem ECC, ktorego
dlugos¢ mie przekracza odsigpu 11 bitow.

2. Blad nickorygowalny — blad. przy ktérym wadliwe bity znaj-
dujy sig na czgsciach sciezki, ktore nie s3 poddawane kontroli kodem
ECC lub ktorego dlugos¢ przekracza odstgp 11 bitow.

1.64. W PDM na dowolnej Sciezce, w obszarze od
93 do 233, nie powinno by¢ niekorygowalnych bledow,
12 ps po indeksie 1 na powierzchni 00 1 01 cylindra 000.

1.65. Dodatnia nieparzysta $ciezka sterujaca zgodnie
z rys. 9 powinna by¢ zapisana tak, aby odczytywany
7 niej sygnal zaczynal si¢ od dodatniej potfali. Dodat-
nia polfala powinna powstawa¢ przy przecinaniu glo-
wicg sterujaca  poOlnocnego bieguna magnetycznego
Sciezki sterujacej.

—Parzysta sciezka sterujaca -— Ruch dysku wzgledem glowicy
SISMN SISNW NN SIS

N AN
\/-Dibit \'\/ \]

+Parzysta sciezka sterujgca -— Ruch dysku wzgledem glowicy

S5 M SE NN

NN
\[DLbLt ,,

Rys. 9. Sciezki ujemne parzyste i dodatnie nieparzyste

1.66. Ujemna parzysta S$ciezka sterujgca zgodnie
z rys. 9 powinna by¢ zapisana tak, zeby odczytywany
z niej sygnal zaczynal si¢ od ujemnej poétfali. Ujemna
poifala powinna powstawaé przy przecinaniu glowicg
sterujacg potudniowego bieguna S$ciezki sterujgce).

1.67. Wszystkie osie Sciezek informacyjnych i wszy-
stkie konce Sciezek sterujacych, zgodnie z rys. 10 dla
PDM o pojemnosci 100 Mbajtéow i z rys. 11 dla PDM
o pojemnosci 200 Mbajtow, geometrycznie powinny byc
usytuowane na nominalnych wspotrzednych osi Sciezki
informacyjnej odpowiednio nr 245 1 nr 496:

Xz.u_.u)(,: 129,487 mm
Y=7772 mm

Potozenie wspoOtrzgdnych przy temperaturze 20°C po-
winno wynosié:

Xaas, 496 = (129,487 £0,025) mm
Y=1(7,772 £0,051) mm

Linie dostepu
A B
/N

|

Wewnetrzna strefa ochronna
Strefa sterujgca

Zewnetrzna strefa achronna
Strefa Tadowania glowic

X

T

[BN-8673104-13-10]

Rys. 10.

Geometria sciezki sterujgee) PDM o pojemnosci
100 Mbajtow

1.68. Odleglo$¢ migdzy osiami Sciezek sterujacych
wzdtuz linii dostgpu przy temperaturze (20 +0,25)°C,
zgodnie z rys. 12 dla PDM o pojemnosci 100 Mbaj-
tOw 1 z rys. 13 dla PDM o pojemnosci 200 Mbajtow,
powinna wynosic:

1) (132,1 £10) pm — dla PDM o pojemnosci

100 Mbajtow,

2) (68,6 +1.0)

200 Mbajtow.

um — dla PDM o pojemnosci

1.69. Osie zapisanych Sciezek sterujgcych, zgodnie
zrys. 12 dla PDM o pojemnos$ci 100 Mbajtow i z rys. 13
dla. PDM o pojemnosci 200 Mbajtéw, powinny by¢
przesunigte wzgledem osi $ciezek informacyjnych o po-
towg odlegtosci migdzy osiami Sciezek informacyjnych
I numerowane w nast¢pujacy sposob:

-12,5; -11.5; ...-0.5; +0.5; ... +428,5 — dla PDM o po-
jemnosci 100 Mbajtow:
=225, -21.5; ...-0.5: +0.5; ... +848.5 — dla PDM o po-
jemnosci 200 Mbajtow.

1.70. Strefa sterujgca powinna zawiera¢ 412 $ciezek
sterujacych (od -0,5, do 410.,5) dla PDM o pojemnosci
100 Mbajtow 1 816 Sciezek sterujgcych (od -0.5 do
§14.5) dla PDM o pojemnosci 200 Mbajtow.
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Linie dostepu
A B

n
|

$ Wewnetrzna strefa ochronna

: Strefa sterujaca

-

$ Zewnetrzna Strefa ochronna
Strefa ladowania glowce

-

Rys. 11. Geometria Sciezki sterujgcej PDM o pojemnosei

200 Mbajtow

Numer screzki

I.71. Zewngtrzna strefa ochronna powierzchni steru-
jJacej, zgodnie z rys. 12 dla PDM o pojemnosci
100 Mbajtow 1z rys. 13 dla PDM o pojemnosci
200 Mbajtow, powinna sktada¢ si¢  odpowiednio
z 12 dodatnich nieparzystych Sciezek sterujgeych (od
-12,5 do -1.5) 1 22 dodatnich nieparzystych Sciezek ste-
rujacych (od -22.5 do -1.5).

1.72. Wewngtrzna strefa ochronna powierzchni ste-
rujgcej. zgodnie z rys. 12 dla PDM o pojemnodci
100 Mbajtow 1z rys. 13 dla PDM o pojemnosci
200 Mbajtéw, powinna sklada¢ si¢  odpowiednio
7 18 uyjemnych parzystych sciezek sterujacych (od 411.5
do 428.5) 1 34 ujemnych parzystych Sciezek sterujgcych
(od 8155 do 848.5).

Numer korica. krawedzi $cezki sterujgcel

sterujacef

i }428,5 -parzysta
Wewnetrzna 4275 -parzysta

strefa ochronna
115-parzysta
9105-paraysta

4095+nieparzyst

2445-parzysta

2465-parzysta
245,5+nieparzysta .

o6 —
— 5 —

Strefa sterujgca

Ty, -

Lewngtrzna
Strefa sterujgca HS+niepazysta
125+ nieparzysta

Strefa ladowania glowic

Powierzchia Sterujaca

“ 0s(linia osiowa) sciezki
11 (nformacyjnel

Powerzchnia. informacyjna

EBN-86/310473-72]

Rys. 12. Powigzania migdzy Sciezkami na powierzchniach sterujgeych i informacyinych PDM o pojemnosei 100 Mbajtow

Numer Sciezki sterujgcej

Numer korica krawedzi Sciezki sterujqcej

\

849
[ ¥8485-paysta 848
Wewnetrzna 8475-parzysta 847
strefa ochronna
8155-parzysta g;g Numer $ciezki informacyjnej
145-parzysta oy — —
8135+nieparzysta J1 1 P —

4975+ nieparzysta — —497 —- —
Strefa sterujgca { 4903-parzysia — 4%~ — 5
495,5+nieparzysta =495 — . —
25-parzysta 1[I F—= 3 _ _
+15+nieparzysta ]| 1 e ——
+05-parzysta Tk - o ~—
-05+nieparzysta ‘
Zewnetrzna -15*parzgsga o)
P eh 03 (linia ostowa) sciezki
strefa ochranna i =21 informacyjng
Srnceparzystall T 1175 4
V-225enieparzgstall 11— 11 23

Strefa ladowania glowic

Powierzchma sterujgcea | Powierzchnia (nformacyjna

Rys. 13. Powigzania migdzy Sciezkami na powierzchniach sterujacych i informacyjnych PDM o pojemnosci 200 Mbajtow
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1.73. Na kazdej $ciezce sterujacej, od -12.5 do 428.5
dla PDM o pojemnosci 100 Mbajtéw i od -22.5 do
8485 dla PDM o pojemnosci 200 Mbajtéw. zgodnie
7 rys. 14 powinien by¢ zapisany indeks

dddddododdoddd
Uwaga. Na rys. 14 przedstawiona jest ¢z¢S¢ kombinacji

1.74. Dopuszczalne warto$ci amplitudy svgnatu ze

Sciezki w strefie sterujacej, z uwzglednieniem wspot-
czynnika kalibracji Cgy glowicy, powinny mie¢ para-
metry podane w tabl. 1.
175, Dopuszczalne warto$ci amplitudy sygnatu ze
Sciezki w strefach ochronnych powinny mie¢ parametry
podane w tabl. 2. Podane przedzialty wartosci moga
by¢ przekroczone na odcinkach do 25 us roztozonych
w odlegtoscl nie mniejszej niz 1 ms.

Okresy od 71 do 721 od 13 do t4 dla PDM o pojemnosci
200 Mbajtoéw moga zmienia¢ si¢ ptynnie od (250 £80) ns
na $ciezce 000 do (320 #80) ns na Sciezce 814,

1.79. Amplituda przedniego impulsu dowolnego di-
bitu, zmierzona na wyjSciu wzmacniacza z automatycz-
na regulacja wzmocnienia (ARW), powinna wynosic:

1) nie wigce] niz 125% S$redniej amplitudy svgnatu
PDM o pojemnosci 100 Mbajtow,

2) nie wigcej niz 130% <$redniej amplitudy sygnatu
PDM o pojemnosct 200 Mbajtow.

1.80. Na dowolnej $ciezce sterujgcej nie powinno byé
wigce] niz cztery zgubione dibity, przy czym nic do-
puszcza si¢ zgubionych dibitéw:

1) w formacie indeksu,

2) w sasiednich dwubajtowych odstg¢pach.

d o d d d 0 d
+Dibit meparzystg -Dibit pan’ysty tits Lottty
Uy Jfuy ==
A
Szczelina glowicy sterulqcej ~=— Ruch dyskow wzgledem glowicy
SIS MW anSISNIN SISMN_ SISV ISMY
MNVSS NV SIS NS NINSIS NV SIS
SSMN SISMN SEMN_ SISMN SN

Vo -Amplituda sygnalu z powierzchni sterujgce/ od zera do szczytu

[BN-86/3104-13-#4]

Rys. 14, Kod indeksu

Tablica 1
Dopuszczalna wartos¢
Pojemno$é PDM, Nr Sciezki amplitudy sygnatu
Mbuajty w obszarze sterowania,
mV
000 20546
100
410 1,230
000 1.45+3.35
200
814 0.90-+2,10

1.76. Odpowiednie dibity formatu indeksu wszystkich
sciezek sterujacych powinny przechodzi¢ lini¢ dostgpu
7 odchytka czasowg nie wig¢kszg niz +80 ns.

Tablica 2

Dopuszezalna warto$¢ amplitudy sygnatu

Pojemnos¢é PDM, w strefie ochronnej, mV

Mbajty ) )
i wewngtrzne) zewngtrzne)
100 2460 40592
200 1.8+4.2 2.9+6.7

1.77. Dibity na dwodch sasiednich $ciezkach sterujg-
cveh w strefach ochronnych powinny by¢ ze soba zgod-
ne w 150 ns.

1.78. Zaleznosci czasowe sygnalow powierzchni ste-
rujgcej powinny by¢ nastepujace (patrz rys. 14):

1) okresy od 1y do 121 od 15 do 15 — (330 +80) ns dla
PDM o pojemnosci 100 Mbajtow,

2) okresy od #1 do 13 1 od 15 do nastgpnego 1, —
(1240 =£80) ns,

3) okres od 1 do nastgpnego 11 — (2480 £80) ns.

granicach

Dibit uwazany jest za zgubiony, jezeli amplituda
impulsu wiodacego zmierzona na wyjsciu wzmacniacza
w ARW jest:

— mniejsza niz 80% Sredniej amplitudy sygnatu
PDM o pojemnosci 100 Mbajtéw,

— mniejsza niz 70% S$redniej amplitudy sygnatu
PDM o pojemnosci 200 Mbajtow.

1.81. Bicie centralnej linii $ciezki sterujacej (ogolne
wskazania indykatora ) nie powinno przewyzszaé:

1) 7.6 pm — dla PDM o pojemnosci 100 Mbajtow,

2) 5,1 pm — dla PDM o pojemnosci 200 Mbajtow.

1.82. Migdzy dodatnimi impulsami dibitow (w odste-
pach 330 1 930 ns) z glowicy umieszczonej nad $rod-
kowa linig sciezki sterujgcej nie powinno by¢ zadnych
dodatnich sygnalow przewyzszajacych 25% <$redniej
wartosci sygnatu na wyjSciu wzmacniacza 7 ARW,

Migdzy ujemnymi impulsami w tych samych odste-
pach nie powinno by¢ ujemnych sygnatdow przewyzsza-
jacych 25% Srednie] wartosci
wzmacniacza z ARW.

Naruszenie dowolnego z podanych wyzej wymagan
w trakcie kontroli dwubajtowego odst¢pu nalezy roz-
patrywac jako jednostkg zliczania szumu. N dowolnej
srodkowej linit $ciezek sterujgeych zliczenie szumu nie
powinno przekracza¢ 4 na jeden obrot. W okresie
dwoch dwubajtowych odstgpow zliczanie szumu nie po-
winno przekraczaé jedynki.

sygnatu na  wyjsciu
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W strefie indeksu nie dopuszceza si¢ zadnych dodat-
nich sygnatow. przewyzszajacych 25% wartos$ci sygnatu
na wyjsciu wzmacniacza z ARW migdzy dodatnimi
impulsami dibitow, sgsiadujacych z brakujgcym dibi-
tem (odst¢p nie mniejszy niz 3410 ns) 1 zadnych ujem-
nych sygnatow, przewyzszajacych 259% wartosci sygnatu
na wyjsciu wzmacniacza z ARW mi¢dzy ujemnymi im-
pulsami dibitow, sasiadujacych 7z brakujgcym dibitem
(odstep nie mniejszy niz 2810 ns).

1.83. Takt zapisu przy inicjacyi $ciezek dla danvch
powinien by¢ wzigty 7 wezeSnie) zapisane] powierzchni
sterujgecej PDM tak. zeby zmiany predkosci obrotow
nic wplvwaly na rozmicszezenie bitdw. Znamionown
okres wystgpowania bitow powinien wynosi¢ 155 ns.
co. stanowi 0,125 ¢z¢§¢ znamionowego odstgpu bajto-
wego.

1.84. Przy zapisie informacji powinna by¢ wykorzy-
stywana zmodylikowana metoda modulacji czgstotli-
wosciowe] (MEM), przy ktorej | zapisywana jest przej-
Sciem magnetyeznvin w srodku jednobitowego odstepu.
a (0 — przejsciem magnetycznym na poczgtku odstepu
jednobitowego. Przy wystgpowaniu () po | przejécia nie
zapisuje sig.

1.§5. Bajt powinien by¢ grupg zlozony z 8 bitow,
zapisanych wzdtuz Sciezkir 1 ponumerowanych od BS
do Bl w Kolejnoser ich zapisu:

[Bt | uii|‘uﬁlnsl B4[B3[ B2 BI]

e

bajt

Kicrunek zapisu
kierunek ruchu dysku - —— -
Wykorzystywany jest szesnastkowy system oznacza-
nia bajtow.
Ponizej
w tekScie niniejsze] normy,

podane sg oznaczenia bajtow  spotykane

Wartos¢ bajtu w za- ; g Wartosé bajlu wzi-
) Bity bajtu o s

pisic szesnastkowym ! pisic binarnym
(00) (B8 do BI) Q000 00
on (By do BI) 0000 0001
(ON) (BX do Bl) 0000 l()()()_;
(12) (B8 do BI) 0001 0010:
(19) (BX do BI) 0001 1001:
(F19) (BX do BI) (AR ERRE

1.86. Do sprawdzania danych powinien byé wyko-
rzystywany kod korekeji bledow (ECC), ktory pozwala
wyvkrywac¢ poszczegolne biedy grupowe o diugosci do
22 bitdbw i poprawiaé¢ poszczeghlne bledy o diugoscer
do 11 bitow. Siedem bajtow ECC powinno by¢ ufor-

mowanych systemem (droga) kolejnego przesunigcia
okreslonych bitdw w 56 bitowym rejestrze przesuwajg-
cym ze sprzgzeniem zwrotnym 1 okresla si¢ wielomia-
nem:

X6 4+ X35 4 X9 4 XM 4 X304 XU 4 XMV 4 XS4 X 4
+ 22 + Xl‘) + A/l7 + “/!6 # X'H + XM + /\/IZ + <l + A\"J +
+ X 4 X+ 1

Do kazdej czgsel Sciezki powinno by¢ dodane siedem
bajtow FECC (na przyktad do wlasnego adresu, do pola
zliczania 1 pola zapisu danych 0).

1.87. Format ini¢jowanej Sciezki powinien by¢ okres-
lony schematem:
Indeks Indeks
Pole Adres Odstep Zapis 0 Pozostata
odstgpu | wlasny | (przerwa) & G D c7gsc
Gy HA G: Sciezki
w ktorym: pole odstepu Gi — przestrzen migdzy roz-
nvmi polami Sciezki: adres wlasny — zawiera infor-

macje. ktora okresla fizyczny rozklad i charakterys-

tyki Sciezki:

zapis 0 — jedvny zapis na Sciezce.

Na cylindrach 000 do 403 PDM o pojemnosci 100
Mbajtow i cylindrach 000 do 807 PDM o pojemnosci
200 Mbajtow znajduje si¢ informacja dla okreslenia
wybteranyveh Sciezek, jezeli to jest niezbgdne. Na cylin-
drach 404 do 410 PDM o pojemnosci 100 Mbajtow
i na cylindrach 808 do 814 PDM o pojemnosci 200
Mbajtow znajduje si¢ informacja dla okreslenia odpo-
wiednich uszkodzonych sciezek, jezeli to jest niezbgdne.

Przy umieszczeniu po indeksie Gy jest odstgpem in-
deksowym.

Przy zapisie 83 (00) bajtow nie powinno by¢ odstg-
pu w zapisie od indeksu do poczatku wlasnego adre-
su (HA).

1.88. Adres wlasny (HA) powinien skfadac¢ si¢
7 24 bajtow. W rezultacie zamiany PDM poczatek (HA)
moze znajdowac sig w odleglodei (83 +2) bajtow od
indeksu, co jest wynikiem tolerancji na rozmieszczenie
glowic informacyjnveh w stosunku do glowicy steruja-
cej. Struktura HA pokazana jest na nizej podanym
schemacie.

1.85.1. Pole . synchronizacja™ powinno skladac si¢ z:

1) 7 bajtow (00);

2) 2 bajty (19).

Te 2 bajty (19) zapewniajg mozliwos¢ okreslenia po-
czatku aktualnej informacji.

1.88.2. Pole .adres fizyczny (PA)" powinno sktadac
si¢ 7z 2 bajtow 1 okresla fizyczny adres Sciezki. War-
tosci bitdbw w bajtach sa nast¢pujgce:

1) pierwszy bajt wskazuje na mtodsza ¢z¢$¢ numeru

porzadkowego adresu cvlindra. tj. reprezentuje
liczby od 0 do 255 w systemie dwojkowym:

synchromzacya Adres fizyczny Flaga Cylinder Glowica Kod Konice
) PA I 5 H ECC
7 bajpow (00) [ 2 bajty (19) 2 bajiy 1 bajt 2 bajty 2 bajty 7 buajtow I bajt (Fi)
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2) w drugim bajcie:

bit w pozycji B8 zawsze 0,

bit w pozycji B7 oznacza starszy adres cy]mdrd
256 PDM o pojemnosci 100 Mbajtéw i cylindra
512 PDM o pojemnosci 200 Mbajtow, bit w po-
zvcji B6 zawsze 0 do PDM o pojemnosci
100 Mbajtow i starszy adres cylindra 256 dla PDM
o pojemnosci 200 Mbajtéw, bity w pozycjach BS
do BI oznaczajg adres gltowic od 0 do 18 w ko-
dzie dwojkowym, bit BS — najstarszy bit znaczg-
cy.

1.88.3. Pole .flaga (F)* powinno sktada¢ si¢ z jedne-
go pojedynczego bajtu i1 oznacza uszkodzone i wybie-
rane S$ciezki:

) bity na pozycjach B8 do B3 zawsze 0,

2) kombinacje dwubitowe na pozycjach B2, Bl maja

warto$ci podane w tabl. 3 dla PDM o pojemnosci
100 Mbajtéw 1 w tabl. 4 dla PDM o pojemnosci
200 Mbajtow.

Tablica 3
Wartos¢ - .
B2, (BI Cylindry Charakterystyka
00 od 000 do 403 dobra Sciezka podstawowa
od 404 do 410 dobra niewvkorzystana Sciezka
wybierana
0l od 000 do 403 nie powinna wystgpowaé w tych
cylindrach
od 404 do 410 dobra wyvkorzvstana Sciezka wy-
bierana
10 od 000 do 403 uszkodzona Sciezha podstawowa,
dobra sciezka wybicrana okreslo-
la w jednym 7z cylindrow 404 do
410
od 404 do 410 nic powinna wystgpowaé w tych
cylindrach
11 od 000 do 403 nie powinna wystgpowac
od 404 do 410 Sciezka uszkodzona, Sciezka wy-
bierana nie jest okreslona
Tablica 4
Wartosé ;
B2, ;;T Cylindry Charakterystyka
00 od 000 do 807 dobra Sciezka podstawowa
“od 808 do §14 dobra niewyvkorzystana Sciezka
wybierana
01 od 000 do 807 nie powinna wystgpowaé w tych
cylindrach
od 808 do 814 dobra wykorzystana Sciezka wy-
bierana
10 od 000 do 807 uszkodzona Sciezka podstawowa.
dobra Sciezka wybierana okreslo-
na w jednym z cylindrow 808 do
14
od 808 do 814 nie powinna wystgpowaé w tych
cylindrach
11 od 000 do 807 nie powinna wystgpowaé w tych
cylindrach
od 808 do 14 Sciezka uszkodzona, nie wolno
wykorzystywaé jej jako  Sciezki
wybierane]

1.88.4. Pole .cylinder (C)" powinno sktadac sig
z 2 bajtow, okreslajacych w kodzie dwojkowym adres
cylindra. Pierwszy bajt zawiera starszy kolejny numer
cylindra 256 w PDM o pojemnosci 100 Mbajtéw i nu-
mery cylindréow 256 1 512 w PDM o pojemnosci
200 Mbajtéw. Bity na pozycjach B& do B2 w PDM
o pojemnosci 100 Mbajtow i B8 do B3 w PDM o po-
jemnosci 200 Mbajtéw zawsze powinny byé zerami.
Bit na pozycji Bl w PDM o pojemnosci 100 Mbajtow
1 bity na pozycjach B2 i Bl w PDM o pojemnosci
200 Mbajtow moga by¢ 0 lub 1.

Jezeli pierwszy bajt jest bajtem (00) w PDM o po-
jemnosci 100 Mbajtow 1 bajtami (00), (01). (02) w PDM
o pojemnosci 200 Mbajtow, drugi bajt stanowi w ko-
dzie binarnym warto$¢ w zakresie od 0 do 255.

Jezeli pierwszy bajt jest bajtem (01) w PDM o po-
jemnos$ci 100 Mbajtéw 1 bajtem (03) w PDM o po-
jemnosci 200 Mbajtéw, drugi bajt stanowi w kodzie
binarnym wartos¢ obejmujaca odpowiednio w kazdvm
PDM od 0 do 154 i od O do 46.

1.88.5. Pole .glowica (H)" powinno sktadaé sig
z 2 bajtow. Okreslaja one adres Sciezki w cylindrze:

1) pierwszy bajt zawsze bajt (00).

2) drugi bajt stanowi w postaci binarne] wartos¢

w zakresie od 8 do 18.

1.88.6. Bajty kodu do korekeji bledow (ECC) po-
winny by¢ uformowane zgodnie z 1.86, przy czym wy-
korzystuje si¢ bajty wlasnego adresu (HA), rozpoczy-
najac od 2 bajtow (19) pola synchronizacji 1 konczac
adresem glowicy.

1.88.7. Wlasny adres powinien konczy¢ si¢ jednym
bajtem (FF).

1.89. Odstep (G,) sktadajacy si¢ z 39 bajtéow (00)
powinien by¢ zapisany mi¢dzy (HA) 1 poczatkiem
pierwszego pola .zapis 07,

1.90. Pole .zapis 0 powinno sktada¢ si¢ 7 3 czgsci:

1) pola zliczania zapisu 0,

2) pola odst¢pu,

3) bloku danych zapisu 0.

1.90.1. Pole zliczania zapisu 0 (CP) powinno sktada¢
sig z 28 bajtéw i zawiera¢ informacjg, ktoéra okresla
fizyczne rozmieszczenie 1 charakterystvki zapisu 0 lub
dla’sciezki uszkodzonej fizyczne rozmieszezenie jednej
zastgpujacej ja Sciezki wybieranej.

Jezeli Sciezka wybierana jest wykorzystana, pole to
powinno zawiera¢ informacje okreslajaca fizvezne roz-
mieszczenie uszkodzonej Sciezki, zamiast ktorej ta wy-
bierana Sciezka jest wykorzystana. Struktura pola zli-
czania zapisu 0 (CP) pokazana jest na schemacie.

1) Pole ,synchronizacja® powinno sktadad si¢ z 9 baj-

tow (1.88.1).
2) Pole .adres fizyczny"
tow (1.88.2).

powinno sktadac si¢ 7z 2 baj-

3) Pole ,flaga® powinno skladac si¢ z jednego bajtu
(1.88.3).
4) Pole .cylinder i glowica® powinno skladaé si¢

z 4 bajtow (pp.
kami:

na uszkodzonej Sciezce na cylindrach od 000 do

403 w PDM o pojemnosci 100 Mbajtow i na cylindrach

1.84.4 1 1.88.5) z dwoma wyjat-
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Adres Flaga Cylinder Zapis Dtugos¢ Dlugosc Kod ko-
Synchronizacja fizyczny E i glowica R Klucza danych rekeji blg- Koniec
PA €CiH KL DI dow
7 bajtow 2 bajty 2 bajty 1 bajt 4 bajty I bajt 1 bajt 2 bajty 7 bajtow 1 bajt
(00) (19) (00) (00) (00). (08) (EF)

od 000 do 807 w PDM o pojemnosci 200 Mbajtow,
C i H powinny zawiera¢ numer cylindra i glowicy wy-
bieranej Sciezki, zastgpujgce) sciezk¢ uszkodzona:

na wykorzystanej wybieranej $ciezce na cylindrach od
404 do 410 w PDM o pojemnosci 100 Mbajtow i na
cylindrach od 808 do 814 w PDM o pojemnosci
200 Mbajtow, C 1 H powinny zawiera¢ numer cylin-
dra 1 glowicy uszkodzonej Sciezki, ktora jest zastgpo-
wana przez t¢ wybierang Sciezke.

5) Zapis (R) powinien sktada¢ si¢ z jednego bajtu
(00); ta cz¢s¢ identyfikuje zapis na sciezce.
Diugosd¢ klucza (KL) powinna skiadac si¢ z jedne-
go bajtu (00).

Dlugos$¢ danych (DL) okreslajaca liczbg bajtow
informacyjnych w bloku danych powinna skia-
da¢ si¢ 7z 2 bajtow (00) 1 (08).

Kod korekeji blgdow (ECC) powinien sktadac si¢
z 7 bajtow uformowanych jak podano w 1.86,
przy czym wykorzystuje si¢ wszystkie bajty pola
zliczania zapisu, zaczynajgc od 2 bajtu (19) pola
synchronizacji 1 konczac DL bajtami.

Pole zliczania zapisu 0 powinno konczyé si¢ je-
dnym bajtem (FF).

1.90.2. Odstep (G.) skladajacy si¢ z 39 bajtow (00)
powinien by¢ zapisany migedzy koncem liczenia 1 po-
czatkiem bloku danych.

1.90.3. Blok danych zapisu 0 powinien sktadac si¢
z 25 bajtow zgodnie 7 nizej przytoczonym schematem:

6

7)

O

I) Synchronizacja powinna sktada¢ si¢ z 9 bajtow
(1.88.1).

2) Informacja powinna sklada¢ si¢ z 8 bajtow (00)
(1.90.1)

3) Kod korekeji bledow (ECC) powinien skfadac si¢
z 7 bajtow uformowanych jak podano w 1.86,
przy czym wykorzystuje si¢ wszystkie bajty bloku
danych, zaczynajac od 2 bajtu (19) synchronizacji
1 konczac ostatnim bajtem informacyjnym.

4) Blok danych powinien konczy¢ sig¢ jednym bajtem
(FF).

1.91. Pozostata c¢z¢é¢ Sciezki do indeksu powinna

konczy¢ si¢ w przyblizeniu 13200 bajtami (00).

2. BADANIA

2.1. Numery punktow, w ktorych sa podane bada-
nia zgodnosci PDM z wymaganiami niniejszej normy,
podano w tabl. 5.

2.2, Temperatura powietrza podczas badan pakie-
tow na zgodnos¢ z wymaganiami wg 1.6 = 1.9, L.11,
1.12, 1.14 =+ 1.53 powinna wynosi¢ (23 £3)°C. podczas
badan na zgodno$¢ z wymaganiami wg 1.10 1 1.13
(20 £0.5)°C. podczas badan na zgodnos¢ z wymagania-
mi wg 1.68, (20 +0,25)°C, podczas badan na zgodnosé
z wymaganiami wg 1.5, 1.65 1.67, 1.69 1.82
(20 +£3)°C, podczas badan na zgodnos¢ z wymaga-
niami wg 1.54 + 1.64 i 1.83 =+ [.88 (27 £2)°C.

Kod korekeji Koniee bloku danych
Synchronizacja Informacja bicdow (ECC) Pozostata czgsé¢
7 bajtow (00) - T 2 bajty (19) 8 bajtow (00) 7 bajtow 1 bajt (FF) R
Tablica 5
Lp. Wyszezeghlnienie Wymaganic wg Sprawdzenic wg
| Zgodnos¢ 7z wymaganiami PN-83/T-42106 1.1 2.8
2 Konstrukeja, liczba dyskOw roboczych i powterzehni informacyjnych 1.2, 1.3, 14 29
3 Wymiary zewnglrzne 16, 1.7, 1.8 2.10
4 Odleglos¢ migdzy bazyg a czotem gorne) pokrywy 1.9 2114
5 Srednica oporéw elastycznych pierscienia centrujgeego 1.10, 113 212
6 Rozmieszezenie opordow elastycznych 1 oporow kulistych w pakiecie LI 114, LIS 213
) Srednica oporow kulistych 1.16 2.10
8 Promien kuli opordw kulistyvch 147 2.15
9 Chropowatos¢ powierzchni opordw kulistveh 12, 1.18, 1.52 2.14
10 Twardos¢ powierzchni oporéw kulistych 1.19 2.16
1 Wymiary gwintu zamka 1.20 217
12 Srednica dolnej czgsci zamka 1.21 2.18
13 Diugos¢ gwintu zamka 1.22 2.10
14 Faza (Scigeie) czola zamka 1.23 2.19
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cd. tabl. §
Lp. Wyszczegolnienie Wymaganie wg Sprawdzenie wg
15 Potozenie zamka w stosunku do bazy 1.24 2,20
16 Dtugo$¢ dolnej czg$ci zamka 1.25 2.18
17 Potozenie kulek zamka 1.26, 1.27, 1.28 2.21, 213
18 Srcdnica otworu zamka 1.29 222
19 Maksymalna gle¢bokos¢ przelotu iglicy w zamku, warunki odigczenia gorne;j

pokrywy 1.30. 1.31 2,23
20 Promien pierscieni dystansowych, faza dysku roboczego 132, 1.35 2.24
21 Zewngtrzna Srednica dyskow 1.33, 1.34, 1.36 2.13
32 Grubos¢ dyskow 1.33, 1.35, 1.37 2.18
23 Odlegtos¢ dyskow od bazy 1.38, 1.39, 1.40 2.25
24 Potozenie najnizszego elementu PDM 1.41 2,13
25 Wysokos¢ PDM bez pokryw 1.42 2.26
26 Bicie czotowe i promieniowe dyskow 1.43, 1.45 2.13
27 Przyspieszenie bicia czotowego 1.44 2.27
28 Przesunigcie kgtowe dyskow 1.46 2.28
29 Wywazenie 1.47 2.29
30 Moment bezwladnosci i maksymalna pr¢dko$é obrotow 1.48. 149 2.30
31 Odprowadzalno$¢ tadunkéw statycznych 1.50 2.31
32 Rozmieszczenie warstwy magnetycznej na dysku 1.51 2.10
33 Odpornos¢ na alkohol izopropylowy 1.53 232
34 Dane informacyjne PDM 1.54, 1.55, 1.56, 1.57 2.33
35 Dane o amplitudzie sygnatu 1 szumu 1.58, 1.61, 1.62 2.34
36 Zdolnos¢ rozdzielcza i modulacja sygnatu przepisanego z powierzchni infor-

macyjnej 1.59, 1.60 2.35
37 Liczba $ciezek wolnych od bledow 1.63, 1.64 2.33
38 Parametry powierzchni sterujgce) 15, 1.65 + 1.82 2.34
39 Wstepne formaty zapisu PDM 1.83 = 191 2.37

2.3. Wilgotnos¢ wzglgdna powietrza podczas badan
pakietOw na zgodnos¢ z wymaganiami 1.5 + 1.53
1 1.65 = 1.72 powinna wynosi¢ od 40 do 60%, podczas
badan na zgodno$¢ z wymaganiami 1.54 1,641 1.83 +
1.88 — od 30 do 70%.

2.4. Liczba 1 wymiary czastek pyltu, znajdujacych si¢
w I m’ powietrza podawanego do PDM podczas badan
na zgodnos¢ z wymaganiami 1.5, 1,54 <+ 1.89, powinny
by¢ zgodne z wykresem 15.

TMOO

"
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W
3
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Y
Q

S

Ilos¢ czgsteczek na 1m

35

|
g5 10 20 40 60um
Wymiar czgsteczek ———w=

Rys. 15. Rozktad zapylania

2.5. Predkos¢ obrotowa podczas badan pakietow na
zgodnos$¢ z wymaganiami 1.54 + 1.89 powinna wyno-
si¢ (3600 172) min'.

2.6. Natgzenie otaczajacego pola magnetycznego
podczas badan pakietOw na zgodno$¢ z wymaganiami
1.5, 1.54 = 191 nie powinna przekracza¢ 4000 A/m.

2.7. Przed badaniami na zgodno$¢ z wymaganiami
1.5 = 1.88 PDM powinny by¢ przetrzymywane w cig-
gu 24 h w warunkach badan. Przed sprawdzeniem wy-
magan zawartych w 1.58 = 1.82 aparatura powinna
byé wykalibrowana za pomoca wzorcowych (kontrol-
nych) powierzchni 1 wzorcowych (kontrolnych) pakie-
tow.

2.8. Sprawdzenie wymagania wg 1.! przeprowadza
si¢ zgodnie z PN-83/T-42106. Po badaniach przy skraj-
nych warunkach klimatycznych kryterium oceny zgod-
nodci pakietu powinno by¢ spetnienie wymagan wg
1.63, 1.64.

29. Sprawdzenie wymagan wg 1.2, 1.3
prowadza si¢ przez ogledziny zewngtrzne.

2.10. Sprawdzenie wymagan wg 1.6, 1.7, 1.16 i 1.51
nalezy przeprowadza¢ z doktadnoscig do 0,05 mm.

2.11. Sprawdzenie wymagania wg 1.9 przeprowadza
si¢ w nastgpujacy sposob: PDM bez dolnej pokrywy

1 1.4 prze-
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pojemnika ochronnego nalezy ustawic tak, aby opory
kuliste opieraly si¢ na pierscieniu o jednakowej grubosci
(umieszczonym na plycie kontrolnej) 1 wysokosct H
oraz kontroluje si¢ kalibratorem o wymiarach:

1) przechodzgey H = (2,090 £0,005) mm,

2) nie przechodzacy H = (5,030 £0,005) mm. okres-

la si¢ odlegtos¢ mi¢dzy czotem gornej pokrywy

a bava.

2.12. Sprawdzenie wymagan wg 1.10 1 1.13 przepro-
wadza si¢ przyrzadem pomiarowym lub kalibratorem
w ztozonym pakiecie dyskow, Przy tvm blad pomiaru
nie powinien przewyzsza¢ 0,001 mm.

2.13. Sprawdzenie wymagan wg 1.8, [.11, 1.14. 1,15,
1.22, 1.27, 1.28, 1.33. 1.34, 1.36, 1.41. 1.43 i 1.45 prze-
prowadza si¢ z doktadnoscia 0.01 mm. Wymiary wg
111, 1,14, 115 powinny by¢ sprawdzane na ziozonym
pakiccie dyskow.

2.14. Sprawdzenie wymagan wg 1.12, [.18 1 1.52
przeprowadza si¢ za pomoca micrnika chropowatoscl.

2.15. Sprawdzenie wymagania wg 1.17 przeprowadza
si¢ z dokladnoscig | mm.

2.16. Sprawdzenic wymagania wg 1.19 przeprowadza
si¢ twardosSciomierzem wg skali C Rockwella.

2.17. Sprawdzenie wymagania wg 1.20 przeprowadza
si¢ sprawdzianem do gwintow. )

2.18. Sprawdzenie wymagan wg 1.21, 1.25.1.33, 1.35
1 1.37 przeprowadza si¢ z dokladnoscig 0.002 mm.

2.19. Sprawdzenie wymagania wg 1.23 przeprowadza
si¢ 7 doktadnoscia 001 mm 1 katomierzem 7 podzial-
ka 873 + 107 rad.

2.20. Sprawdzenie wymagania wg 1.24 przeprowadza
si¢ przez pomiar detali 1 weztdw, wehodzacyeh w ukiad
pomiarowy zgodnie 7 rys. 16, z dokladnoscia 0.01 mm,
a nastgpnie obliczajac wg wzoru He =L+ Lo+ L+ 1.
oraz kalibratorem na ztozonym pakiecie dyskow.

[BN=86/3104-19-16]

Rys. 16. Uklad pomiarowy do pomiaru odleglodei /1. migcdzy wystg-
pem zamka a bazy: I — zamek. 2 — kulka, 3 — pierScien. 4 — pia-
sta, A — baza

2.21. Sprawdzenie wymagania wg 1.26 przeprowadza
si¢ przyrzagdem pomiarowym, a wymiarow s 1 Ho na
przyrzadzie przystosowanym do kompleksowego spraw-
dzania zamkow. Przy tym doktadnosé sprawdzania nic
powinna by¢ mniejsza mz 0,01 mm.

2292

2.22. Sprawdzenie wymagania wg 1.29 przeprowadza
si¢ Srednicomierzami.

2.23. Sprawdzenic wymagan wg 1.30 1 1.31 przepro-
wadza si¢ za pomocy przyrzadow do kompleksowego
sprawdzania zamkow.

2.24. Sprawdzenic wymagan wg 1.32 1 1.35 przepro-
wadza si¢ 7z doktadnoscig 0,1 mm.

2.25. Sprawdzenie wymagan wg 138, 1.39 1 1.40
przeprowadza si¢ 7 dokladnoscig 0.005 mm.

2.26. Sprawdzenie wymagania wg 1.42 przeprowadza
sic z dokladnodcg 0.1 mm.

2.27. Sprawdzenic wymagonia wg 1.44 przeprowadza
sic na specjalnym stanowisku z Jokladnoscig £5 m/s?
przy predko$ci obrotow (3600 £72) min ',
obcigeie wysokich czestotliwosel asymplatyeznic zani-
kajacych przy 2.2 kHz dla dyskow. wykorzystywanyceh

przy czym

w PDM o pojemnosci 200 Mbajtow, spadek w obszarze
wysokich czgstotliwosei — I8 dB na oktawg.

2.2, Sprawdzenme wymagania wg 1.46 przeprowadza
sig na stanowisku specjalnym. Przed badaniem spraw-
dza si¢ 1 rejestruje za pomocy oscyloskopu wzajemne
potozenie jednoimiennych przednich zboczy (cz01) wy-
branych impulséw kodu tndeksowego na trzech po-
wierzchniach dyvskow roboczych: gornej. Sredniey 1 dol-
nej. Po przyspieszeniu dodatnim lub ujemnym przy pod-
stawie czasu oscyloskopu 200 ns na podziatkg. zmiany
wostosunku do poczatkowego wzajemnego polozenia
¢z6t wybranych impulsoéw, nie powinny byé dostrzegal-
ne.

2.29. Sprawdzenic wymagania wg 1.47 przeprowadza
sic na stanowisku do wywazania przy predkosct obro-
tow od 0 do (3600 £72) min’'
S

7z dokladnosciy do

mm.
.30, Sprawdzenie wymagan wg 1.48 1 1.49 przepro-

ra ge

wadza si¢ na stanowisku specjalnym. Sprawdzenie wg
1.48 moze by¢ przeprowadzone za pomocy przyrzadu

jak na rys. 17 wg nastgpujacej metody:

1) zdjac¢ z pakictow pokrywy pojemnika ochronnego,

2) podwiesi¢ PDM na strunic umocowanej w przy-
rzgdzie zgodnie 7z rys. 17,

3) podwieszony pakiet dyskow obrocic wokol osi
o (1.570 0.087) rad 1 zmicrzyé czas 50 okresoOw
wahan (7).

4) dodatkowo podwiesi¢ ci¢zar o znanym momencie

bezwladnosci /o obrocié go o (1.570 =0.087) rad

1oodnotowad czas 50 okreséw wahan T,

moment bezwladnoser pakietu dyskow 7 obliczy¢

wg wzoru

i
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BN-86/3104-13-17]
Rys. 17, Uklad do pomiaru momentu bezwhadnosei: [ — pakiet dys-

Kow. 2

— zamocowanic, 3 — struna
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2.31. Sprawdzenie wymagania wg 1.50 przeprowadza
si¢ mierzac oporno$¢ przej$cia mi¢gdzy zamkiem PDM
i kazdym dyskiem. Pomiar przeprowadza si¢ w ukla-
dzie przedstawionym na rys. 18. Rbéznica potencjatow
mi¢dzy punktem A (zamek) i punktem B (wewngtrzny
metalowy koniec dysku) nie powinna przekraczaé
0,1 V.

700V = :
|
!
I

Rys. 18. Schemat do pomiaru opornosci przejicia
2.32. Sprawdzenie wymagania wg 1.53 przeprowadza
si¢ pocierajgc dysk wata umoczong w 91% roztworze
alkoholu izopropylowego. Po przetarciu wata nie po-

2.33. Sprawdzenie wymagan wg 1.54 =+ 1.57, 1.63
i1 1.64 przeprowadza si¢ z pamigcig dyskowa w zestawie
EMC przy pomocy odpowiedniego programu.

2.34. Sprawdzenie wymagan wg 1.59, 1.60 przepro-
wadza si¢ na stanowisku do sprawdzania parametrow
elektrycznych. Zdolnos¢ rozdzielcza sprawdza si¢ za
pomoca oscyloskopu, a przepisywanie za pomoca wol-
tomierza selektywnego. Zdolno$¢ rozdzielcza PDM o po-
jemnosci 100 Mbajtow sprawdza si¢ w obszarze Sciezek
000 1 410, a PDM o pojemnosci 200 Mbajtow w obsza-
rze Sciezek 000 1 814, ‘

Sprawdzenie modulacji przypisywania przeprowadza
sie¢ w obszarze $ciezki 000.

Sprawdzenie PDM na zgodno$¢ z wymaganiami 1.44,
1.52, 1.53, 1.58 =+ 1.62 przeprowadza si¢ na pojedyn-
czych dyskach.

2.35. Sprawdzenie wymagan wg 1.5, 1.65 + 1.82
przeprowadza si¢ na specjalnym stanowisku do spraw-
dzania powierzchni sterujacej.

2.36. Spetnienie wymagan wg 1.83 <+ 1.88 stwierdza
si¢ na stanowisku specjalnym lub w zestawie EMC przy

winna nosi¢ $ladow pokrycia magnetvcznego.

pomocy odpowiedniego programu.

ZALACZNIK 1

NAZWY 1 OKRESLENIA STOSOWAN.E W NINIEJSZEJ NORMIE

Lp. Nazwa Okreslenie

| Baza (plaszczyzna odniesienia) ptaszczyzna styczna z trzema oporami kulistymi

2 Numer sciezki trzyeyfrowa liczba dziesigtna od 000 do 410 w PDM o pojemnoscei 100 Mbajtow
i od 000 do 814 w PDM o pojemnosci 200 Mbajtow, kt6rg oznaczana jest kazda
Sciezka zaczynajge od zewngtrznej

3 Numer powierzchni dwucyfrowa liczba dziesigtna od 00 do 18, ktérg oznacza si¢ kazdg powierzchnig

: roboczg zaczynajac od gornej

4 Cylinder zbior Sciezek na powierzchniach roboczych PDM o tym samym numerze

3 Oznaczenic Sciezki na pakiecie pigciocyfrowa liczba dziesi¢tna, ktorej trzy starsze pozycje okreslajg numer sciezki,
a pozostate dwie — powierzchnig, na ktdrej jest ona umieszczona

6 Indeks cigg 1impulsoOw zapisany na powierzchni sterujacej o postaci

dddddododdo

d — oznacza: dla strefy sterujgcej pary dibitow, dla obszarow stref ochronnych
pojedynczy dibit,
o — oznacza: dla strefy sterujacej] — brakujaca par¢ dibitow, dla stref ochron-
nych — brakujgcy pojedynczy dibit;
indeksem oznacza si¢ poczatkowy punkt dane) Sciezki

7 Czgstotliwosé zapisu liczba zmian kierunkéw pradu zapisu (przej$¢) w ciagu jednej sekundy:
IF = (3225 £3.225) - 10" przej$¢ na sekundg:
2F = (6450 £6.450) - 10° przejs¢ na sekundg

8 Amplituda sygnatu z powierzchni informa- Srednia wzdtuz catej Sciezki wartos¢ od szczytu do szezytu (pik-pik) sygnalu o czg-

cyjnej Viaa stotliwosci 2F, odczytywana przez kontrolng glowicg informacyjna

9 Zdolnos¢ rozdzielcza stosunck Srednich amplitud sygnalow o czgstotliwosciach 2F 1 IF

10 Modulacja przepisania stosunek $redniej amplitudy szczgtkowego sygnatu o czgstotliwosct 1F po przepi-
saniu na | obrdt bez scierania sygnatem o czgstotliwosci 2F do Sredniej amplitudy
sygnatu IF przed przepisaniem
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cd. tablicy

Lp. Nazwa Okreslenie

1 Modulacja dodatnia liczba impulséw o czgstotliwosei 2F i amplitudzie powyzei 125% amplitudy

0.54V 144, odczytanych w okresie £ = (3,10 £0.15) ps rozpoczynajgcym si¢
z opOZnieniem 1,= (1,55 20.15) ps po odczytaniu pierwszego impulsu, przewyzsza-
jacego ten prog o wigeej miz 16%

12 Modulacja ujemna liczba impulséw o czgstotliwosei 2F i amplitudzie ponizej 75% amplitudy 0.5V 744,
-odezytanych w okresie f,, = (60 =£1) ps rozpoczynajgcym si¢ z opoznieniem
ta= (1.55 £0.15) ps po odczytaniu pierwszego impulsu, mnicjszego od tego progu
o wigeej niz 256%

13 Poziom napigcia szumu liczba impulsow w PDM o pojemnoscei 100 Mbajtow odezytanch ze Sciezki nr 400
zapisanej sygnalem o czgstotliwoscei 2F 1 skasowanej pradem statym w czasie je-
dnego obrotu dysku. przewyzszajgca okreslong cz¢s¢ 0.5F ;44 na tej samej Sciezee
o wigeej niz podano nizej

Y% od 0.5V a4 Impulsy

16 1700
18 400
20 90
22 20
24 5

14 O$ sciezek sterujgeych linia $ciezek sterujgeych kazdego cylindra, wyznaczona takim polozeniem szczeliny
glowicy sterujacej, rozmieszezonej wzdtuz linii dostgpu, przy ktérym sygnal odezy-
tywany z sasiednich Sciezek sterujacych ma jednakowe amplitudy wiodgeych
wierzchotkéw dodatnich 1 ujemnych dibitéw

15 Dibit ‘para przeciwnic spolaryzowanych sygnatow. rozmieszczonych w znamionowym
odstepie od siebie od 1, do 12 (patrz rys. 9), zmierzonych migdzy punktami, w kto-
rych zbocza narastajace roOwne sg 50% amplitudy sygnatu na wyjéciu wzmacniacza
odczytu

16 Wspotezynnik kalibracji Cy stosunek ustalone] znamionowe) wartosci sygnatu ze standardowej wzorcowej po-
wierzchni informacyjnej do wartosci sygnatu, odezytanego glowicg kontrolng ze
standardowe] wzorcowej powierzchni informacyjne)

17 Wspotczynnmk kalibracji Csy stosunek ustalonej znamionowej wartosci sygnatu ze standardowej wzorcowej po-
wierzchni sterujgee) do wartoser sygnatu odezytancego glowica sterujacy ze standar-
dowej wzorcowej powierzchni sterujcej

18 Powierzchnia wzorcowa (kontrolna) powierzchnia wykalibrowana odpowiednio do ustalonych znamionowych wartosci

parametrow

19 Pakicet wzorcowy (kontrolny) Pakiet wykalibrowiny odpowiednio do ustalonych znamionowych wartosci para-
metrow

ZALACZNIK 2
DANE INFORMACYJNE

I. Rozmieszczenie zewngtrznych i wewngtrznych stref ochronnych powierzchni sterujace] migdzy promieniami
PDM o pojemnosci 100 1 200 Mbajtow (zgodnie z rys. 10 i 11) podano w tablicy.

Wymiary. mm
PDM o pojemnosci 100 Mbajtow PDM o pojemnosci 200 Mbajtow
R R_, R Rax R 5, R, Ryis Ryao
163.746 162,164 107 840 105,471 165.26 163.76 107,89 105,56

2. Strefg¢ zaladowan PDM o pojemnosci 100 Mbajtow (zgodnie z rys. 10). rozmieszczong od Rur = 169,545
do R, = 163,746 mm 1 PDM o pojemnosci 200 Mbajtow (zgodnie z rys. 11). rozmieszezong od Ry = 175,07
do R ,, = 16526 mm, Sciera si¢ pradem stalym lub zmiennym.

KONIEC NORMY MIEDZYNARODOWLE

Informacje dodatkowe




16 Informacje dodatkowe do BN-86/3104-19

INFORMACJE DODATKOWE

1. Instytucja opracowujjca norm¢ — Instytut Maszyn Matema-
tycznych.

2. Normy zwigzane

PN-83/T-42106 Urzadzenia komputerowe. Ogodlne wymagania i ba-
dania
3. Normy mig¢dzynarodowe

RWPG CT COB 4291-83. MauinHbl BbIYMC/IHTEIbHbIC W CHCTEMbI
obpaboTku jannbix. IlakeTbl MAarHUTHBIX AMCKOB CHKOCTBIO

100 u 200 Mbyte. TexHnyeckue TpeGOBAHUS U METO/1bl UCIIBITAHUI
— norma réwnowazna
ISO IS 4337 1977 Information processing — Interchangeable magne-
tic twelvedisk pack (100 Mbytes)
ISO IS 5653 1980 Information processing — Interchangeable magne-
tic twelve-dis pack (200 Mbytes)
4. Autorzy projektu mormy — mgr inz. Anna Halska-Dodacka,
mgr inz. Hanna Kuznicka. mgr inz. Wilodzimierz Zbikowski —
Instytut Maszyn Matematycznych.



