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1. WSTEP

" Przedmiot normy. Przedmiotem normy sa wymagania
dotyczace czujnikdéw stuzgcych do kontroli pracy prze-
nosnikow taS§mowych przeznaczonych do transportu
urobku we¢gla i ludzi w podziemiach kopaln.

2. OKRESLENIA

2.1, przetwornik — urzadzenie przetwarzajace mie-
rzony parametr na sygnal elektryczny. ‘

2.2. blok elektroniczny — urzadzenie, ktére zmienia
- sygnal z przetwornika na wymagany sygnal wyjsciowy.
2.3. czujniki kontroli pracy przenosnika — urzadzenia,
. ktére skladaja si¢ z przetwornikéw oraz blokéw elek-
tronicznych lub maga nimi by¢ same przetworniki.

'2.4. czujnik ruchu — urzadzenie przetwarzajgce ruch

taSmowy Jprzeno$nika na dwustanowy sygnal elek-

tryczny. .
2.5. czujnik spietrzenia —- urzadzenie przetwarzajace
energi¢ kinetyczng masy urobku w przesypie lub wyko-

rzystujace przewodno$¢ elektryczng tego urobku i wy- °

pracowujace dWUStanovf/y sygnat elektryczny.

2.6. czujnik temperatury — urzadzenie przéetwarzaja-
ce przyrost temperatury na dwustanowy sygnal elek-
tryczny.

2.7. czujnik awaryjnego wylgczenia z trasy — urza-
dzenie przetwarzajace ruch linki rozciagnigte; wzdhuz
trasy na dwustanowy sygnal elektryczny oraz majgce
mechaniczng blokadg¢ stanu wylaczenia (zadziatania).

2.8. czujnik bramkowy jazdy ludzi — urzadzenie prze-
- twarzajace ruch dzwigni na dwustanowy sygnal elek-
tryczny oraz majace mechamcznq blokadc stanu wylg-
czenia (zadziatania).

2.9. czujnik jazdy ludzi na urobku — urzadzenie wy-
krywajace osobg¢ znajdujgca si¢ na taSmie przeno$nika
1 wypracowujace dwustanowy sygnat elektryczny oraz
majgce mechaniczng blokade; stanu wylaczenia (zadzia-
fania).

2.10. czujnik do wykrywania ognisk pozaru przy prze-

- no$nikach — urzadzenie wykrywajace ognisko pozaru
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i przetwarzajéce przyrost temperatury na dwustanowy

sygnal elektryczny.

I

3.WYMAGANIA OGOLNE -

3.1. Wyposaienie w czujniki przenosnikéw przeznaczo-
nych do transportu urobku. Kazdy przeno$nik tasmowy
stosowany w podziemiach kopalf weggla przeznaczony
do transportu urobku powinien by¢ wyposazony co
najmniej w:

- — czujnik ruchu,
- — czujnik spigtrzenia,
— czujnik temperatury,
— czujnik awaryjnego wylaczenia -z trasy.
3.2. Wyposazenie w czujniki przenoénikéw przeznaczo-

nych do transportu ludzi bez urobku. Przenosnik prze-

znaczony do transportu ludzi przy braku urobku powi-
nien by¢ wyposazony w czujniki wymienione w p. 3.1,
a ponadto powinien mie¢ dodatkowo zabezpieczenia 'w
postaci czujnikéw bramkowych, ktérych rodzaj i liczba
jest zalezna od tego czy transport ludzi odbywa si¢ gor-
ng czy dolng ta$mg. ,

3.3. Wyposaienie w czujniki przenosnikéw pmznaczo—
nych do transportu ludzi na’ urobku. Kazdy przeno$nik -
ta§mowy stosowany w podziemiach kopali wegla i wy-
korzystywany do transportu ludzi taSmg na urobku po- ‘
winien by¢ wyposazony w czujniki wymienione w p. 3.1
i 3.2 oraz mie¢ dodatkowy czujnik jazdy ludzi na urob-
ku.

4. WYMAGANIA DLA CZUJNIKOW KONTROLI
PRACY PRZENOSNIKA

4.1. Wymagania dla czujnika ruchu. Czujnik ruchu
powinien w sposéb ciagly kontrolowaé predko$¢ zna-
mionowa przeno$nika ¥V, przez czas t = 3 s. Czujnik -
kontroli powinien umozliwia¢ dostosowanie go do zna-
mionowej predkosci przenoénika co najmniej w zakre-
sie wystgpujacych predkosm znamionowych V,= 1,4 +
3,5 m/s.

- Bledy pomiarowe czasu i prgdkosci dzialania nie po-
winny przekraczaé *15% wartosci ¥, oraz czasu .
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4.2. Wymagania dla czujnika spietrzenia. Czujnik
spietrzenia powinien w sposob ciagly kontrolowaé droz-
hoéc’ ‘przesypu oraz wypracowaé wyjsciowy sygnal lo-
giczny powodujacy wylaczenie napedu przenosnika, gdy
drozno$¢ przesypu zostanie utracona przez czas ! za-
lezny od predkosci znamionowej przeno$nika podany w
tablicy. i '

L Czas opOZnienia Predkoéé tasmy
e 1 V,/m/s

I 3 s (£15%) 14 = 2§

2 "2 s (£15%) =3 905

83

4.3. Wymagania dla czujnika temperatury. Czujnik
temperatury powinien kontrolowa¢ temperaturg¢ wybra-
nego punktu konstrukcji przenos$nika napgdui zwrotni.
Temperatura zadzialania czujnika przy wolnym grza-
niu 1°C/min nie powinna przekracza¢ wartosci 90°C,
a temperatura powrotu nie powinna byé mniejsza
niz 60°C. , _

Blad pomiaru temperatury zadziatania i powrotu nie
powinien przekracza¢ wartosci +10%.

4.4. Wymagania dla czujnika awaryjnego wylaczama
przenosnika z trasy. Czujnik awaryjnego wylaczania
przeno$nika z trasy powinien umozliwia¢ wylaczenie
przenos$nika z kazdego miejsca wzdtuz trasy. Wymaga-
na sita konieczna do zadziatania wytacznika skierowana
rownolegle do osi trasy przenosnika lub prostopadle
do spagu nie powinna przekracza¢ 25Q N. Kazde za-
dzialanie wylacznika powinno spowodowac blokadeg za-
tgczenia napgdu przenosnika.

Odleglo$é miejsca blokady od miejsca wy{qczema nle
- powinna przekracza¢ 100 m.

Konstrukcja czujnika awaryjnego wquczema z trasy
powinna zapewnia¢ ponowne uruchomienie przeno$ni-
ka tylko z miejsca lokalnego sterowania po likwidacji
blokady.

4.5. Wymagania dla czujnika bramkowego Jazdy ludzi.
Konstrukcja czujnika bramkowego powinna umozli-

wiaé jego zainstalowanie nad taSma prostopadle do osi
ta§my. Sila odchylenia ramienia bramki od potozenia
spoczynkowego dzialajaca w kierunku réwnolegtym do
osi taémy nie powinna przekracza¢ wartosci 150 N, mie-
rzona w osi tasmy.

Cze¢$¢ ruchoma czujnika bramkowego powinna za-
pewnia¢ odchylenie o kat a<<90°. . ‘

Wychylenie od polozenia spoczynkowego o kat
a < 60° powinno spowodowac jego zadzialanie i bloka-
de wylgczenia napedu przenos$nika.

4.6. Wymagania dla czujnika jazdy ludzi na urobku,
Czujnik jazdy ludzi na urobku powinien kontrolowac
czy nie nastapil przejazd osoby na tasmie przeno$nika
poza dopuszczalng stref¢ w okolicy za pomostem do’
wysiadania.

Strefa kontrolna czujnika powinna wynosi¢ co naj-
mniej 1 m ponad tasma, a czujnik powinien wykrywac
znajdujaca si¢ osobg 1 wylaczyé bezzwlocznie naped.

4.7. Wymagania dla czujnika wykrywania ognisk poza-
ru przy przeno$nikach. Czujnik do wykrywania ognisk
pozaru powinien by¢ zainstalowany w &kolicy napedu
przeno$nika podajacego i zwrotni przeno$nika odbiera-
jacego urobek tak, aby wykrywat ogniska pozaru powo-
dujac wytaczenie napgdu przeno$nika i w{aczeme urzg-
dzenia gaszgcego.

5. WYMAGANIA ELEKTRYCZNE

Obwody elektryczne czujnikéw, tworzace potaczenia '
mi¢dzy przetwornikiem a blokiem elektronicznym, je-
zeli sg pofaczone kablem, powinny mie¢ zabezpieczenie
powodujace zanik sygnatu wyjéciowego w przypadku
uszkodzenia tego kabla, w ten sposéb, ze nastgpito
zwarcie jego zyt lub przerwa w obwodzie.

6. POSTANOWIENIA PRZEJSCIOWE

Norma obowiazuje dla nowych konstrukcji wdraza-:
nych do produkcji po 1 stycznia 1989 r.
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2. Autorzy projektu normy — mgr inz. Henryk Majcher — Ofrodek
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