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T ranslacje wybierania zdalnego 
prądem · przemiennym 

o częstotl iwości 50 Hz 
Wymagania elektryczne i badania Grupa kałalogowo.~ 

1. WSTp> 

1 . 1 . Przedmiot normy. Przedmiotem normy są wy
magania elektryczne i badania translacji wybiera
nia zdalnego prądem przemiennym o częstotliwości 

50 Hz. 

1. 2. Zakres stosov/ania przedmiotu normy. Wyma
gania elektryczne i badania mają zastosowanie do 
wyjściowych i przyjściowych translacji wybierania 
zdalnego prądem przemiennym o często'tliwości 50 Hz, 

typu: 
aj translac ja wyjśc iowa '~ z}lIw .50-1, 

bJ translacja wejściowa TZWp 50-1. 

1,3. Określenia 

1.3.1. Impuls wybiercz~ - jeden z pov~arzają~ 
się okresowo przebiegów złożonych z przer.''Y i zwgp

cia obwodu elektrycznego. 

1 . 3. 2 . SYgnał wybierczy - jeden z powtarzają

cych się okresowo przebiegów złożonych z impulsu 
i przerwy w wysy~aniu prądu przemi ennego. 

1,3.3,1;_- czas Grwania imP'llSU VI sygnale v..'Y
bierczym . 

1,.3.4. t p _ - czas trwania prze rw'Y VI impulsie wy
bierc zym lub w sygnale v'Ybi erc zym. 

1.3. 5. t z_- czas t rwanl.a zWal'cia w impulsie wy
bierczym. 

1.3.6, Współczynnik impulsowania - stosunekcza
su trwania przerwy do czasu trwania zwarcia w im
pulsie vrybierczym t p j t 2 l ub stosunek czasu trwa
nia i.mpulsu do czasu trwania przel."V'Y w sygnale wy

bierczym t, / t P' 

1. 3.7. <.;zęstotliwo$ć i.mpuls9wania - ilość impul
sów wybierczych lUb sygnałów wybierczych powtarza
jących się w ciągu 1 s . 

1 . 3. 8 . Sygnał liniowy - i.mpuls prądu przemien
nego o określonym czasie trwania. 

1.3.9, Czas rozpoznania Sygnału - czas odmomen
tu zadziałania układu odbiorczego do momentu za-

reje s trowania w transl acji stanu komutacyjnego 0d

pOWiadającego danemu sygnałowi . 

1.3, 10, I nne określenia - wg PN/T-01002-projekt 
i PN/T-01003-projekt . 

~ Norm.y zw i ązane 

P;';jT-01002-projekt , Słownictwo telekomunikacyjne . 
Teletransmisja przewodowa. Nazwy i określenia. 

PNjT- 01003-pro jekt . Słownictwo telekomunikacyj
ne. Telefonia. Nazwy i określenia 

PN-60jT- 04550 Elementy urządzeń elektronicznych. 
Metody bad9ń odporności klimatycznej i mecha
nicznej 

2 . WYMAGA lITA ELEKTRYCZNE 

2 . 1. Zasilanie . Translacje powinny byc przysto
sowane do pracy przy zasilaniu prądem stałym o na

pięciu 50 ±2 V jal{ również o napięciu 60 ±3 V. 

2. 2 . Rezystancja izolacji między poszczególnymi 
prze\'lodami nie połączonymi ze sobą oraz między 

przewodami a obudową translacji , mie rzona prądem 

stałym o napięciu 100 .;. 250 V powinna być nie 
mniejsza niż 10 MIl . 

2,3. Wytrzymałość elektryczna izolacji , Izola
cja między poszczególnymi przewodami okablowania 
zespołu nie połąc zonymi ze sobą oraz między prze
('.'odami a obudową transl acji powinna wytrzymać w 
c iągu 1 min bez przebicia napięcie prądu stałego 

750 V lub napięcie skuteczne 550 V prądu przemien
nego o częstotliwości 50 Hz . 

2 , 4 . 'l'ł umienność skuteczna pojedynczej transl.a
cji nie powinna przekraczać 0 ,1 5 Np dla sygnału o 
częstotliwości J OO ·Hz; 0,05 Np dla sygnał6w o pas
mie 800 .;. 3400 Hz, natomiast dla sygnału o często
tliwości 50 Hz povdnna być nie mniejsza niż .3 Np. 

2 , 5. Tłumienność symetrii translacji dla sygna
łu o częstotliwości 800 Hz powinna być nie mniej
sza niż 5 Np . 

2.6, Kod sygnałów liniOwYch, Czasy tr.vania i roz
poznawania sygnałów liniowych podano w tabl. 1 . 

Instytut Łqczr:ości 
, Ustanowiono przez Dyrektora Instytutu Łączności dnia 29 lipca 1968 r. 

jako normo obowiązuiąca w zakresie produkcji i odbioru od dnia l styczni a 1970 r, 
(Mon. Pol. nr 40/1968 poz. 285) 

WYDAWNICTWA NORMALI ZAC YJNE Druk. Wyd Norm, W -WQ ArK . wy J. 1.20 Nok ł 4000 + 61 Zo"" I 3itO/69 C"OG II 4,80 
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Tabl1ca 1 

Translacja wyjściowa Tr anslacja wej ściowa 

Lp . Nazwa sygnału Czas trwa- czas roz- Kierunek Informacj e 
nia poznawania nadawani a Czas trwania Czas rozpoznawa- uzupełniające sygna-

łu 
sygnału nia 

ras ms ms ms 

1 2 3 4 5 6 7 8 

1 Sygnał wzięcia 120+180 -do pracy - - 80 ~ t ~300 -
2 Sygnały wybiercze 1) - - - - - -

sygnał podniesi e-
impuls ni a mikr~tel9fo-

Sygnał podnies ie-- 120+180 nu powtarzany cy-
3 - I ;;., 80 - - klicznie do nia mikrotelefonu przerwa 

chwili rozpozna-300.;.600 
nia sygnału po-

twierdzenia 

Sygnał potwier-

4 dzenia podnie- 120+180 - - - 80~ t ~ 300 -sieni a mikrote-
lefonu 

5 Sygnał położęnia - t 
mikrotelefonu 

~ 80 - 120+180 - -

200~ t ~ 440 
rozpoznawanie nie 

6 Sygnał oferowania 240.;.360 - - po\dnno nastą-
pić dla I ~ 140 ms 

sygnał rozłącze-
nia powtarzany 

7 
Sygnał rozłąćze- 1000+1600 t ~ 800 

cykliczni e do - - chwili rozpozna-ni a 
wania sygnału 
zwolni enia blo-

kady 

8 Sygnał zwolnic- - t ~ 80 - 120+180 - -nia blokady 

1) Parametry sygnałów wybi erczych podano w 2. 7.1.1- i 2.7.1 . 2. 

2 . 6 .1 . SYgnał wzięcia do~ powinien być wy
syłany "w prz6d" przez translację wyjściową w 

chwili jej wzięcia do pracy przez organ połącze

niowy. Powinien on powodować przestawienie trans
lacji przyjściowe j ze stanu spoczynkowego w stan 
pracy. 

2 . 6 . 2 . Sygnał podniesienia mikrotelefonu powi
nien być wysyłany "wstecz" przez translację wejś
cio\"1ą po zarejestrowaniu przez nią kryterium pod
niesienia mikrotelefonu przez abonenta wywoływa~ 

nego. Sygnał ten powinien powodować w translacji 
wyjŚCiowej: 

al zmianę biegunowości zasilania żył rozm6wnych, 
bl włączenie układu nadawania impuls6w zalicza

jących rozmowę , 

cl wyłączenie układu kontroli czasowej rozłą-

czema. 

2. 6 . 3. SYgnał potwierdzenia podniesienia mikro
telefonu powinien być wysyłany '~prz6drt przęz 

transJ.ację wyjŚCiową po zarejestrowaniu przez nią 
kryteri um podniesienia mikrotelefonu przez abonen
ta wywoływanego. Sygnał ten powinien przerwać w 
translacji wejściowej powtarzanie sygnału podnie
sienia mikrotelefonu. 

2,6.4. Sygnał położenia mikrotelefonu powinien 
być wysyłany "wstecz" przez translację wejściową 

po odebraniu przez nią kryterium położenia mikro
telefonu przez abonenta wywoływanego. Sygnał ten 
powinien powodować w translacji wyjściowej: 

a) powr6t biegunowości zasilania żył rozmównych 
do stanu wyjŚCiowego, 

bl włączenie układu kontroli czasowej rozłącze-
nia. 

2,6.5. Sygnał oferowania povam.en być wysyłany 

''w prz6d" przez translację wyjściową po odebraniu 
przez nią kryterium oferowania rozmowy międzymia
stowej. Sygnał ten powinien powodować w translacji 
we jściowej wytworzenie kryterium zaoferowania i 
przekazanie go do wsp6łpracującego z nią organu 
połączeniowego. 

2,6.6. Sygnał rozłączenia powinien być wysyłany 
"w prz6d" przez translację wyjściową po odebraniu 
przez nią kryterium położenia mikrotelefonu przez 
abonenta v~ołującego lub po przymusowym zwolnie
niu translac ji przez układ kontroli czasowej. Sy
gnał ten powinien powodować zwolnienie translacji 
wejściowej . 
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2. 6 .7. Sygnał zwolnienia blokagy powinien być 

vrysyłany "wstecz" przez translację weJsc~ową po 
odebraniu przez nią kryterium powrotu współpra
cującego organu połączeniowego do stanu spoczyn
kowego . Po przekazaniu sygnału zwolnienia blokady 
translacj a wejściowa i "''Y"jś c iowa po\'/i=y wrócić 

do stanu spoczynkowego . 

2. 7. Przekazyw<lnie informac,ji w;ybierczych 

2,7.1. Przekazywanie sygnałów w;ybierczych przez 
trans lacje wyjściowa 

2.7.1.1. Wstępna korekcja sygnałów w:vbierczyoh. 
Czasy trwania impulsów w sygnałach \vybierczych wy
syłanych z translacji pOwi=y być skrócone o 
5 .;. 10 ms w stosunku do czasów trwania przerw im
pulsów wybierczych nadawanych na wejście transla
cji przy przyjętych nominalnych warunkach impul
sowania. 

Jako nominoJ.ne warunki impulsowania należy pt'zvr
jąć: częstotliwość impulsowania f = 10 Hz , wsp6ł
c zY=ik impulsowania t p / t z = 2: 1, napięcie za
silania 50 V lub 60 V i p:lrametry linii sztuc znej 
wg rys . 1b) . 

al 
~ 

ej c l -<> 

~ 

-< .. ~ : 
Rys . 1. Schematy linii sztucz nych użytych do badań 
R , = 200~ł. R 2 = 3001! • R," 750~ , R. = 40 kQ, 

C 1 = O,6",F C t = 1""F 

2, 7. 1. 2. Zniekształcenia sygnałów w:ybierczych. 
Zniekształcenia sygnałów wybierczych nie powinn;y 
przekraczaC ±4 ms w zakresie częstotliwości im
pulsowania f = 8 .;. 12 Hz i współczynniku impulso
wania t p / t z = 1,7 : 1 .;. 2,6 : 1 przy parametrach 
linii wg rys. 1a) i 1c ) dołączonej do wejścia 

translacji \''Y"jściowej or az przy napięciach zasi
lania 48 .;. 52 V lub 57 .;. 63 V, w stosunku do war
tości zniekształcenia występującego przy przyję

tych nominalnyCh warunkach impulsowania. 
Przy parametrach linii wg rys. 1d) i 1e) oraz 

pozostałych parametrach jak wyżej dopuszcza się 

rozrzut zniekształceń do ±6 ms . 

2.7, 2, Przekazywanie sygnałów vQrbierczych przez 
translaCję wejściową 

2. 7. 2. 1 . Zakres regulac,ji czasu trwania przerwy 
impulsów w;ybierczych, Dla napięcia zasilania tram
lacji 50 V lub 60 V powinna być zapewniona regu
laCja czasu trwania przerwy impulsów wybierczych 
wydawanych przez translację w granicach 55 .;. ';U ms 
przy nadawaniu na jej wejście sygnałów wybierc~ 
o częstotliwości impulsowania f = 8 .;. 12 Hz or az 
przy współczy=ikach impulsowania t i / t p = 1 : 1 -:-
3 : 1. 

2.7 . 2 . 2 . Znieks ztałcenia impulsów wybierczych . 
Zmiana wartości czasu t rwania pr zerwy impulsu Ivy

bi erczego ustalonej w przedziale 55 ~ 70 ms nie 
powi=a prz ekraczać ±3 ms w funkcj i zmian parame
trów impulsowania wymienionych w 2 . 7 . 2. 1 i . przy 
zmianach napięcia zasilania w granicaCh 48 .;. 52 V 
lub 57 .;. 63 v. 

2. 8. Układ odbiorczy sygnąl6w 50 Hz 

2. 8 . 1. Czułość układu odbiorczego , Układodbior
czy translacji povnnien działać prawidłowo przy 
podaniu na wejście t ranslacji Ciągłego sygnału 

prądu przemiennego o c zęstotliwości 50 Hz i war
tości skut ecznej napięcia tego sygnału r ównej 4 V, 
przy napięciach zasilających obniżonych do warto
ści 48 V i 57 v. 

2 , 8 . 2, Selektywność układu odbiorczego, Układ 

odbiorczy translac ji nie powinien działać przy 
sygnal e ciągłym o częstotliwości 300 Hz , j eż eli 

wartość skuteczna napięcia te go sygnału nie prze
wyższa 7, 5 r aza (2 Np) wartości skuteczne j napię
cia sygnału o c zęstotliwości 50 Hz wymaganej do 
działania układu. 

3. BADANIA 

3. 1. Rodzaje badań . Każda zgłoszona do odbioru 
technicznego t r ansl ac ja powinna podlegać badaniom 
niepełnym obejmującym sprawdzenia \vymienione w 
tabl . 2 , poz. b ) .;. s) . 

Przy okre sowe j kontroli produkcj i wykonywanej co 
najmniej raz w r oku oraz po każdej zmianie kon
strukc ji , materiałów lub metod t echnologicznych, 
mogących wpłynąć na j akość v;yrobu należy wykonać 

badania pełne obe jmuj ące poz. a) ~ s ) w tabl . 2. 
Do badań pełnych należy pobrać sposobem lo sov~ 

5 sztuk t ransl acji wyjściowych i 5 szt uk transla
c ji wejściowych. 

Badania nale ży przeprowadzić w warunkach klima
tycznych podanych w PN-60jT- 04550 p . 2 . 1 po prze
trzymaniu badanych t rans l acj i w tych warunkach 
przez 24 godz . Przerwy między badaniami ni e powjn

ny być dłuższe niż 3 doby . 

Tablic a 2 

Program badań Wymaganie Badania 
wg wg 

a) sprawdzeni e rezys tancj i 2. 2 3. 2, 1 i zolac j i 
b ) sprawdzeni e wytrzymałośc i 2. 3 3. 2. 2 el ektrycz nej izol acji 
c) sprawdzeni e tlumienności 2. 4 3. 2. 3 skutecznej 
d) sprawdz enie tłumi enności 2. 5 3. 2, 4 

symetrii 
e ) sprawdzeni e sygnału wz i ę cia 2. 6. 1 3. 2. 5. 1 do pr acy 
f) spr awdzenie sygnału po dni e- 2. 6. 2 3. 2. 5. 2 sienia mikrotelefonu 
g) sprawdzenie sygnału po-

twier dzenia podni esi enia 2. 6. 3 3. 2. 5. 3 
mi krotelefonu 

h) sprawdzeni e sygnału poło- 2. 6. i f 3. 2. 5.4 
ż enia mikrotelef onu 

i) spr awdzenie sygnału 2. 6. 5 3. 2. 5. 5 oferoliania 
k) sprawdzeni e sy gnału 2. 6 . 6 3. 2. 5. 6 

rozłączenia 
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cd. tabl. 2 

Pr.ogram badań 
Wymaganie Badania 

wg wg 

l ) sprawdzenie sygnału 2.6.7 3.2.5 .7 zwolnienia blokady 
m) sprawdzenie wstępnej ko- 2.7.1 . 1 3.2.6 rekcji sygnał6w wybierczych 
n) sprawdzenie zniekształceń 2.7.1 . 2 3.2.7 

sygnał6w wybierczych 
o) sprawdzenie zakresu regu-

lacji czasu trwani a 2.7.2.1 3. 2.8 
przerwy impuls6w wybier-
czych 

p) sprawdzenie zniekształ-
ceń impuls6w wyb ier- 2. 7.2.2 3.2.9 
czych 

r) sprawdzenie c~ułości 2.8.1 3. 2.10 
układu odbiorczego 

s) sprawdz enie sel ektyw- 2.8.2 3.2.11 
ności układu odbiorczego 

Do badań wy mi enionych w tablicy należy stosować przy-
rządy wymienione w tabl. 3. 

Lp. 

1 

2 

3 

4 

5 

Nazwa 
przyrządu 

Miernik 
kr6tkich 
czasów 

Mi ernik 
impul s o
wania 

Impulso
graf 

Nadajnik 
impulsów 
wybier
czych 

Nadajnik 
impulsów 
prądu 
stałego 

Skr6t 

MT 

HI 

I 

NI 

N 

3. 2. Opis badań 

Tablica 3 

liymagania 

pow1n1en umoż liwiać pomiary cza
s6w trwania przerwy i zwarc ia 
i mpulsu wybierczego oraz poje
dynczych impulsów prądu stał ego 
w zakr esie ~1000 ms z błędem 
nie '/i ększym niż ± 5% 

powini en umoż liwiać pomiary cza
su zwarcia impul su wybierczego 
w zakr esie czę stotliwo ści 
f = 8~1 2 Hz z błędem nie więk
szym ni ż ± 1 ms przy współczyn
nikach i mpul sowania t IJ / t: za
wartych w granicach 1: 3 ~ 3:1; 
podziałka pO\linna być liniowa O 

100 działkach; czas trwania 
zwarcia w ms przy odczytanym 
wskazaniu należy obliczać wg 
wzoru 

w któ rym: 

10· W 
t =---

f 

W - odczytane wskazanie mier
nika , 

f - częstotliwość mierzonych 
impuls6w wybierczych, Hz 

powinien kreśl i ć 3-ści eżkowy 
wykres przy przesuwi e taśmy co 
najmniej 200 mmls 

powinien umożliwiać nastawianie 
skokowo czę stotliwości impulso
wania f = 8, 10 i 12 Hz z do
kładnością ±O, 1 Hz oraz współ
czynników impulsowania t p It z 
zawartych w granicach 1:~ : 1 

pO\o'inien umożliwiać nastawianie 
skokowo czasu trwania impuls6w 
w przedziale 2~980 ms co 20 ms, 
z dokładnością ±5 ms 

3. 2. 1. Sprawdzenie rezystancji izola~ wykonać 
przyrządem o błędzie wskazań ±10% przy napięciu 

100 ~ 250 V na zespole mierzonym (odczyt bezpo
średnio po upływie 1 min), po uprzednim wymontowa..
niu układu odbiorczego tranSlaCji. 

2. 2 . 2. Sprawdzenie WYtrzymałości elektrycznej 
izol acji należy wykonać za pomocą próbnika izo
laCji o mocy znamionowej co najmniej 0,25 kVA i 

błędzie wskazań nie większym niż 2,5% , po uprzed
nim wymontowaniu ukłaau odbiorczeg9 translac.ji. 

3.2.3. 8prawdzenie tłumienności skutecznej na
leży wykonać w układzie przedstawionym na rys. 2. 

Rys. 2. Układ do pomiaru U',miennośc i skutecz nej 
R 1 = 300Q ±0,5%, R2·600 ~1 ±0,5% 

Do wejścia układu naleiy dołączyć symetryczl~ 

względem ziemi źródło napięcia sinusoidalnego o 
zawartości harmonic znych nie większych niż 3%. 

Woltomierz V
1 

służy do pomiaru 
ściu układu. Napięcie to powinno 
1,5 V. 

napięcia na vrej
wynosić około 

Tłumik powinien być nas tawiany co najmnie j w 
granicach O ~ 1 Np skokami nie większymi niż 0,01 ~. 
Układ tłumika powinien być typu H lub O, a 
jego moduł impedancji falowej powinten ~7llosić 

600~1 • 

Wskażnik napięcia Voz nie powinien zakłócać sy
metrii układu, a jego moduł impedancji wejściowej 
powinien być nie mniejszy niż 20 k~l • 

Przełącznik P służy do przełączania wskaźnika V2 
na wejście tłumika lub badaną translację. 

Przed przystąpieniem do pomiarów naleźy spraw
dzić symetrię układu pomiarowego względem ziemi 
przez wykonanie wstępnych pomiarów tłumienności 

translaCj i przy krzyżowaniu doprowadzeń generato
ra G, oraz przy krzyżowaniu doprowadzeń wskaźni
ka V2• 

Otrzymane w ten osposób wartości tłumienności 

translacji nie powinny różnić się między sobą wię
cej niż 0 ,005 Np , co można ocenić przez interpo
lowanie wskazań przyrządu V 2' 

Pomiar tłumienności skut ecznej polega na nasta
wieniu tłumika na taką wartość tłumienności A N ' 

przy której wskazania przyrządu V"2 dla obu poło
żeń przełącznika P są j ednakowe. 

Przy pomiarze należy przycisnąć ko~nice przekaź
ników, których zestyki zwierne znajdują się w ży
łach rozmównych. 

Pomiar vr,rkonać przy odłączonym napięCiu zasila
nia. 

3. 2.4. Sprawdzenie tłumienności symetrii należy 
wykonać w Układzie przedstawioIlJ'm na rys. 3. 

Napięcie po stronie pierwotnej transformatora 
symetryzuj ącego TrS o przekładni 1:1, mierzone wol

tomierzem V 1 , powinno wynosić około 10 V. 
Tłumik powinien być typu H lub O, a jego moduł 

impedancji faloVlej powinien wynosić 600 I!. Tłumik 
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powLli en być na stawie.ny w zakre sie do 14 Np sko
kami co 0, 01 Np. 
Wskaźnik napięcia V 2 nie powinien zakłócać sy

metrii układu, a jego moduł 1mpedancji wejściowej 
pawinien być nie mnie j szy od 20 k~~ • 

Za pomocą przełącznika P przełącza się wejście 

wskaźnika V 2 na wyjście tłumika lub na badaną trans
lację. 

Przy pomiarze należy frzycisnąć kotwi ce przekaź
ników, których ze s tyki zwierne znajdują się w ży
łach rozmównych. 

Pomiar wykonać pr zy odł ączonym napięciu zasi
lania. 

Przed przystąpieniem do pomiar6w należy spraw
dzić s~netrię układu pomiarowe~o przez wykonanie 
pomiaru tłumienności symetrii przy zwartych sty
kach 11 z 25 i 12 z 23 wtyczki nożowej transla
cji. Zmierzona wartość powinna być nie mniejsza 
od 7 Np. 

Rys. 3. Układ do pomiaru tlumienności syme~rii 
R = 600ll ±O,5% 

3.2.5. Sprawdzenie kodu sygnałów liniowYch na
leży wykonać dla napięć zasi lania 48 V i 63 V, pr73 

czym czasy trwania i rozpoznawania sygnałów powm
ny zawierać się IV przedziałach podanych w tabl. 1. 

Oznaczenia gniazd probierczych, wtyków nożowych 
itp. odnoszą się do konstrukcji translacji stoso
wanych w systemie strowgera. 

2. 2.5.1. Sprawdzępie sygnału wzięcia do pr acyore,j
muje: 

aj Sprawdzenie czasu trwani.a sygnału wysyłanego 
przez translację wyjściową należy wylconać w ukła
dzie podanym na rys. 4. 

Rys. 4.-

15 

I 

/ 

/ 
/ 

'. TA 
--;ov '------;8 

11 

T 

Układ do pomiaru czas6w t rwania sygnał6w linio
wych 

Wyzwolenie tego sygnału należy spowodować przez 
zwarcie w translacji styków 23 i 25 wtyczki nożo

wej. 
Pomiar należy wykonać miernikiem krótkich cza

sów MT (lub impulsografem I) dołączonym do sprę

źynyTA-5 gniazdka probierczego translacji. 

b) Sprawdzenie rozpoznania sygnału przez trans
lację wejściową naleźy wykonać w układzie podanym 
na rys. 5. 

10 TA 

Rys . 5. Układ do sprawdzania rozpoznania sygnałów linio
wych 

Z nadajnika impuls6w N należy nadać impuls "z!&

mi" na sprężynę T A -10 gniazdka probierczego trans
lacji. 

Sprawdzenie należy wykonać dla czasów trw~ia 

impulsu "ziemi" 80 ms i 300 ms. 
Powinien zadziałać i przytrzymać się przekażnik 

RB. 

2L?5.2. Sprawdzenie sygnału podniesienia ~ 
te~efonu obejmuje: 

al Sprawdzenie czasu trwanie. sygnału wysyłanego 
przez translację wejściową należy wykonać w ukła
dzie podanym na rys. 4. 

Po przestawieniu tranSlacji w stan pracy v~zwo
lenie tego sygnału należy spowodować przez przy
ciśnięcie kotwicy przekaźnika D. 

Pomiar należy wykonać impulsografem r dołączo

nym do sprężyny T A-S gniazdka probierczego trans
lacji. 

b) Sprawdzenie rozpoznawania sygnału przez 
translację wyjŚCiową naleźy wykonać w układzie po

dan;ym na rys. 5. 
Z nadajnika impulsów N należy nadać impuls "zie

mi" na sprężynę TA-lO gniaZdka probierczego trans
laCji, będącej w stanie pracy. 

Sprawdzenie należy wykonać dla czasu trwania 
impulsu "ziemi" 80 ms. 

Powinny zadziałać i przytrzymać się przekażniki: 

DD, D i PD. 

3~t 5. 3. Sprawdzenie sygnału potwierdzenia pod
niesienia mikrotelefonu obejmuje: 

aj Sprawdzenie czasu trwania sygnału wysyłanego 
przez translację wyjŚCiową należy wykonać w ' ukła

dzie podanym na rys. 4. 
Po rozpoznaniu sygnału wg 3.2.5.2b) tranSlaCja 

powinna wysłać sygnał potwierdzenia podniesienia 
mikrotelefonu. 

Pomiar należy wykonać miernikiem krótkich cza
sów MT(lub impulsografem l l dołączonym do spręży
~ T A-S gniazdka probierczego translacji. 
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b ) Sprawdzenie rozpoznania sygnału przez trans

lację wejściową , które nale ży v~konać w układzie 

pod.an;ym na rys . 5 . 
W translacji należy spowodować \'~słanie sygna

łu podniesienia mikr otelefonu , jak w 3. 2 . 5 . 2 a) 

(pracują cyklicznie m. in. przekaźniki DB i AA) . 
Z nadajnika impulsów N należy nadać 

trwania prze~~ pomiędzy kolejnymi 

w c zasie 
sygnałami 

podniesienia mikrotelefonu impuls "ziemi" na sprę

żynę TA-ID gniazdka probierczego t rans lacji. 

Sprawdzenie należy wykonać dla czasów trwania 

impulsu "ziemi" 80 ms i 300 ms. 
Translacja powinna przerwać \'~sylanie sygnału 

podniesienia mikrotelefonu (przestają pracov/ać 

przekaźniki DE i !A). 

3. 2 . 5. 4. Sprawdzenie SY5Ua1u położenia mikrote
lefonu obe jmuje: 

a) Sprawdzenie czasu trwania sygnału wysyłanego 

przez translację wej:jciową , które należy wykonać w 
układzie podan;ym na rys . 4. 

Translacja powinna znajdować się VI stanie poda

nym VI 3. 2. 5 . 5b). Wyzwolenie te e;o sygnału należy 

spowodować przez zwolnienie kotwicy przekaźnika D. 

Pomiar należy \'~konać miernikiem krótkich cza
sów MT (lub impulsografem I), dołączonym do sprę

żynyTA-5 gniazdka probiercżego translacji. 

b) Sprawdzenie roz~oznania sygnału przez trans

lac ję \'~jściową , które należy wykonać w układzie 

podanym na rys . 5 . 
Translacja powinna znajdować się VI stanie poda

nym VI 3. 2 . 5.2b) . Z nadajnika impulsów N należy na
dać impuls "ziemi" na sprężynę TA-ID gniazdka 
probierczego translacji. 

Sprawdzenie należy wykonać dla c zasu trwania im

pulsu "ziemi" 80 ms . 
Powinien z \'/olnić przekaźnik D. 

3. 2 . 5. 5. Sprawdzenie sygnału oferowania obejmu

je : 
a) Sprawdzenie czasu t r wania · sygnału wysyłanego 

przez translaCję wyjściową, które należy wykonać w 
układzie podanym na rys . 4 . 

Po przestawieniu translacji w stan pracy wyzwo

lenie tego sygnału należy spowodować przez przy

ciśnięcie kotwicy przekaźnika DF. 
Pomiar naieży wykonać miernikiem krótkich czasów 

MT (lub impulsografem I) , dołączonym do sprężyny 

T A -5 gniazdka probierczego translacji. 
b) Sprawdzenie ' rozpoznania sygnału przez trans

lację wejściową, które należy wykonać w układzie 

po~ na rys. 5 . 

Z nadajnika impulsów N należy nadać impulS "zie_ 

mi" na sprężynę TA -10 gniazdka probierczego trans
lacji będące j w stanie pracy . 

Sprawdzenia należy wykonać dla c zasów trwania 

impuls u " ziemi" 140 ms i 440 ms . 
Przy c zasie trwania impulsu "ziemi" r6wnym 140 

nie powinien zwolnić przekaźnik Z. 
Przy czasach t~'łania impulsu " zi emi" 200 ms i 

440 ms powinien zadziałać przekaźnik ZZ . 

3. 2 . 5 . 6 . Sprawdzenie sygnału rozłąc~enia obej

muje : 
a) Sprawdzenie czasu t~vania sygnału wysyłanego 

przez translację wyjściową, które należy wykonać 

w układzie podanym na rys. 4. 

Po przestawieniu translacji VI stan pracy \vyzwo

lenie tego sygnału należy spowodować przez roz
warcie styków 23 i 25 wtyczki nożowe j . 

Pomiar należy v~konać impulsograf em I dołączo

nym do sprężyny TA-5 gniazdka probierczego. 
b l Sprawdzenie rozpoznania sygnału przez trans

lację wejściową , które należy wykonać w układzie 

podanym na rys. 5 . 
Z n adajnika impulsów N należy nadać impuls "z:ie-

mi" na sprężynę T A -10 gnia zdka probierczego 

translacji będące j w stanie pracy. 

Sprawdzenie należy wy:wnać dla Czasu trwania 

impulsu "z.i.emi" 800 ms . 
W trans l acji powinien zwolnić przekaźnik RB . 

3,2,5.7. tiprawdzenie sygnału zwolnienia blokady 

obejmuje : 
a) Sprawdzenie czasu trv/ania sygnału v~syłane

go przez translację wejścio·i1ą, które należy v~o

nać w układzie podanym na rys. 4 . 

Translacja powinna znajdować się w stanie poda

nym w 3. 2 . 5 . 6 bl. Wyzwolenie tego sygnału należy 

spowodować przez przyciśnięcie ko~vicy przekaźni

ka K. 
Pomiar należy wykonać miernikiem krótkich cza

sów MT (lub impulsografem l) dołączonym do sprę

żyny T A-S gniazdka probierczego translacji. 

b) Sprawdzenie rozpoznania sygnału przez trans
lację wyjściową należy wykonać w układzie podanym 

na rys . 5. 
W translacji należy spowodować wysyłanie sygna

łu rozłączenia jak w 3.2. 5.6 a) . 
Z nadajnika impulsów N należy nadać impuls'~ie

mi" na sprężynę T A ~ 10 gniazdka probierczego trans
lacji. 

Sprawdzenie należy wykonać dla czasu trwania 

impulsu " ziemi" 800 ms . 
Powinny zwolnić wszystkie przekaźniki transla

cji wyjściowej . 

3. 2 ,6. Sprawdzenie wstępnej korekcji sygnałów 

wYbierczych należy v~konać w układzie podanym na 

rys. 6. 

J 4 ~9 r ----- ...., ~\--;=QJ 
F 

- -1-0 o , o ( 
8 I 10 1 25 \ I 

1 1 \ T llinia sztucznal 
1 l rys.1 I 

\ 
C 

\~ L- s I 7 I 2J 
- -1...0 

ts L __ _ _ ---.J 
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Rys . 6. Układ do pomiaru zniekształc eń sygna16w wybier
czych nadawanych przez translację wyjściową. R::; 200~! . C =lf"F 

Przy pomiarze zniekształceń impulsOw wybierczych na
dawanych pr zez N l zewrzeć punkty 5 z 6 i 8 z 9 . Przy po
miarze zniekształceń sygnał6w wybierczych nadawanych prz~ 
+.ranslację zeWrzeć punkty 1 z 2 , 3 z 4, 6 z 7 1 8 z 10 



Z nadajnika impuls6w wybierczych NI należy na
dać ciąg impuls6w o częstotliwości f = 10 Hz 1 
wsp6łczynniku impulsowania t p / t z :: 211. Do-
łąc2:ając do nadajnika N l miernik MI zmierzyć cza 
sy trwania przerw nadawanych impuls6w wybierczyc.b.. 

Po obciążeniu zestyku impulsującego nadajnika 
NI gasikiem nale ży poprzez linię sztuczną o pa
rametrach podanych na rys. 1b) nadać ciąg impul
sów wybierczych na wejście trańslacji vryjściowej. 
Miernikiem M I dołączonym do sprężyny T A-S gniazó.
ka probierczego nale ży zmierzyć czasy t~vania im
pulsów VI sygnałach \vybierczych. 

RÓżnica między czasem trwania przerw impulsÓw 
wybierczych a czase;n trwania impuls6vI w sygnałach 
wybierczych j est mierzonym skróceniem. 

Pomiary należy vrykonać dla napięć 2:asilania 
translacji 50 V i 60 V. 

.3.2.7. Sprawd2:enie 2:niekształceń SYfmałÓw wy

bierczych należy wykonać w układzie poda.n;ym na 
rys. 6. 

Z nadajnika i.rnpulsów wybierczych NI (zestyk :Il!l-

pulsujący obciążony gasikiem) należy kolejno po
przez li!l.ie sztuczne o parametrach podanych na 
rys. 1 0.) , 1c), 1d) i 1e) nadawać ciągi impulsÓw wy
bierczych na wejście translacji wyjściowej . 

Pomiary należy vryko.nać dla częstotliwości :impul

sowania f '" 8 , 10 i 12 Hz , przy nastawi~ch dla 
każdej częstotliwości współczynnikach 

nia t p / t z:: 1 ,7: 1; 2: 1 i 2 t 6 : 1. Dla 
1mpulsowa
każdego z 

w;ymieniollJ'ch przypadków należy miernikiem M I do

łączonym do sprężyny T A -5 gniazdka probierczego 
zmierzyć czasy trwania impulsÓw w sygnałach wy
bierczych. 
Różnica między zmier2:onymi czasami trwa..TJ.1a im

pulsów w sygnałach wybier c2:ych a zmierzonym wg 
3.2.6 czasem trwania imp\1lsów w sygnałach wybier
czych. stanowi zniekszt~lc ~llie . 

Pomiary można \vykonać stosując z~~iast mier
nika M I - impulsograf I. Wszystkie w;ymienione po
miary należy wykonać dla napięć 2: asi lania trans
lacji 48 V i 52 V oraz 57 V i 63 V. 

3, 2.8. Sprawdzenie zakresu r egulaCji czasu trwa
nia pr zerwy impulsÓw I!ybierczych należy wykonać 

w układ2:ie podanym na rys. 7. 

-- -~T 
\ -

\ 

\ ,--
\ -=::-

\e-8 
IEIJDJ 

Rys . 7. Układ do pomiaru zniekształceń sygna łów wyb i er 
czych przekazywanych przez translację wejściową 

Przed przystąpieniem do pomiaru należy wyregu
lować układ odbiorczy tak, aby przy nadaniu na 
wejście trans l ac ji we jŚCiowej ciągłego sygnału 

prądu przemiennego o częstotliwoeci 50 Hz l war
tości skutec2:nej napięcia 4 V, prąd płynący w 
u2:Wojeniu roboc zym przekaźnika odbiorc2:ego wyno-

? 

s~ł 25 mA. RegUlaCję wykonać opornikiem regulowa
nym. 

Po vrykonaniu regulacji na wejście translacji na
leży nadać ciąg sygnałÓw wybierczych o nastawia
nych kolejno częstotliwościach impulsowania 8, 10 
i 12 Hz , przy ustalonych dla każdej częstotliwoś
ci wspÓłczynnikach impulsowania t i / rp = 1: 1 
i 3 : 1. 

Sprawdzenie zakresu regulacji należy przeprowa
dzić zmieniając ustawienie suwaka opornika regu
lowanego. 

Pomiary czasów trwania przerw należy wykonać za 
pomocą miernika M I lub impulsografu l, dołącza

nych do sprężyn 1, 2 przekaźnika M , po uprzednim 
odłączeniu od ni ch układu gasikowego. 
Regulację oraz pomiary należy I'rykonać przy na

pięciu zasilania translacji 50 V i 60 v • 
3. 2.9. Sprawdzenie zniekształceń impulsów w&bier

czych należy wykonać w układzj..e podanym na rys. 7-
Po wykonaniu regulacji układu odbiorczego jak w 

3.2.8 należy przy częstotliwości impulsowania 
f = 10 Hz i wspÓłczynniku impulsowania t i / t P ::: 

= 2:1 nastawić za pomocą opornika regulovlanego 
czasy t rwania vtydawanych pr2:ez translację wejścio
wą przerw impulsów wybierc2:ych na jedną z Vlartoś
c~ z przedziału 55 ~ 70 ms (np. 66 ms). 

Pomiary należy wykonać podając na wejście trans
l acji ci ągi sygnałów wybierczych o nastawianych 
kolejno częstotliwościach impulsowania f = 8, 10 
i 12 Hz, przy nasta~anych dla każdej częstotli
wości wspÓłczynnikach impulsowania t i / t p=:1: 1 
1 3:1 . 

Pomiary czasów trwania przerw należy \vykonać za 
pomocą miernika MI lub impulsografu I, dołącza

nych do sprężyn 1, 2 przekaźn.i.ka M, po uprzednim 
odłączeniu od nich układu gasikowego. 
Znieks2:tałcen1a impulsów vtybierczych stanowią 

rÓżnice między zmierzonymi czasami trwania przerw 
impulsów vrybierczych a wartością nastawioną. 

Pomiary vrykonać dla napięć zasilania 48 V i 52 V 
(regulacja układu odbiorczego oraz nastawienie 
czasu trwania przerw przy 50 V) oraz 57 V i 63 V 
(regulacja układu odbiorczego oraz nastawienie 
czasu trwania przerw przy 60 V). 

3.2.10 . Sprawdzenie czułości układu odbiorczego 
należy wykonać w układzie podanym na rys . 8. 

[J ~ JIE / 
I ' ~ I _. -- - ~--r-J / 

8 

Rys. 8 . Układ do pomiaru czu łośc i i sel ektywności układu 
odbiorczego 

Na wejście translacji należy nadać ciągły sygnał 
prądu przemiennego o częstotliwości 50 H2: i ns.pię
c iu skutecznym rÓwnym 4 V. Zmieniając ustawienie 
suwaka opornikę. regulowanego należy nastawić war-
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to~ć prądu płynącego w uzwojeniu roboczym prze
kaźnika odbiorczego na 25 mA. 

Pomiar należy wykonać miliamperomierzem mA 
włączoIlJlll szeregC7,vo pomiędzy sprężyny T A 11 i 12 

gniazdka probierczego translacji. 
Pomiar należy wykonać przy napięciu zasilania 

translacji 48 V. 

3.2.11. Sprawdzeni e selektywności układu odbior
czego należy ,.-ykonać w układzie podanym na rys . 8. 

Na we jście t r ans l acji należy nadać sygnał prądu 

przemiennego o częstotliwości 50 Hz. Zwiększając 
wartość napięcia nadawanego sygnału, odczytać na 
wol tomierzu V wartość napięcia Skutecznego, przy 
kt6rej zadziała przekaźnik odbiorczy. 
Następnie nadać na wejście translacji sygnał 

prądu przemiennego o częs~otliwości 300 Hz. Z~k
szając wartość napięcia nadawanego odczytać na 
woltomierzu V napięcie , przy kt6rym nastąpi za
działanie przekaźnika odbiorczego. 

Pomiar należy wykonać przy napięciu zasilania 
translacji 50 V i 60 V. 

K o N r E c 

I1;fOR:1AC.JE DODATKO'I</E do BN-68/9371~2 

1 , Przeznaczenie tra'\Jla,~ ji wyderania zdaj llego~l!!!'..!S.. 

przemi ennym o czystotli'w'ości ; 0 :~z - t~· pów ~w 50=1-._;_ 
TZWp 50- 1 . Transl ac je "yc.i",rania <:dab "go pr'luelll »rze

oiennymo częs totliwo śc i 50 n7. s.~ PX·7.r,7.naCZl>ne do z!';~ta

"Ńi ania poląc :r: eii w sinei 'Lelef\Jr~iczt' ej na ł ącz3.ch Jedno

t orowych ni ewz maCnlul!ycr.l lub wzma~R~dar'.!fcn - V'J v;. ... a:t.cn~ cł'l 

we wzmacniaki kOlico· .. e , ':'ranslacj e te Jlogą by!: wykorzy

stY'. an e dc pracy na łączacc , dla których tłulIli enncśc sku

t ec~na o ..tcinka SYGnalizaCj i ni" pr'Zekracza 2 , 2 Np prz~ 

cz<;stotliwości 50 Hz (\fS rysunkU) . 

rlWw SU-' --------- -- l 

I 

I 
I I 

(l-~7:a 
: I I 

!,.ny_ J l - - J 

r 
SW 

:~ - r;l--~ :; : I l::::J "I I 
I ~I I I TlWp50-1 

: rn r I I f=7l ' linia ~,l1~ ;:-
I LJ"· 11L::' ~ '// [-"'l 
. 'I -;, ~ 
I I , 
I I I '- - - ' l 

L -- r.:;-t i I I t L":.r- I tx~c12."łC~ ... 
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Przyk ł ad b l okowego układu po ł ączeń translacji w z &stawi t 
ł'lcz a ",iędzymi ast o,:ego 

CA - c entrala au t omatyczna, SW - s t acja wzmacniakowa,OP 
_ obwód pośr edniczący , TZWw 50-1 - t r ans l acj a wyj śc iowa, 

T ZWp 50-1 - trdns l ac ja wejściowa . 

a ) Przeznac zenie tranrlacj i wyj ściowej TZ~lw 50- 1 

Translac j3. wyj ~~ cicwa Jest pr zeznaczona do współpracy : 

- ." autor.>atyczllym ruchu korlc owym - z wybierakami grupo

",-ymi cen raI automat ycznych systemu Strowgera typu 32A i 

52AB , 

- ,oi ruc hu półau toma tycznym - ze stanowi skami między-

miasT,o".f'~; centr.,l t yp',. U50 i U57 poprzez zespoły obwo
nr"", ;:.ośredniczących OP. 

Należy zaznaczyć, że schemat trans l acj i prz ewiduje mo

i.l iwość t WOr zenia przez t .elefonlstki połączeń tranzyto

wy h , jednak obec nie brak jest odpowiednich z espołów po

śr erinicząqch umo ż liwiających tworz enie tych połącz eń. 

b ) Prz eznaczenie translacji wejściowej TZ'ip 50-1 

Translacja wejściowa jest pr zeznaczona do współ'pracy z: 

- wybierakami grupowymi central automatycznych systemu 

Strowger a typu 32A i 32AB. 

- wyb ierakam i grupowymi central automatycznych systemu 

Si emensa t ypu W40 , 

- organami ~oł ączeniowym1 r GrVR lub GTR central auto

matycznych systemu SALME . 

Tran51acja wejśc iowa umożliwia telefonistkom t worzenie 

połącz eń tranzy towych. 

2 . Generator napięc ia SYgnałowego , Generator napięcia 

sygnałoweg,o powi ni en wytwarzać napięc ie przemi enne o czę

stotlhlOści 50 ±4 l{z o wartości skutec znej 75 ± 5 V. Za

wartość harmo nicznych na wej ści u obwodów zasilanych po

wi nna być mni ejsza od 4%. 


