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1. WSTEP

1.1. Przedmiot normy. Przedmiotem normy sa
og6lne wymagania i badania dotyczgce zurawi po-
kladowych hakowych, stacjonarnych pojedyn-
czych i podwoéjnych ze zmiennym wysiggiem,
obrotowych, stosowanych na statkach wodnych.

1.2. OkresSlenia

1.2.1. Udzwig znamionowy — najwieksza dopu-
szczalna robocza masa tadunku wyrazona w to-
nach, jakg moze podnie$¢ zuraw igcznie z masa
zdejmowalnych urzadzen do chwytania fadunku.

1.2.2. Predko$sé¢ znamionowa podnoszenia —
maksymalna predkos¢, z ktoérg zuraw podnosi la-
dunek odpowiadajacy udzwigowi znamionowemu.

1.2.3. Czas zmiany wysiegu — Sredni czas peine]
zmiany wysiegu w zakresie wysiegu minimalnego
i maksymalnego. Przy okresleniu wartosci tego
czasu uwzglednia sie podnoszenie i opuszczanie
wysiegnika.

1.2.4. Wysieg maksymalny — maksymalna od-
legto$¢ miedzy $rodkiem masy zawieszonego na
haku tadunku a pionowg osig obrotu zurawia.

1.2.5. Wysieg minimalny — minimalna odle-
glos¢ miedzy $rodkiem masy zawieszonego na haku
tadunku a pionowaq osig obrotu zZurawia.

1.2.6. Predko$é obrotowa — maksymalna pred-
koé¢é obrotowa zurawia obcigzonego udzwigiem
znamionowym przy wysiegu maksymalnym.

1.2.7. Wysoko§¢ podnoszenia — maksymalna od-
leglos¢ miedzy najnizszym i najwyzszym potoze-
niem haka dla zakresu pracy miedzy wysiegiem
minimalnym a wysiegiem maksymalnym.

1.2.8. Zuraw podwojny — zestaw dwoch zurawi
zainstalowanych na wspoélnej platformie obroto-
wej, majacych mozliwos¢ wspolnego sterowania
z kabiny jednego z zZurawi.

’Q_mux
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max Wysieg maksymalny, Rmin = WYSIQg minimalny,
Il — wysoko§¢ podnoszenia, n — predkoéé obrotowa

2. PODZIAL I OZNACZENIE

z.1. Podzial. W zaleznosci od konstrukeji rozroz-
nia sie zurawie:

— pojedyncze — nie wyrdzniane w oznaczeniu,
— podwojne — 22X,
W zaleznosci od udzwigéw znamionowych i wy-

siegbw maksymalnych rozréznia sie zurawie wg
tabl. 1.

Zgloszona przez Centrum Techniki Okretowej w Gdansku
Ustencwiona przez Dyrektora Centrum Techniki Okretowej dnia 25 stycznia 1978 r.
jako norma obowigzujgca od dnia 1 stycznia 1979 r.
(Dz. Norm. i Miar nr 6/1978 poz. 30)

WYDAWNICTWA NOEMALIZACYJNE 1978, Wplyw do WN 8.2.78. Oddano do skitadu 31.3.78.
Druk ukoficzono w czerwcu 78 Obj. 1,20 a. w. Naktad 1200--42 egz.

Cena zt 7,20
ZGT-3 - 1122
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Tablica 1
Udzwig znamionow ., Predko$¢ obroto-
. 0 4 Wysieg R Predkosé .
* Wysokoéé |podnoszenia| Czas zmia-
_ o podnoszenia| znamiono- | ny wysiegu Surate | Surate
. ’ Z}Jraw po- zuraw. pod-| maksymal-| mini- H wa - pojedyn-| podwoi-
Wielko§é jedynezy: woiny ny malny vV, czy ny
nie . - : " s e ; o
— — wiecej | Die mniej | nie mniej | nie wiecej nie mniej
t m m/min S obr/min
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
16 1,6 — 814 2,0 20 60 25 1,6 -—
32 3,2 - 10+16 2,5 20 50 25 1,6 s
1416 2,5
50 5,0 —— 22 40 30 1,4 —_—
: 18-+22 3,0
| o
| 1416 2.5 i
80 8,0 2X8,0 = 22 35 35 1,2 1,0
1825 3,0
, 1620 3,0
1 125 125 2X%12,5 22 30 40 1,0 0,8
1 2225 3,5
i 1618 3,0
* 160 16,0 2X16,0 e 22 20 45 0.8 0,7
| 20+ 25 3,5
; 18--20 3,5
! 200 20,0 220,0 = 22 20 50 0,6 0,5
. 2225 4.0
18-+20 3,9
250 25,0 9% 25,0 o 22 16 50 0,6 0,5
22-+25 4.0

Wielko$ci wysiegdbw maksymalnych mogg byé dobierane z szeregu: 8; 10; 12,5; 14; 16; 18; 20; 22; 25 m.

nikéw 85 KW pradu przemiennego.

Predkosé podnoszenia nieobcigzonego haka — wymagana minimum 1,5 L

Zaleca sie wprowadzenie predkosci podnoszenia dla nieobcigzonego haka i dla 0,5Qn rownej 2Vn.

i
|
|
|
Dla udzwigéw znamionowych 12,5+25,0 t dopuszcza sig tolerancje V,, w dé6t do 30% do czasu uruchomienia sil-
!
|
|

- Wartos¢ V_ nalezy kazdorazowo uzgodni¢ pomigdzy zamawiajacym i producentem, jednak nie mniejszg niz po-
' dana w tablicy. )
Zurawie o wielko$ci 16 i 32 sg wielko$ciami z typoszeregu RWPG i nie sg przewidziane do produkecji w kraju.

W zaleznosci od napedu rozroéznia sie:

Es

Et

Est

Hi

He

z napedem elektrycznym pragdu prze-
miennego przy sterowaniu styczniko-
wym,

z napedem elekirycznym prgdu prze-
miennego przy sterowaniu tyrystoro-
wym,

z napedem elektrycznym prgdu prze-
miennego przy sterowaniu mieszanym
(stycznikowy -+ tyrystorowy),

z napedem hydraulicznym indywidual-
nym (zesp6l napedowy hydrauliczny w
zurawiu),

z napedem hydraulicznym centralnym
(hydrauliczne zrédio zasilania poza zu-
rawiem).

W zaleznosci od napiecia i czestotliwosci pradu
zasilania elektrycznego rozréznia sie:
380 — z zasilaniem pradem 3X380 V; 50 Hz,
440 — z zasilaniem pradem 3X440 V; 60 Hz.
2.2. Sposob budowy oznaczenia. Oznaczenie po-

winno zawiera¢ nastepujgce dane:

— slowa: ZURAW POKLADOWY,
— znak 2X lub bez znaku okre$lajgcego kon-

strukcje,

— wielko$¢ wg tabl. 1,
— wysieg maksymalny wg tabl. 1,
— litery Es; Et; Est; Hi lub Hc okreslajace na-

ped,

— uklad liczb 380 lub 440 okreslajacy napigcie
i czestotliwo$e zasilania elektrycznego,
— numer normy BN-78/3753-06.
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3. WYMAGANIA

3.1. Konstrukcja i mechanizmy

3.1.1. Warunki pracy zurawia. Zuraw powinien
poprawnie pracowa¢ w nastepujacych warunkach:

a) przy kacie przechytu do 5°,

b) przy przegltebieniu statku do 2°,

c) przy naporze wiatru do 400 Pa,

d) w temperaturze otoczenia od
+45°C.

Konstrukcja zurawia i jego elementy stuzgce do
mocowania na statku powinny zabezpiecza¢ peing
sprawnos¢ roboczg zurawia po dlugotrwalym dzia-
laniu na zuraw nastepujgcych warunkow:

— przechyt statku do 15° na lewa lub prawag
burte,

— przeglebienie statku do 10° na dziob lub
rufe,

— kotysanie boczne do 22,5°,

— wiatr o sile do 11 stopni Beauforta.

—30°C do

3.1.2. Zabezpieczenia. Zuraw powinien mie¢ za-
bezpieczenia w uktadzie ruchéw podstawowych
(podnoszenie, obrot i zmiana wysiegu) uniemozli-
wiajgce przekroczenie granicznych polozen:

a) dla podnoszenia — maksymalna i minimalna
wysokos$¢ podnoszenia tadunku,

b) dla zmiany wysiegu — wysieg maksymaliny
1 minimalny,

c) dla obrotu — wg wymagan instalacyjnych.

3.1.3. Obrét zurawia. Zuraw powinien mie¢ moz-
liwosé obrotu w pelnym zakresie kata 360°.

3.1.4. Zmiana wysiegu zurawia powinna odby-
wact sie przy zachowaniu stalego poziomu haka.
Dopuszczalne odchylenie od poziomu nie moze
przekraczac¢ 3,5% zakresu zmiany wysiegu.

Konstrukcja zurawia powinna zapewni¢ mozli-
wos$¢ opuszczania wysiegnika do polozenia 8° po-
nizej poziomu osi obrotu wysiegnika.

3.1.5. Kabina operatora powinna zapewnia¢
dobrg widocznos¢é w obszarze pracy zurawia i byc¢
wyposazona w ogrzewanie, a jej przednia szyba
w wycieraczke.

3.1.6. Konstrukcja zurawia pojedynczego powin-
na uwzglednia¢ mozliwosé zabudowy dwéch zura-
wi na wspoélnej platformie obrotowej i ich wspdl-
nej pracy. Sterowanie zurawiem podwoéjnym po-
winno odbywa¢ sie z kabiny jednego z zurawi
i umozliwia¢ synchroniczne ruchy obu zurawi.

3.1.7. Przyspieszenie. Srednie przyspieszenie
przy rozruchu i opoéznienie przy hamowaniu ta-
dunku odpowiadajacego udzwigowi znamicnowe-
mu hie powinno przekraczac¢ 3 m/s2.

3.1.8. Predkos¢ dostawiania ladunku powinna
by¢ mniejsza niz 20% predkosci znamionowej pod-
noszenia.

3.1.9. Dzwignie sterownikow po zwolnieniu po-
winny wraca¢ do potozenia zerowego.

3.1.10. Predko$é podnoszenia. Zuraw powinien
mie¢ mozliwos¢ podnoszenia nieobcigzonego haka
z predkoscig co najmniej 1,5V ,. Zaleca sie¢ stoso-
wanie predkosci podnoszenia roéwnej 2,0V, dla ia-
dunku do 0,5Q,, i dla nieobcigzonego haka.

3.1.11. Droga hamowania m przy udzwigu zna-
mionowym nie powinna przekracza¢ 0,01 wartosci
predkosci opuszczania tadunku wyrazonej w
m/min.

3.1.12. Mechanizmy zurawia powinny by¢ wy-
posazone w uktad samoczynnego hamowania, kto-
ry zadziala przy sprowadzeniu ukiladu sterowni-
czego do zera oraz przy braku zasilania silnika me-
chanizmu.

Stopien zabezpieczenia hamowania mechaniz-
mow powinien by¢ nie mniejszy niz:

— 1,5 dla mechanizmu podnoszenia,

— 2,0 dla mechanizmu zmiany wysiegu,

— 1,2 dla mechanizmu obrotu.

W mechanizmie wciggarki i zmiany wysiegu na-
lezy takze zapewni¢ bezpradowe opuszczanie fa-
dunku i wysiegnika.

3.1.13. Bebny linowe. Diugos¢ bebnéw linowych
powinna by¢ tak dobrana, aby w miare mozliwo-
Sci zapewnione bylo jednowarstwowe ulozenie liny
na bebnie. W zadnym przypadku lina nie moze by¢
nawijana wiecej niz w trzech warstwach.

Bebny weciggarek przewidziane do jednowar-
stwowego nawijania liny powinny mie¢ nacigty
spiralnie rowek do liny.

Na bebnie mechanizmu podnoszenia przy naj-
nizszym polozeniu haka powinny pozosta¢ co naj-
mniej trzy zwoje liny dla nawijania wielowar-
stwowego lub co najmniej dwa zwoje dla nawija-
nia jednowarstwowego. Wymaganie to dotyczy
takze mechanizmow zmiany wysiegu 1 obrotu w
skrajnych potozeniach.

Dia wszystkich warunkéw pracy odstgp promie-
niowy miedzy goérng warstwa liny stalowej a ze-
wnetrznym obrzezem Kkolnierza nierowkowanego
bebna nie powinien by¢é mniejszy od 2,5-krotnej
$rednicy liny. '

Srednica bebna powinna wynosi¢ nie mniej niz
18 srednic liny stalowej.

3.1.14. Liny stalowe. Nominalna wytrzymatosé
drutu na rozcigganie lin stalowych stosowanych w
zurawiach powinna wynosi¢ co najmniej 1600 MPa.
Nie dopuszcza sie lin laczonych z odcinkow.

3.1.15. Wskaznik wysiegu. Zuraw powinien by¢
wyposazony w dobrze widoczny ze stanowiska ste-
rowania wskaznik wysiegu.

3.1.16. Parametry glowne powinny by¢ zgodne
z tabl. 1.
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3.1.17. Przecigzenia. Zuraw powinien przenosi¢
przecigzenia okreSlone wymaganiami Towarzystw
‘Klasyfikacyjnych.

3.2. Naped elektryczny

3.2.1. Maszyny elektryczne powinny by¢ wyko-
nane zgodnie z BN-69/3083-31.

3.2.2. Stopien ochrony maszyn i1 aparatury elek-
trycznej. Obudowy maszyn elektrycznych powin-
ny by¢ w stopniu ochrony IP-56 wg PN-63/
E-08106. Maszyny elektryczne i obudowy apara-
tow elektrycznych zabudowanych w strugoszczel-
nej ostojnicy powinny by¢ o stopniu ochrony co
najmniej IP-22,

3.2.3. Opornos$¢ izolacji napedu elektrycznego
powinna wynosic:

—— w stanie zimnym nie mniej niz 5 M,

- W stanie nagrzanym nie mniej niz 2 M.

3.2.4. Zabezpieczenie maszyn elektrycznych po-
winno by¢ zgodne z PN-58/E-05012. Silniki nape-
dowe pradu przemiennego powinny mie¢ wbudo-
wane czujniki temperatury lub inne réwnowazne
zabezpieczenia.

Zabezpieczenie zanikowe powinno wylgczy¢
uktad napedowy przy zaniku lub obnizeniu si¢ na-
piecia do wartosci w granicach od 0,35 do 0,1 na-
pigcia znamionowego. Ponowny rozruch silnika
moze nastgpi¢ tylko z polozenia zerowego.

3.2.5. Hamulce ze zwalniakami. Silniki napedo-
we mechanizméw powinny mie¢ hamulce zwal-
niane elektromagnetycznie, jezeli hamulca takiego
nie ma mechanizm. Hamulec ten powinien odpo-
wiada¢ dla pragdu stalego BN-71/3083-11 oraz za-
pewni¢ stopien zabezpieczenia hamowania w sto-
sunku do momentu znamionowego mechanizmu
rowny co najmniej wartosciom podanym w 3.1.12.
Hamulec powinien poprawnie pracowac¢ przy licz-
bie tgczen do 600 na godzine, jednak cewka zwal-
niaka powinna by¢ przystosowana do pracy ciag-
tej.

3.2.6. Fulpity sterownicze oprocz elementéw ste-
rujacych napedem powinny byé¢é wyposazone w
wylaczniki ‘bezpieczenstwa stanowigce jednocze-
snie blokade uniemozliwiajgcg uruchomienie me-
chanizmow.

3.2.7. Aparatura rozruchowo-nastawcza obwodu
glownego powinna by¢é wyposazona w aparaty w
wykonaniu morskim przystosowane do diugotrwa-
tej pracy bezawaryjnej i uznane przez Towarzy-
stwo Klasyfikacyjne.

Budowa i wykonanie zestawdéw aparatowych po-
winny byé¢ zgodne z BN-78/3083-35. Obwody ste-
rownicze powinny byé zabezpieczone przed skut-
kami zwarcia.

3.2.8. Przyrosty temperatur. Podczas operacji
przeladunkowych temperatury nie powinny prze-
kraczac¢ nastepujgcych wartosci:

a) dla obwodu opornikéw 200°C,

b) dla powietrza wychodzgcego z opornikow,
przy pomiarze w odlegtosci 25 mm ponad obudo-
wa, 1756°C.

Wszystkie czesci elementéw oporowych obudo-
wy i przylegle czesci w przypadku, gdy ich tempe-
ratura przekracza 60°C powinny by¢ ostonigte.

3.2.9. Oswietlenie zurawia i uklad grzania posto-
jowego silnikow elektrycznych powinny by¢ zasi-
lane z niezwigzanego z napedem obwodu sieci
0 napieciu 220 V.

3.3. Naped hydrauliczny

3.3.1. CisSnienie. Naped hydrauliczny powinien
by¢ $rednioci$nieniowy. Cisnienie maksymalne po-
winno wynosi¢ 32 MPa.

3.3.2. Zmiana predkoSci. Naped hydrauliczny
powinien zapewni¢ plynng zmiane predkosci, ptyn-
ny rozruch i hamowanie niezaleznie od sposobu
wysterowania dZzwigni urzgdzenia sterujgcego.

3.3.3. Zabezpieczenia. Mechanizmy zurawi po-
winny mie¢ zabezpieczenia przed samoczynnym
niekontrolowanym opadaniem ladunku wysiggni-
ka lub obrotem Zurawia przy awaryjnym spadku
ci$nienia w uktadzie hydraulicznym.

Naped powinien by¢ zabezpieczony przed prze-
cigzeniem za pomocg zaworOw bezpieczenstwa,
ktorych ciSnienie otwarcia powinno by¢ nie wigk-
sze niz 1,1 maksymalnego ciSnienia roboczego.

3.3.4. Szczelnosé elementow i polagczen. Elemen-
ty ukltadu hydraulicznego nie powinny wykazy-
wa¢é przeciekéw oleju i odksztatcen trwatych przy
cisnieniu probnym wynoszacym 1,5 maksymalne-
go ci$nienia obliczeniowego, a zmontowany ukiad
hydrauliczny powinien by¢ szczelny przy ciSnie-
niu préobnym wynoszgcym 1,25 maksymalnego ci-
$nienia obliczeniowego.

3.4. Wymagania pozostale

3.4.1. Zgodnoé¢ z dokumentacja techniczng. Ma-
terialy, czesci, podzespoly, ich cechowanie i atesty,
spoiny, montaz i wspoéldzialanie oraz parametry
nieokreslone tabl. 1, powinny byé¢ zgodne z obo-
wigzujgcg dokumentacja techniczng.

3.4.2. Cechowanie. Na ostojnicy, w widocznym
miejscu, powinna byé umieszczona tabliczka zna-
mionowa z materiatu odpornego na korozje zawie-
rajgca nastepujace dane:

a) nazwe i znak zakladu wytworcey,

b) oznaczenie zurawia,

¢) udzwig znamionowy,

d) predko$é znamionowa podnoszenia,

e) rok produkeiji,
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f) numer fabryczny,

g) parametry zasilania,

h) masa zurawia,

i) znak KT wytworey i miejsce na stempel od-
bioru Towarzystwa Klasyfikacyjnego dla wybicia
miesigca i roku przeprowadzonego badania i nu-
meru lub symbolu identyfikujgcego.

Na wysiggniku, w widocznym miejscu przy sto-
pie, naléZy napawac nastepujgce znaki:

a) DOR,

b) wielkos¢ udzwigu znamionowego w t,

c) wielkos¢ wysiegu maksymalnego w m, np.:
DOR 20 t/22 m.

4. PAKOWANIE, PRZECHOWYWANIE
I TRANSPORT

4.1. Pakowanie. Zuraw wysyla sie bez pakowa-
nia. Czesci obrabiane powinny by¢ zakonserwowa-
ne i zabezpieczone przed dzialaniem atmosferycz-
nym i uszkodzeniami mechanicznymi.

Oddzielne czesci mechanizméw oraz osprzetu
elektrycznego i hydraulicznego powinny by¢ pako-
wane w skrzynie wylozone wewnatrz papierem
asfaltowym. Do kazdego opakowania nalezy dolg-
czy¢ wykaz zawartych w nim czesci i zabezpieczy¢
go przed wilgocig i zniszczeniem. Znakowanie opa-
kowan powinno by¢ zgodne z PN-76/0-79252.

4.2. Przechowywanie. Skrzynie zawierajace od-
dzielne czeSci nalezy przechowywaé pod dachem.
Zespoly gléwne zurawia, jak ostojnica, wysiegnik,
moga by¢ przechowywane na wolnym powietrzu.

4.3. Transport. Zuraw nalezy transportowaé¢ w
stanie czesciowo zdemontowanym -— zespolami
gidwnymi:

— ostojnica wraz z zabudowanymi wewngtrz
mechanizmami,

— wysiegnik.

Transport zurawia moze odbywac si¢ dowolnymi
srodkami lokomocji, przy przestrzeganiu indywi-
dualnych instrukcji transportu. Zespoly w trans-
porcie nalezy zabezpieczy¢ przed przesuwaniem
sie 1 uszkodzeniem mechanicznym czesci wystajg-
cych.

5. BADANIA

5.1. Program badan

5.1.1. Badania pelne (typu) nalezy przeprowa-
dza¢ przy uruchamianiu produkeji lub w przypad-
ku wprowadzania zmian materialowych, konstruk-
cyjnych i technologicznych, mogacych wplyngé w
sposo6b istotny na jako$¢ oraz przy okresowej kon-
troli produkeji na zgdanie Towarzystwa Klasyfi-
kacyjnego.

5.1.2. Badania niepeine (wyrobu) nalezy przepro-
wadza¢ na kazdym zurawiu pokladowym.

5.2. Rodzaje badan — wg tabl. 2.
5.3. Opis badan

5.3.1. Ogledziny i1 sprawdzenie zgodnosci z do-
kumentacja nalezy przeprowadzi¢ nieuzbrojonym
okiem.

5.3.2. Sprawdzenie parametrow giownych i wy-
miardéw nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu war-
sztatowych przyrzgdow pomiarowych.

5.3.3. Badania ci$nieniowe rurociagow i elemen-
tow przed zamontowaniem do ukladu, elementy
1 rurociggi nalezy bada¢ na cisnienie 1,5 maksy-
malnego ci$nienia obliczeniowego.

Po zmontowaniu uktad podlega proébie szczel-
nosci na cisnienie 1,25 maksymalnego ciSnienia
obliczeniowego.

5.3.4. Sprawdzenie ukiadu elekfrycznego Ilub
hydraulicznego. Nalezy sprawdzi¢, czy polgczenia
i oznaczenia aparatow lub urzadzen elektrycznych
i hydraulicznych, zaciskoOw i przewodow lub kabli
sg zgodne z oznaczeniami i polgczeniami podanymi
na schematach napedow.

Sprawdzi¢ prawidlowos¢ dziatania aparatow lub
elementéw zgodnie z polozeniami dZzwigni stero-
wnikow oraz prawidlowos$é kierunku wirowania
bebnéw i prawidtowosé obrotu zurawia.

5.3.5. Pomiar opornoS$ci izolacji nalezy wykonaé
megaomomierzem induktorowym 500 V.

Podczas badan nalezy odlgczy¢ elementy wraz-
liwe na podwyzZszone napiecie, jezeli sa zainstalo-
wane w napedzie elektrycznym zurawia. Opornosé
izolacji nalezy zmierzy¢ dwukrotnie, raz krétko
przed rozpoczeciem badan — ma zimno oraz po za-
konczeniu badan — na gorgqco.

5.3.6. Badania ruchowe bez obcigzenia nalezy
wykonaé¢ dla kazdego mechanizmu oddzielnie, a w
szczegolnosci:

— wykonaé po trzy cykle pracy kazdym mecha-
nizmem, najezdzajgc za kazdym razem na wylgcz-
niki krancowe; sprawdzi¢ prawidlowos¢ wylgcza-
nia napedu przez wylaczniki krancowe,

— wykonaé trzykrotnie dla kazdego mechaniz-
mu i kazdego z dwu kierunkéw ruchu zatrzymanie
mechanizmu bezpos$rednio przez nacisniecie przy-
cisku bezpieczenstwa,

— wykona¢ dla kazdego mechanizmu po trzy
rozruchy i trzy hamowania dla kazdego z kierun-
kéw ruchu, postugujac sie¢ normalnie dzwignig ste-
rownika,

— wykona¢ dla kazdego mechanizmu po trzy
pelne przesterowania dzwignig sterownika dla
kazdego z kierunkéw ruchu.
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Tablica 2
Badania
) Wymagania Opis badan
(typu) (wyrobu)
) | 2 3 4 5 6
1 | Ogledziny i sprawdzenie zgodno$ci z doku- - 315 8.1.6; 31.13
mentacj
i + 5.3.1
4 3.1.2; 3.1.14; 3.2.6; 3.4.1;
3.4.2
2 | Sprawdzenie parametréw giléwnych i wymia- = 3.3.1
row . 5.3.2
= 3.1.13; 3.1.16
3 | Badania ci$nieniowe rurociggébw i elementéw = + 3.3.4 5.3.3
4 | Sprawdzenie ukladu elektrycznego lub hy- = 3.2.1; 8.2.2
draulicznego
EHes + 5.34
n 3.24; 3.2.5; 3.2.6; 3.2.7;
329
5 | Pomiar opornosci izolacji 5 o + 3.2.3 5.3.5
¥ | Badania ruchowe bez obcigzenia = 3.1.10; 3.1.15
+ 5.3.6
n 3.1.3; 3.1.4; 3.1.9; 3.1.18;
3.3.2
7 | Badania dynamiczne przy udZwigu znamiono- = 9:1.1; 8.1.71; 3.1.8
wym
Y + 5.3.7
+ 3.1.3; 3.1.4; 3.1.9; 3.1.13;
3.3.2
8 | Badania statyczne przy przecigzeniu + = 3.1.17 5.3.8
9 | Badania dynamiczne przy przeciagzeniu + c o 3.1.17 5.3.9
10 | Badania przy pracy diugotrwale] = — 3.2.4; 3.2.5; 3.2.7; 3.2.8 5.3.10
11 | Przeglad po badaniach ~+ — 3.34; 3.4.1 5.3.11
Znakiem -+ oznaczono badanie, ktére naleZy przeprowadzic.
Znakiem — oznaczono badanie, ktérego nie nalezy przeprowadzié.

5.3.7. Badania dynamiczne przy udzwigu zna-
mionowym nalezy wykona¢ dla kazdego mecha-
nizmu oddzielnie. Podczas badan nalezy wykonac
po trzy cykle pracy najezdzajac na wylgczniki
krancowe, sprawdzajgc prawidlowosé dzialania
tych wylgcznikéw i uloZenia liny na bebnach dla:

— mechanizmu podnoszenia przy Ly, i Lpmin,

— mechanizmu zmiany wysiegu w czterech po-
lozeniach obrotu co 90°,

— mechanizmu obrotu przy Ly, i Ly,

Zatrzymanie ruchu przy tym badaniu powinno
odbywa¢ sie przy szybkim sprowadzeniu dzwigni
sterownika do polozenia zerowego.

Podczas badann w ruchu ustalonym dla kazdego
mechanizmu nalezy zmierzy¢:

— parametry zasilania silnika napedowego,
— predkos¢ obrotowsa silnika napedowego,
— moc pobierang przez silnik.

5.3.8. Badania statyczne przy przecigzeniu. Na-
lezy utrzymaé na wysokosci okoto 10 ecm od po-
wierzchni terenu ladunek o masie réwnej 1,25
udzwigu znamionowego dla zurawi o @, do 20 t
oraz 0 masie 30 t dla zurawi o @, =25 t.

Zmierzy¢ odleglo$¢ nosiwa od ustalonego pozio-
mu. Pozostawi¢ w tym stanie zuraw przez 10 min.
Zmierzy¢é ponownie odleglo$é ladunku od ustalo-
nego poziomu. Przystgpi¢ do dalszych badan, jezeli
odlegtosé ta po 10 min nie ulegla zmianie wiecej
niz o 10%. Badanie statyczne nalezy wykona¢ dla
wysiegu maksymalnego i minimalnego Zurawia.
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5.3.9. Badania dynamiczne przy przeciazeniu
dla zurawi o udzwigu znamionowym do 20 t nale-
zy przeprowadzi¢ przy obcigzeniu 1,25 Q,, a dla
zurawi o udzwigu 25 t przy obcigzeniu 30 t.

Badania nalezy przeprowadzi¢ 3-krotnie, wyko-
nujac je dla mechanizmu podnoszenia i obrotu
przy wysiegu maksymalnym i minimalnym; dla
mechanizmu zmiany wysiegu — przy wykonaniu
pelnej zmiany wysiegu. W czasie badan nie nalezy
najezdza¢ na wylgczniki krancowe. Hamowanie
powinno odbywac¢ sie przy przechodzeniu ze stop-
nia na stopien dzwignig sterownika do polozenia
zerowego.

Dla zurawi z napedem hydraulicznym dopusz-
cza sie odstepstwa zgodnie z wymaganiami Towa-
rzystwa Klasyfikacyjnego.

5.3.10. Badania przy pracy diugotrwalej nalezy
przeprowadzi¢ przy udiwigu znamionowym, wy-
konujac 90 cykli przetadunkowych wedlug przyje-
tego dla zurawia cyklu pracy. Podczas badania nie
dopuszcza sie przerw miedzy poszczegolnymi cyk-
lami.

Po zakonczeniu badan lub ustaleniu stanu row-
nowagl termicznej, oceni¢ temperature maszyn
elektrycznych, opornikéw, obudéw przekladni, to-
zysk bebnéw linowych i czynnika roboczego w u-
kiadzie hydraulicznym.

5.3.11. Przeglad po badaniach. Po badaniach na-
lezy sprawdzic:

— czy nie nastgpily uszkodzenia mechaniczne
zurawia, tzn. pekniecia, zatarcia, trwale odksztal-
cenia itp.,

— czy przekladnie majg odpowiednie slady
przylegania i nieuszkodzone zeby,

— czy nie wystepuja przecieki oleju,

— czy podczas badan nie nastgpito uszkodzenie
czesci elektrycznej napedu, tzn. nadmierne zuzy-
cie stykow aparatéow, komutatoréw, hamulcéw
elektromagnetycznych itp.

5.4. Ocena badahn. Badany zuraw nalezy uznaé
za zgodny z wymaganiami normy, jezeli uzyska
on ocene dodatniag wynikéw wszystkich badan
przewidzianych w normie.

5.5. ZaSwiadczenie o wynikach badan. Dla kaz-
dego zurawia uznanego za zgodny z wymaganiami
normy producent powinien wystawi¢ zaswiadcze-
nie zawierajace co najmniej:

-— nazwe producenta,

— numer 1 date wystawienia zaswiadczenia,

— nazwe 1 oznaczenie zurawia,

— numer fabryczny i rok budowy,

— zakres 1 wyniki przeprowadzonych badan,

— stwierdzenie zgodnosci wykonania zurawia
z dokumentacjg techniczng i wymaganiami nor-
my,

— inne dane wymagane przez instytucje klasy-
fikacyjne.

6. POSTEPOWANIE Z ZURAWIEM POKELA-
DOWYM UZNANYM ZA NIEZGODNY
Z WYMAGANIAMI NORMY

Zuraw niezgodny z wymaganiami normy moze
by¢ powtoérnie przedstawiony do peinych badan
po usunieciu wad, wymianie czes$ci lub podzespo-
tow.

Nadzorujacy moze zrezygnowa¢ z badan, na
ktérych wynik nie ma wplywu wymieniona czgs¢.
Jezeli w czasie badan wykryte wady wskazuja na
to, ze dalsze badanie moze spowodowa¢ uszkodze-
nie lub zniszczenie zZurawia lub moze by¢ niebez-
pieczne dla otoczenia, to badanie nalezy przerwac.

Po wykonaniu poprawek badania kontynuuje
sie¢ w normalnym trybie. Zuraw, ktéry po usunie-
ciu wad, wymianie czesci lub podzespoidéw nie
spelnia wymagan normy przy powtérnych bada-
niach, powinien byé odrzucony i nie dopuszczony
do eksploatacji.

KONIEC

Informacje dodatkowe
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INFORMACJE DODATKOWE

1. Instytucja opracowujaca norme¢ — Torunskie Zakla-
dy Urzadzen Okretowych TOWIMOR, Torun.

2. Normy zwiazane

PN-58/E-05012 Urzgdzenia elektroenergetyczne. Doboér
silnikéw elektrycznych oraz ich instalowanie, Przepisy
ogoblne

PN-63/E-08106 Oslony urzadzen elektroenergetycznych.
Stopnie ochrony przed dotknieciem, przedostaniem sie
obcych ciat stalych oraz wody. Wymagania i badania
techniczne

PN-76/0-79252 Produkty w opakowaniach transporto-
wych. Znaki i znakowanie. Wymagania podstawowe

BN-71/3083-11 Hamulce tarczowe okretowe zwalniane
elektromagnetycznie na prad staly. Wymagania i ba-
dania

BN-78/3083-35 Rozdzielnice okretowe
Ogoélne wymagania i badania

BN-68/3083-31 Maszyny elektryczne wirujace okretowe.
Wymagania i badania

niskonapieciowe.

3. Dokumenty miedzynarodowe
ISO 3828-1976 Shipbuilding — Deck machinery — Voca
bulary

RWPG PC 5411-76 Kpanbl noBopOTHbIe IaJjyOHble ¢ mnepe-
MEHHBIM BbIJIETOM cTpeJibl. TuIbl, OCHOBHBIE ITapaMeTpPhbl
M TexHuyeckKue tpeboBaHuA

4. Symbol wg SWW-1056-3.

5. Zgodnos¢ z przepisami PRS. Norma jest zgodna z
przepisami Polskiego Rejestru Statkow.



