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I . Przedmiot normy. Przedmiotem normy S{l zarysy kf"'ly

wek wsp6łpracuj{lcych z popychaczami rolkowymi w pom

pach w trysk owych i: własnym napędem, stosowanych do si 1-

ników o zapłonie samoczynnym. 

2, Zasady określania zarysu krzywk i. Zarys krzylM<i 

jesl 0kl"Cślnny przez pOdanie wymillr6w nomir\Ol nych oraz 

śrechicy Kola pods1awowego. Podaje sięi tak.te 

rolk i popychacza. 

średnicę 

O•a katdego zarysu krzywki w zależności od jej kętq o-

brotu podano w posta~i wykresów: 

h - przebieg wzniosu środko rolki popychacza, 

v - przebieg pręd<o,ci środka rolk i popychoczo, 

b - przebieg przyspieszenia środka ro lki popychoczo. 

Pręckość v 1 wzniosu środka rolk i popychacza d l a danej 

pręckośc i kytow1Jj w 1 { obrotowej n 1) walk.:. pompy w1rys

kowej obl icza się w m/s wg wzorów : 

( I ) lub ( 2) 

Przyspieszenie b1 środka rolki popychacza dla danej 

pr-ędkości k {ltowej w 1 {obrotowej n 1) wałka pompy wtrys

kowej oblicza się w m/s
2 

wg wzorów: 

o, = ( 3) l ub b,= 
b · n 2 

0 I 
n2 

o 
( 4) 

Grupo kotołogowo 0524 

w który.::h: 

v O - odczytana z wyk resu prędkość przy tedonyrn k~-

cie obrotu krzywki , m/s, 

(1)0 - 104,?rad/s, 

n 0 - 1000 I/min, 

b
0 

- odczy1ane z wykresu przyspieszenie przy tpdanym 

kfci e obrotu krzywki, m/s
2

. 

3
1 

Roduije W zależności od kształtu części zarysu 

krzywki, z:. k t6r9 w::sp6łpr-&cujo rolko popycha czo podczo::s 

w1rysku paliw a (cztjć w znosz(lca). l"'OZrótnio si ę następu

jfce rodi;:aje 2:ur ysów krzywek : 

B - zarys wypukły, 

O - zarys s tyczny z podw6jny~ pron,ionicm przejścia, 

T - zarys s1 yczny, 

4. Odmiany, W zaletności od przyjętych parametrów geo-

metrycznych rozr6tnia odmiany zarysów krzyw ek , ozna-

c2:<1na następuję.co: 

o) odmiany z.arysu B : B 3 i 8 4, 

b ) o dmiany zarysu O : 0 2 , 0 3 i 0 4, 

e) odmiany zarysu T : Tt, T 2 , T 3, T 4, TS, T 6 , T 7 , i TS. 

S. Przykład oz.naez.enia zarysv krzywki do pompy wtr ys-

k owej, rodzaju T I oó-niany I: 

ZARYS K RZY WK I T l B N..81/1301-07 

l fot:O!lKA Et~W~A 
Pollletllniki Lub. 

Zgłoszono przez Ośrodek Bodowczo-Rozwojowy Silników Wysokopręinych 
U,tonowiono przez Noczelncgo Dyrckłoro Ziednocze nio Przemysłu Lotniczego i Silnikowego PZL dnio 10 grudnia 1981 r. 

jako normo obowiq,zujqco od dnia 1 lipca 1983 r. 
(Dz. Norm. I Mlor nr 16 / 1982 poz. 82) 
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§, Zary5y krzywek w mm - wg r ys. 1 + 11. 
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KONIEC 

INFoRMACJE DODATKOWE 

l nstytyc;ją opracowyjgsn nol"mę - Ośrodek Badawczo„ 

.. Rozwojowy Silników Wysokoprę:.tnych War"'SZ.8w8. 

2 Istotne :r:minny w stosunk u do BN-74/1301-07 

a) usuni{lto wskafnik c „ prę:ct<.ość winiosu rolki 

funkcji k~ta obrotu zarysu krzywki, 

wprowadzono wskaźnik i : 

v - przebieg pręcl<ości środka rolki popy<;hacza, 

w 

b „ prz~•eg przyspieszenia środka rolki por,ychacza, 

b) wprowadzono wzor--y na pręd<ość wzniosu i przyt;pie-

szenie środka rolki popychacza, 

c) wycofano odmiany ze rysu krzywek A l , A2, Bt, 

01 i H1 1 

d) wycofano rodza;e zar"ysu krzywek: 

A - zarys wyp~ly z łagodnym wzniosem, 

G - .ierys n iesyrnetrycz:ny, 

H - zarys wk l ęsły, 

82, 

e) .imieniono kwalifikację niektórych z.arys6w krzywek, 

jak nitej : 

- zarys B5 przekwalifikowano na T6, 

- zarys B6 przekwalifikowano na 02, 

- zarys G ł przekwalifikowano na 04, 

- z arys T4 przekwol i f ikowano na 03, 

f) zr6Znicowań0 og61ne oznoczenie zarys1.1 T l na Tl, T4 

TS, w zależności od wartości k~ta «. 
g) wJ.,rowodzono nowe zarysy krzywek T? i T8 , 

h) zmie1'łiono wykresy,jednocześni e n&ńOSZ{!IC przeb iegi 

przyspieszeń środków rolek popychaczy , 

i) w Informacjach dodatkowych podano wzory określ~j{S-

ce wzn,os , prędkość I przyspieszenie środka roH<i popy-

chacza , 

3, Autor projektu normy - Int. Waldemar Sui ich, , 
twórnia Sprzętu Komunikacyjnego 11WSK - Mielec". 

Wy-



8 Informacje dodatkowe do 8N-8t / 1301-07 

4
1 
Zaleł:ności do okreś l ąnia wzniosu , prędk.ości i przy

spieszenia środka rolk i popychacza 

Rys . 1- 1 

R ys. 1-2 

I §N-·81/ HOi-01wf->I 

Rys, 1-3 

a) zarys styczny ( r ys . 1- 1): 

- ruch rolki po części bocznej zarysu 

1 - cos Yb 

cos )' b 

19 Yb 
v,= w ( r 0 + el 

"' cos yb 

tg y max= 
b 

a • s in y 

'o +e 

( I ) 

( 2) 

( 3) 

( •> 

- r uch r o l k i po łuku górnym z3rysu 

n= 

---;:::•l=n=2::::Y::p==:;- ) 

2 V n 2
- s!n

2 Yg 

r + g 
a 

( 6) 

( 7) 

(8) 

y0 moks - Y - ybmax (9) • 

I:!) zarys wypukł y ( rys . 1- 2) : 

- r uch rolki po części bocznej zarysu 

'o+ e ( 
V b = m - t sin y b -

( li) 

b =w 2 ro + e 
b m - I 

sin"
2

2 Yb l 
4V(m 2 -sin2y/1 

Yb maks = r - yg maks 

m -
R+ e 
R - ' • 

> I 

( 12) 

( 13) 

( 14) 

- ruch rolki po łuku górl'\ym zarysu - w g wzorów ( S), (6), 

( 7) i (8) oraz 

siny 
tg y maks - ---'--

..!!. + COS')-' m · 

c) zarys wklęsł y ( rys. 1- 3 ) : 

( IS) 

- ruch rolki po części bocznej zarysu - wg wzor6w ( 10), 

(11), ( 12) i ( 13) oraz 

m= R- e < 1 
R + 'o ( 16) 

- ruch ro lki po łuku górnym zarysu wg wzo rów ( s), (6), 

( 7), ( 8), ( 15). 

• 
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