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Urzadzenie do synchronicznego wlaczania sprzegiel elektromagnetycznych,
zwlaszcza z nieruchomg cewkg

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do synchronicznego wtaczania sprzegiet elektromagnetycznych
zwiaszcza z nieruchomg cewka, szczegdinie zebatych i ktowych, automatycznie podczas ich obrotowego ruchu
jatowego lub roboczego lub podczas postoju, bedace czujnikiem reluktancyjnym uktadu sterujacego zesprzegle-
niem.

Znane dotychczas urzadzenia, stosowane do zesprzeglania w biegu sprzegiet, szczeg6inie w odniesieniu do
sprzegiet zebatych elektromagnetycznych, ktérych zesprzeglanie oparte jest na dziataniu elektromagneséw
$gczacych obie czesci sprzegta wskutek wigczenia lub wy#tgaczenia napigcia na cewke elektromagnesu, przewidujq -
mo2noéé wiaczania sprzegiet takich podczas ich ruchu obrotowego, gdy majqa one cewke elektromagnesu
obracajaca si¢ wraz z jedng czeéciq sprzegta, przy czym zaréwno cewka elektromagnesu sprzegta, jak i czujnik
nadajacy sygnat na zesprzeglenie sy dotaczone do przyrzadéw sterujacych zesprzegleniem za pomocy szczotek,
$lizgajacych si¢ po pierécieniach, umocowanych na sprzegle. Stwarza to szereg niedogodnosci zwigzanych
z potrzebq czestych przeglad6éw stanu, w jakim znajdujq sie@ szczotki i pierscienie, ich wymiang oraz zwigkszajq
gabaryty sprzegta i komplikuja jego budowe. Zastosowanie sprzegiet elektromagnetycznych bez u2ycia szczotek
wymags by cewka sprzegta byta nieruchoma. Jednoczesnie do bezszczotkowych sprzegiet nie mogg byé uzyte
urzadzenia do automatycznego ich zesprzeglania przy zastosowaniu czujnikéw wysytajgcych sygnaty za pomocg
szczotek i pierscieni, skoro zalezy na tym, by uniknaé szczotek.

Celem wynalazku jest uniknigcie tych niedogodnos$ci i wad przez opracowanie urzadzenia, ktére umo?liwia-
toby sutomatyczne zesprzeglanie zaré6wno w postoju iw biegu obu czeéci sprzegta nie majacego pierscieni
i szczotek, za pomoca czujnikéw, réwnie? nie wymagajacych szczotek.

Zadanie wytyczone zostato rozwigzane zgodnie z wynalazkiem w ten sposéb, Ze urzadzenie ma dwa
piericienie z materiatu paramagnetycznego umocowans na obu ruchomych czesclach sprzegta, przy czym
w pierécieniu zwigzanym z ruchomq poosiowq czeécia sprzegta wmontowanych jest kilka magneséw statych,
s wdrugim pierdcieniu, zwiszanym z czeéciq sprzegta, w ktére] znajduje sig¢ cewka, wmontowans sq wstawki
z migkkis] magnetycznie stali, w ilofci, bedace] krotnofciq ilosci magneséw. W czeéci nieruchome sprzepta
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znajduje sig cewka okreZna, w ktérej wskutek pulsowania strumienia magneséw statych spowodowanego ruchem
wzajemnym obu pierécieni, wzbudzana jest pulsujaca sita elektromotoryczna.

Urzadzenie do synchronicznego zatgczania sprzegiet elektromagnetycznych wedtug wynalazku pozwala na
szerokie wykorzystanie szczegdinie sprzegiet zebatych i ktowych, dzieki czemu objetosé icigzar oraz koszt
sprzegts, odniesiony do przenoszonych przez elementy wirujace sprzegta momentéw, sg niepomiernie matae.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przyktadzie wykonania przedstawionym na rysunku, przedstawia-
jacym przekr6j wzdtuiny sprzegta wraz ze schematem blokowym uktadu sterujacego. Urzadzenie wediug
wynalazku, bedace czujnikiem reluktancyjnym wbudowanym w sprzegto, sktada sie z dwdch pierécieni 1 i2
2 materiatu paramagnetycznego, umocowanych na dwéch obracajgcych sie czesciach sprzegta 3 |)4 W pierscie-
niu 1 wmontowane s3 magnesy state 5 symetrycznie rozmieszczone na obwodzie pierscienia 1. W pierscieniu 2
wmontowane sg réwniez symetrycznie rozmieszczone na obwodzie wstawki 6 z miekkiej magnetycznie stali.
W czesci nieruchomej . sprzegta 7 umieszczona jest cewka okreina 8, ktérg moze réwniez stanowi¢ cewka
zesprzeglajaca sprzegta. Cewka 8 dotgczona jest do znanego uktadu sterujacego, sktadajacego sig z elektronicz-
nego uktadu sterujgcego 9, zasilacza 10 uktadu sterujgcego 9 oraz uktadu wtaczajacego 11 z zasilaczem 12 cewki
zesprzeglajacej sprzegta (moze nig byé cewka 8). »

Gdy obie czesci ruchome sprzegta 3 i 4, obracajac sie wraz z pierScieniami 1 i 2, majq rézne predkosci
obrotowe, przed magnesami statymi 5 przechodza koléjno: wstawki 6 z miekkiej stali, umieszczone w pierscie-
niu 2 iparamagnetyczne czesci tego pierscienia2 z przerw miedzy wstawkami 6. Strumieri magnetyczny
wywotany przez magnesy trwate 5 biegnie poprzez szczeling miedzy pierscieniami 1i 2 — raz przez wstawke 6
z migkkie] stali, adrugi raz przez materiat paramagnetyczny pier$cienia 2, nastepnie przez drugg szczeline
powietrzng oddzielajgcg piersciert 2 od nieruchomej czesci sprzegta 7, przez stal tej czesci cze$ciowo opasujac
cewke 8, przez stal czesci sprzegta 3 niosgcej piersciery 2, przez szczeling powietrzng pomiedzy obu ruchomymi
czesciami sprzegta 3 i 4, przez stal drugiej ruchomej czesci sprzegta 4 i zamyka sie w magnesach 5, Wskutek
przechodzenia kolejno przez wstawke 6 iprzez paramagnetyczny materiat pierscienia 2 strumieri ten pulsuje
i wzbudza w cewce 8 réwniez pulsujacg site elektromotoryczna. Jej pulsacja pod wzgledem amplitudy i czestotli-
wosci jest zalezna od predkosci obrotowej wzglednej obu czeéci sprzegta 3i4. Gdy predkos$é ta maleje,
czestotliwo$¢ i amplituda sity elektromotorycznej spadajgq do zera. Zachodzi to przy zblizaniu si¢ predkosci
obrotowych obu czegsci sprzegta 3 i 4 do wartosci synchronicznych. Impulsy uktadu czujnika sg przyjmowane
przez sterujacy uktad elektroniczny 9. Gdy predkosci obrotowe obu obracajacych sig czesci sprzegta 3 i 4 staja
sie zblizone do siebie i sita elektromotoryczna wzbudzana w cewce 8 ma czestotliwosé i amplitude zblizone do
zera, sterujgcy uktad elektroniczny 9 zasilany zasilaczem 10 nada impuls ,,zatacz’’ do uktadu wtaczajacego 11,
2asilanego przez zasilacz uzwojenia sprzegta 12, ktéry zataczy napigcie do uzwojenia cewki elektromagnetycznej
sprzegta (ktéra moize byé cewka8), co spowoduje zesprzeglenie obu czeéci sprzegfa3i4 bez ryzyka
uszkodzenia zgb6w lub kiéw,

Zastrzeleniapatentowe

1. Urzadzenie do synchronicznego wtaczania sprzegiet elektromagnetycznych zwtaszcza z nieruchomg
cewka, znamienne tym, 2e ma dwa pierécienie (1) i {2) z materiatu paramagnetycznego umocowans na
obu ruchomych czeéciach sprzegta (3) i (4), przy czym w pierécieniu (1) wmontowanych jest kilka magneséw
statych (5), aw drugim pierécieniu (2) wmontowane s wstawki (6) z migkkiej magnetycznie stali w ilogci,
bedace] krotnoscig iloéci magneséw (5).

2. Urzadzenie wedtug 2astrz. 1, znamienne tym, 2e w czeﬁc: nleruchomej sprzeg’(a (7) znajduje sie
cewka okreZna (8), w ktére] wskutek ruchu wzajemnego obu pierscieni (1) i (2) wzbudzana jest pulsujaca sita
elektromotoryczna. '
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