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® 1. Światłowodowy czujnik dotyku i/Iub naci­
sku do robotów przemysłowych zawierający jedno lub 
kilka włókien optycznych i ruchomą powierzchnię 
odbijającą umieszczoną w polu widzenia włókna op­
tycznego, znamienny tym, że ruchoma powierzchnia 
odbijająca (1) umieszczona jest prostopadle do osi 
optycznej włókna-włókien optycznych (2), zaś włók­
no-włókna optyczne (2) umiesżczone są nieruchomo 

. w obudowie (3), w której suwliwie umieszczona jest 
naprzeciwko włókna-włókien optycznych (2) nasadka 
(4) z wewnętrzną powierzchnią odbijającą (1), nato­
miast pomiędzy nasadką (4) a obudową (3) znajduje 
się element sprężysty (5) . 

@ Uprawniony z patentu: 
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twIATŁOłłODCJNY CZUJNIK DOTYKU I/LUB NACISKU DO ROBOTb~~ PRZEMYSŁOWYCH 

Z a s t r z e Ż e n i a p a t e n t o w e 

1. Qwiatłowodowy CZUjnik dotyku i/lub nacieku do robotów przemysłłowych zawierajocy je­
dno lub kilkawłók1en optycznych l ruchomo powierzchnię odbljajęcę umieszczonę w polu wi­
d;enia włókna op'tycznego, z n a m i e n n y t Y m, że ruchoma powierzchnia odbijajęca /1/ 
, 

umieszczona jest prostopadle do osi optycznej włókna-włókien optycznych' /2/, zaś włókno-

włók~ optycznego /2/ umieszczone so nieruchomo w obudowie /3/, w której euwllnie umieezczo­
ns jest naprzeciwko włókna-włókien optycznych /2/ nasadka /4/ z wewnętrznę powierzchnię od­
bljaJęcę /1/, natomiast pomiędzy nasadk.ę /4/ a obudowę /3/ znajduje elę element spręt.ysty /5/. 

2. ~wiatłowodowy czujnik dotyku i/lUb nacisku według z8etrz. l, z n a m i e n n y t Y m, 
o 

że nasadka /4/ otoczone jest uszczelnlajęcym elementem sprężyyetym /6/ przylegajęcym do obu-
dowy /3/. 

*** 
o 

Przedmiotem wynalazku jest świ-atłowodowy Czujnik dotyku l/lUb nacieku do robotów przemys­
łowych. 

Dotychczas w robotyce przemysłowej do wykrywania dotyku stosowane sę czujniki dotyku w 
postaci mikroprzełęcznlk6w lub czujnik6w pojemnościowych z zastosowaniem gumy rezystancyjnej. 
Czujniki te e, stosowane jako pOjedyńcze elementy pomiarowe lub w postaci matryc, a zasada 
ich działania polega na oezpośrednim kontakcie elementu pomiarowego z obiektem. Stosowane sę 

r6wnież czujniki dotyku typu optycznego, zawierające włókna optyczne i odkształcalnę pod 
naciekiem siły zewnętrznej powierzchnię odbijającą umieszczonę w polu widzenia swiatlowodu, 
przedstawione w publikacji Bej~zy A.K. -Applications ot Fiber Optica to Robotica- IFOC, vol. 
1 nr 6, 1980. 

Istotę światłowodowego cZUjnika dotyku i/lub nacisku do robotów przemyołowych zalderaję­
cego jedno lu~ kilka włókien optycznych i ruchomą powierzchnię odbijajęcę umieszczonę w polu 
widzenia włókna optycznego jest to, że ruchoma powierzchnia odoijajęca umieszczona jest prosto­
padle do osi pptycznej włókna-wł6kien optycznych, zaś włókno-włÓKna optyczne umieszczone sę 

nieruchomo w obudowie, w której suwlinie umieszczona jest naprzeciwko włókna-włókien optycz­
nych nasadka z wewnętrznę powierzchnię odbijajęcę, natomiast pomiędzy nasadk~ a obudowę znaj­
duje się element sprężysty. Nasadka otoczona jest uszczelniajęcym elementem sprężystym przy-

, legajęcym do obudowy. 
l<orzystym skutkiem wynalazku jest to, że pozwala na precyzyjny pomiar ,dotyku oraz okres­

lenie siły nacisku. Ponadto czujnik jest prosty w budowie i charakteryzujQ go wysokie welory 
eksploatacyjne takie jak duża, niezawodnoś6, łatwośt obsługi oraz nlewrażliwośÓ na 'zakłócenia 

, , ' 

zewnętrzne. 
, , 

Przedmiotem wynalazku został ~rzedstawiony na rysunku, na którym fig. l przedstawia czuj-. , ' -

nik w przekroju wzdłużnym z nasadkę z powierzchni~ odbijaJlcę prostopadłę do osi optycznej" 
fig. 2 - czujnik IN przekroju wzdłużnym z nasadki o powierzchni zewnętrznej kulistej, fig. 3 -
czujnik w przekrOjU wzdłużnym tak jak na fig. 1 z ~estawem sprężyn naciskowym, fig. 4 - czuj­
nik w ~rzekroju wzdłużnym tak jak na fig. 2 z tym, że nasadka ma na zewnętrz umieszczony 
elemant sprężysty. 

p r z y kła d I. Czujnik światłowodowy składa się z Obudowy 3 wewnątrz kt6reJ umiesz., 
czony Jest śWlatłowód 2. Vi obudowie 3 od strony czoła Świgtłowodu wykonany jest otwór 7, w " 
którym umieszczona jest suwliwie nasadka 4 z wewnętrzną powierzchnię odbijajęci 1 światło 
umieszczon~ prostopadle do oei optycznej iwiatłowodu. ?omiędzy obudowę 3 a nasadk~4 znajduje 
się sprężyna naciskowe 5. 
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, 
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P r % y kła d II. Czujnik światłowodowy wykonany tak Samo jak w poprzednim przykła­
dzie ma umieszczon~ wewnętrz obudowy 3 koncentrycznę więzkę światlowodowę 2. natomiast na­
sadka 1 ma powierzchnię czołowQ e w kształcie półkuli. 

p r z y kła d III. Czujnik światłowodowy wykonany tak samo jak wyżej, charakteryzuje 
się tym, że nasadka 4 opiera się na zestawie dwóch sprężyn naciskowych 5. 

3 

p r z y k l a ci IV. Czujnik światłowodowy wykonany w takiej samej obudowie 3 jak poprz.-
o , ' , 

dnio ma umieszczony na nasadca 4 element sprężysty - gumę 6doclekan, do powierzchni czoło-
wej obudowy za pomocę tulei 9 z nagwintowanę powierzchnię zewnętrzn,. . 

Czujnik wedłu9 wynalazku działa następujęco: wychodzęce światło ze światłowodu 2 pada na 
powierzchnię odbijajęcę 1 nasadki e i wraca do światłowodu 2. Zmiana odległości nasadki od . 
światłowodu powoduje zmianę natężenia światła odbitego wpadajęcego do światłowodu, co jest 
miarę zmiany odległości. W zwiQzku z tym, że sprężyna ma znani charakterystykt można również 

• 
odczytać siłę, której przyporzędkowane jest odpowiednie przesunięcie nasadki 8. 
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