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SPOSÓB ROZPOZNAWANIA PRZEDMIOTÓW WEDŁUG ICH BARWY SWOBODNEJ I URZ~DZENIE 

DO ROZPOZNAWANIA PRZEDMIOTOW WEDŁUG ICH BARWY SWOBODNEJ 

Przedmiotem wynalazku jest sposób rozpoznawania przedmiotów według ich barwy swobodnej 

l urządzenie do rozpoznawania przedmiotów według ich barwy swobodnej przy identycznych gład~ 
kościach powierzchni, kształtach i wielkości. • 

Dotychczas w technikach rozpoznawania i identyfikacji przedmiot6w według barwy stosowa-
no kamery, generujące obraz czarno-biały lub kolorowy, wyposażone w układy obr6bki informa­

cji. Kamera generująca obraz czasno-biały jest wyposażona w zestaw filtrów absorpcyjnych 
trzech barw podstawowych: czerwonej, zielonej i niebieskiej. Filtry te umieszczone są przed 
obiektywem kamery, wymieniane są r~cznie lub znajdują si~ na obracającej się tarczy, stero­

wanej za pomocą procesora. Średnica obrotowej tarczy jest kilkakrotnie większa od trednicy 
zastosowanego obiektywu. Obr6bka sygnał6w wizyjnych płynących z kamery realizowana jest za 

, 
pomocą systemu komputerowego. 

Wymienione układy mogą rozpoznawać ograniczoną liczbę ośmiu ściśle określonych barw. 
Nie można więc za ich pomocą rozpoznawać przedmiot6w o mało r6żniących się barwach lub od­

cieni jednej barwy. wyżej wymienione układy posiadają wady i niedogodności, z których waż­
niejsze to konieczność stosowania techniki komputerowej i stosunkowo długi czas obr6bki in­

formacj'i wizyjnej, duże rozmiary układu ora.,, ·. w przypadku układu z obrotową tarczą zastosowa­
nia mechanicznego napędu tarczy • . 

, 

Rozpoznawanie barwy realizowane jest także poprzez układ wizyjny zawierający kamerę te-
, ' 

lewizji kolorowej. Układ ten nie posiada filtr6w przed obiektywem kamery, w związku z tym 
cała informacja o scenie dociera do układu obróbki informacji. Dopi.ero w układz'ie obr6bki 
wydzielane są sygnały odpowiadające trzem barwom podstawowym. Przetwarzane są one z postaci 

analogowej do cyfrowej i przesyłane do procesora,gdzie zapada decyzja o barwie rozpoznawanego 
przedmiotu. Układ posiada stosunkowo duże wymiary, obróbka informacji za pomoGą systemu proce-
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sorowego trwa długo i nie jest motliwa praca takiego systemu z elementami automatyki, zwłasz-

cza robotyki wymagającymi sterowania w czasie rzeczywistym. Obydwa opisywane układy posiadają 
wade polegającą na tym,ie do prawidłowej pracy kamery wymagane jest dobre oświetlenie anali­
zowanej sceny. Pociąga to za sobą stosowanie, w układach ,sztuczn~j wizji ,do rozpoznawania bar-

, 

wy rozbudowanych systęm6w , bświetlającychnp. reflektor6w co jeszcze bardziej zwiększa r02:mia-
, .. . 

" 

ryukładu i ogranie'za .jego zastosowanie., 
o ., , 

Celem wynalazku jest usuniecie wyżej wymienionych lliedogodnO!ki. " 

Istotą sposobu rozpoznawania przedmiotów według ich barwy swobodnej przy pomocy wiązki 
światła jest to, że na powierzchnie rozpoznawanego przedmiotu kieruje sie prostopadle zognis­
kowaną wiązkę światła białego, a odbitą selektywnie rozproszoną cześć strumienia odbitego, mo­
nochromatyzuje się w przedziale 5-10 nm przy utyciu filtru lub kilku filtr6w interferencyjnych, 
a nast~pnie wprowadza sie zmonochromatyzowany strumień światła na fotodiody i poddaje obr6bce 
elektronicznej. 

Istot~ urządzenia do rozpoznawania przedmiot6w według ich barwy swobodnej jest to, że 

składa sie ono ze tr6dła światła białego z modulatorem i obiektywem z osią prostopadle ustawio­
ną do identyfikowanego przedmiotu oraz z filtr6w interferencyjnych, kt6rych osie ustawione są 
pod kątem, zbierających rozproszoną składową strumienia Odbitego od powierzchni rozpoznawanego 
przedmiotu i z fotodiod, na które pada promieniowanie wychodzące z filtr6w. 

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest schematycznie na rysunku. 
Zr6dlo światła białego 1 wysyła wiązk~4wiatła, kt6raprzechodząc przez modulator 2i 

obiektyw. 3 pada na powierzchni~ rozpoznawanego przedmiotu barwnego 4. Od powierzchni przedmio­
tu odbija się część strumienia padającego, kt6ra następnie pada na powierzchnie filtr6w inter­
ferencyjnych 5. wiązki światła zmonochromatyzowaneqo za pomocą filtr~ 5 padają na powierZCh­
nie światłoczułe fotpdiod 6 generując wyjściowe sygnały elektryczne. 

Z a s t r z e t e n i a p a t e n t o w e 

l. Sposób rozpoznawania przedmiotów według ich barwy swobodnej przy pomocy wiązki świat­
ła, z n a m i e n n y t Y m, te na powierzchnię rozpoznawanego przedmiotu kieruje się pro­
stopadle zogniskowaną wiazke światła białego, a odbitą selektywnie rozproszoną cześć strumie­
nia odbitego, monochromatyzuje się w przedziale 5-10 nm przy utyciu filtru lub kilku filtrów 
interferencyjnych. a następnie wprowadza się zmonochromatyzowany strumień światła na fotodiody 
i poddaje obr6bce elektronicznej. 

2. urządzenie do rozpoznawania przedmiot6w według ich barwy swobodnej, z n a m i e n n e 
. 

t Y m, ~e składa się ze źródła (1) światła białego z modulatorem (2) i obiektywem (3) z osią 
optyczna prostopadle ustawioną do identyfikowanego przedmiotu (4) oraz z filtr6w (5) interfe-

, 

rencyjnych, kt6rych o~ie ustawione są pod kątem, zbierających rozproszoną składową strumienia 
odbitego od powierzchni rozpoznawanego przedmiotu (4) i z fotodiod (6), na które pada promie­
niowanie wychodzące z filtr6w (5) interferencyjnych. 
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