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@ Impulsowa glowica wkrecajaca, zwlaszcza do

wkrecania Srub i wkrgtdéw ktorej zesp6t roboczy sklada
si¢ z teleskopowo polaczonego zabieraka z wrzecio-
nem, przy czym wrzeciono jest polaczone z nakretka
ustalong wzglgdem korpusu za pomoca kotka prowa-
dzonego w rowku wycigtym w korpusie, a na wrzecio-
nie i na nakrgtce naciety jest gwint o skoku wigkszym
od skoku wkrgcanego acznika gwintowego, w chwili
wkrecania naddatek skoku kompensowany jest przez
przesuw nakretki ku gérze poprzez podparcie nakretki
elementem sprezystym, a przez $ciskanie clementu
sprezystego powstaje sila osiowa, ktéra poprzez wrze-
ciono i kulke dociska narzgdzie wkrgcajace do wkregca-
nego lacznika gwintowego uniemozliwiajac ich roz-

sprz¢glenie, zas sprzeglo sklada si¢ z kolnierza stano- -

wiacego jedng cato$é¢ z wrzecionem, kulek oraz tarczy
sprz¢gla, do ktérej przymocowane jest narzedzie wkre-
cajace, przy czym sprzgglo jest sprzeglem zabierako-
wym, przeciazeniowym i jednokierunkowym, na wrze-
cionie nacigty jest gwint z wycigciem na dtugosci wigk-
szej od wysokosci nakretki, co przy skrajnych poloze-
niach pozwala na wysprz¢glenie wrzeciona z nakretki
zabezpieczajac tym samym uklad roboczy przed awaria,
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Impulsowa glowica wkrecajaca

Zastrzezenie patentowe

Impulsowa glowica wkrecajaca, zwlaszcza do wkrecania $rub i wkretéw ktorej zesp6t
roboczy sklada sig¢ z teleskopowo polaczonego zabieraka z wrzecionem, przy czym wrzeciono
jest polaczone z nakretka ustalong wzgledem korpusu za pomoca kotka prowadzonego
w rowku wycigtym w korpusie, a na wrzecionie i na nakretce nacigty jest gwint o skoku wigk-
szym od skoku wkr¢canego facznika gwintowego, w chwili wkrecania naddatek skoku kom-
pensowany jest przez przesuw nakretki ku gérze poprzez podparcie nakretki elementem spre-
Zystym, a przez $ciskanie elementu sprezystego powstaje sita osiowa, ktéra poprzez wrzecio-
no i kulk¢ dociska narzedzie wkrecajace do wkrecanego lacznika gwintowego uniemozliwia-
jac ich rozsprzgglenie, za$ sprzeglo sklada sig z kolnierza stanowiacego jedng caloéé z wrze-
cionem, kulek oraz tarczy sprzegla, do ktérej przymocowane jest narzedzie wkrecajace, przy
czym sprzeglo jest sprzeglem zabierakowym, przeciazenmiowym i jednokierunkowym, na
wrzecionie nacigty jest gwint z wycigciem na dhlugosci wigkszej od wysokoéci nakretki, co
przy skrajnych potozeniach pozwala na wysprzeglenie wrzeciona z nakretki zabezpieczajac
tym samym uklad roboczy przed awaria, znamienna tym, ze silnik napedowy (22) potaczony
jest ze sprzeglem jednokierunkowym (17), ktérego walek wyjsciowy laczy si¢ z elementami
ukladu roboczego glowicy umieszczonymi w korpusie skladajacym si¢ z dwéch skreconych ze
sobg korpuséw (1 i 2), silnik napedowy (22) z korpusem (1) polaczony jest za pomoca tulei (28)
i tarczy (26) pomiedzy, ktérymi znajduja si¢ trzpienie (27) wchodzace w otwory wykonane na
ich obwodach, z¢bata przekladnia planetarna (25) umieszczona jest w tulei (29) i unierucho-
miona w niej za pomocg pierscieni spr¢zynujacych wewnetrznych (21 i 24), naped z prze-
kladni przenoszony jest poprzez utozyskowany w korpusie zabierak (5) za pomoca lozyska
tocznego (20), dolna czg$¢ robocza zabieraka o przekroju kwadratowym wchodzi w osiowy
otwér wrzeciona (3) w ksztalcie cylindra, na ktérego zewngtrznej powierzchni nacigty jest
gwint trapezowy, na ktéry nakrgcona jest nakretka (4), zabezpieczona przed obrotem za po-
mocg wkreconego w nia sworznia (18) prowadzonego w rowku wykonanym w korpusie (1),
nakretka podparta jest sprezyna (19) wraz z wrzecionem (3) i sworzniem (18) tworzac mecha-
nizm réznicowy, sitowy, pomi¢dzy gniazdem lozyska zabieraka (5) a gérng powierzchnia na-
kretki znajduje si¢ sprezyna (19), dolna czg¢éé wrzeciona potaczona jest gwintowo z watkiem
sprzggla (6) przecigzeniowego, na ktéry zatozony jest zespot sterowania skladajacy sig z tulei (14)
z kolnierzem zatozonej luzno na walek sprzeglowy i stanowiacej rdzefi elektromagnesu oraz
cewki elektromagnetycznej (15) obejmujacej tuleje (14) z kolnierzem, dolna cze$é kolnierza
tulei (14) stanowi oparcie dla sprezyny (16) sprzegta, za$ drugi koniec sprezyny (16) opiera si¢
o stozkowy pierscien (11), ktérego gérna powierzchnia stanowi parg $lizgowa z tulejka sprze-
gla (12) przeciazeniowego zamocowang na stale na walku sprzeglta (6), w tulejce sprzegla
znajduje si¢ otwor, w ktéry wechodzi kulka (13) opierajaca si¢ z jednej strony o stozkowaty
pierscien (11), druga zas o wystep w ksztalcie kta znajdujacy si¢ na wewnetrznej powierzchni
bgbna (10) bedacego elementem biernym sprzegla (6) przeciazeniowego, beben (10) ze-
wnetrzng powierzchnig §lizgowa utozyskowany jest w korpusie (2) glowicy, wewngtrzna po-
wierzchnia ponizej kla stanowi gniazdo lozyska tocznego laczacego bgben (10) z watkiem
sprz¢glowym, do dolnej powierzchni zewngtrznej bgbna (10) wkrecona jest koficéwka robo-
cza (7), ktéra ma mozliwo$¢ przesuwu w otworze nasadki (8) nakreconej na zewngtrzng po-
wierzchni¢ korpusu (2) glowicy, z boku nasadki znajduje si¢ katowy otwor z rurka (9), ktorg
doprowadza si¢ taczniki gwintowe do glowicy.
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Przedmiotem wynalazku jest impulsowa glowica wkrecajaca, zwlaszcza do Srub i wkretow.

Dotychczas znane jest urzadzenie z opisu patentowego polskiego nr 82 867, ktérego
uklad roboczy sklada si¢ z teleskopowo polaczonego zabieraka z wrzecionem, przy czym
wrzeciono jest polaczone z nakr¢tke ustalong wzgledem korpusu za pomocg kotka prowadzo-
nego w rowku wyci¢tym w korpusie a na wrzecionie i na nakrgtce nacigty jest gwint o skoku
wigkszym od skoku wkrecanego lacznika gwintowego. W chwili wkrecania naddatek skoku
kompensowany jest przez przesuw nakretki ku gérze poprzez podparcie nakretki elementem
sprezystym a przez Sciskanie elementu sprezystego powstaje sita osiowa, ktéra poprzez wrze-
ciono i kulke dociska narzedzie wkrecajace do wkrecanego lacznika gwintowego uniemozli-
wiajac ich rozsprzeglenie. Sprzeglo skiada si¢ z kolnierza stanowiacego jedng cato$é z wrze-
cionem, kulek oraz tarczy sprzegla, do ktérej przymocowane Jest narzedzie wkrecajace, przy
czym sprzgg}o jest sprzgglem zabierakowym, przeciazeniowym i jednokierunkowym. Na wrze-
cionie nacigty jest gwint z wycieciem na dlugosci WleSZC_] od wysokosci nakretki, co przy
skrajnych polozeniach pozwala na wysprzeglenie wrzeciona z nakretki zabezpieczajac tym
samym uklad roboczy przed awarig. Urzadzenie to posiada duza ilosé skojarzen $lizgowych
oraz polaczen rozlacznych wplywajacych na komplikacje w wykonaniu i jego duzy koszt.
Ponadto urzadzenie to nie zapewnia regulacji momentu zadzialania sprz¢gla przeciazeniowego
oraz charakteryzuje si¢ duzymi stratami energetycznymi spowodowanymi wyhamowaniem
i powtornym rozpedzeniem elementdw uktadu roboczego pomigdzy kolejnymi cyklami roboczymi.

Istota impulsowej glowicy wkrecajacej, zwlaszcza do wkrecania $rub i wkretow ktorej
zespdl roboczy skiada si¢ z teleskopowo polaczonego zabieraka z wrzecionem, przy czym
wrzeciono jest polaczone z nakretka ustalona wzgledem korpusu za pomoca kotka prowadzo-
nego w rowku wycigtym w korpusie, a na wrzecionie i na nakretce nacigty jest gwint o skoku
wigkszym od skoku wkrecanego lacznika gwintowego, w chwili wkrgcania naddatek skoku
kompensowany jest przez przesuw nakretki ku gérze poprzez podparcie nakretki elementem
sprezystym, a przez $ciskanie elementu sprezystego powstaje sila osiowa, ktéra poprzez wrze-
ciono i kulke dociska narzedzie wkrecajace do wkrgcanego lacznika gwintowego uniemozli-
wiajac ich rozsprzg¢glenie, za$ sprzgglo sklada si¢ z koinierza stanowigcego jedng calos¢
z wrzecionem, kulek oraz tarczy sprz¢gla, do ktérej przymocowane jest narz¢dzie wkrecajace,
przy czym sprzgglo jest sprzgglem zablerakowym przecigzeniowym i jednokierunkowym, na
wrzecionie nacigty jest gwint z wycigciem na dlugoséci wigkszej od wysokosci nakretki, co
przy skrajnych polozeniach pozwala na wysprzeglenie wrzeciona z nakretki zabezpieczajac
tym samym uklad roboczy przed awaria jest to, ze silnik napgdowy polaczony jest ze sprzeg-
glem jednokierunkowym, ktérego walek wyjsciowy laczy si¢ z elementami ukladu roboczego
glowicy umieszczonymi w korpusie skladajacym si¢ z dwoch skrgconych ze soba korpuséw.
Silnik z korpusem polaczony jest za pomoce tulei i tarczy pomigdzy, ktérymi znajdujg sie
trzpienie wchodzace w otwory wykonane na ich obwodach. Zgbata przekladnia planetarna
umieszczona jest w tulei i unieruchomiona w niej za pomoce pierscieni sprezynujacych we-
wnetrznych, za$ naped z przekladni przenoszony jest poprzez ulozyskowany w korpusie za-
bierak za pomoca lozyska tocznego, dolna czgs$¢ robocza zabieraka o przekroju kwadratowym
wchodzi w osiowy otwor wrzeciona w ksztalcie cylindra, na ktérego zewngtrznej powierzchni
naciety jest gwint trapezowy, na ktéry nakrecona jest nakretka zabezpieczona przed obrotem
za pomoca wkreconego w nig sworznia prowadzonego w rowku wykonanym w korpusie, na-
kretka podparta jest sprezyna wraz z wrzecionem i sworzniem tworzac mechanizm réznicowy
silowy, pomiedzy gniazdem lozyska zabieraka a gorng powierzchnia nakretki znajduje sig
sprezyna, dolna cze$¢ wrzeciona polaczona jest gwintowo z walkiem sprzegla przeciazenio-
wego, na ktéry zalozony jest zesp6t sterowania skladajacy si¢ z tulei z kolnierzem zalozonej
luzno na walek sprzeglowy i stanowiacej rdzen elektromagnesu oraz cewki elektromagne-
tycznej obejmujacej tulej¢ z kotnierzem, dolna cz¢$¢ kolnierza tulei stanowi oparcie dla spre-
zyny sprzegla, za$ drugi koniec sprezyny opiera si¢ o stozkowaty pierscien, ktérego gorna
powierzchnia stanowi par¢ s§lizgowa z tulejka sprzegla przecigzeniowego zamocowana na
stale na walku sprzegta, w tulejce sprzegla znajduje si¢ otwor, w ktéry wehodzi kulka opiera-
jaca si¢ z jednej strony o stozkowaty pierscien, druga zas o wystep w ksztaicie kla znajdujacy si¢ -
na wewnetrznej powierzchni bebna bgdacego elementem biernym sprzggla przeciazeniowego,
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beben zewnetrzng powierzchnig slizgowo ulozyskowany jest w korpusie glowicy, a wewnetrzna
powierzchnia ponizej kia stanowi gniazdo lozyska tocznego laczacego beben z walkiem
sprzeglowym, do dolnej powierzchni zewngtrznej bgbna wkrecona jest koficowka robocza,
ktéra ma mozliwosé przesuwu w otworze nasadki nakreconej na zewngtrzng powierzchni¢
korpusu glowicy, z boku nasadki znajduje si¢ katowy otwoér z rurka, ktérg doprowadza sie
laczniki gwintowe do olowicy.

Korzystnym skutkiem wynalazku jest to, ze poprzez zastosowanie ukladu elektromagne-
tycznego sterowania sprz¢glem przecigzeniowym mozliwa jest plynna zmiana momentu za-
dzialania tego sprzegla a przez to mozliwa jest regulacja momentu dokrgcania $rub lub wkre-
tow. Zastosowanie sprze¢gla jednokierunkowego powoduje, ze po dokonaniu dokrecenia i roz-
laczeniu sprzegla przecigzeniowego, w przypadku wkrecania kilkoma impulsami, elementy
ukladu roboczego glowicy nie zostaja podnoszone do polozenia wyj$ciowego a przez to nie
jest tracona energia na ich wyhamowanie a nast¢gpnie ponowne rozpgdzenie. Silnik napgdowy
pozostaje nieobcigzony i w krétkim czasie osiaga predkosé umozliwiajaca rozpoczgcie po-
nownego cyklu wkrecajacego. Obecno$é tulei taczacej uklad napedowy z roboczym umozliwia
umieszczenie na niej dodatkowych mas zamachowych a przez to zmiang¢ uzyskiwanego mo-
mentu wkrgcajacego.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest na rysunku przedstawiajacym pé6iwidok-
-pOlprzekroj urzadzenia.

Impulsowa glowica wkrecajaca, zwlaszcza do §rub i wkretéw sklada sie z silnika nape-
dowego 22 polaczonego ze sprzgglem jednokierunkowym 17 z tulejg 23, ktorego watek wyj-
$ciowy 1gczy si¢ z elementami uktadu roboczego glowicy umieszczonymi w korpusie skiada-
jacym sie z dwoch skreconych ze soba korpuséw 1 i 2. Silnik z korpusem 1 pofaczony jest za
pomoca tulei 28 i tarczy 26 pomigdzy ktérymi znajduja si¢ trzpienie 27 wehodzace w otwory
wykonane na ich obwodach, quatej przekladm planetarnej 25 umieszczonej w tulei 29 i unie-
ruchomionej w niej za pomoca pierscieni sprezynujacych wewngtrznych 21 i 24. Naped
z przekladni przenoszony jest poprzez ulozyskowany w korpusie zabierak S za pomocg tozyska
tocznego 20. Dolna cze$é robocza zabieraka 5 o przekroju kwadratowym wchodzi w osiowy
otwér wrzeciona 3 w ksztalcie cylindra. Na zewnetrznej powierzchni wrzeciona nacigty jest
gwint trapezowy, na ktéry nakrecona jest nakretka 4, zabezpieczona przed obrotem za pomoca
wkreconego w nig sworznia 18 prowadzonego w rowku wykonanym w korpusie 1. Nakretka
podparta spr¢zyng 19 wraz z wrzecionem 3 i sworzniem 18 stanowig mechanizm réznicowy
silowy. Pomigedzy gniazdem lozyska zabieraka a gorna powierzchnig nakretki znajduje sig
sprezyna 19. Dolna czeé¢ wrzeciona potaczona jest gwintowo z watkiem sprzegla przeciaze-
niowego 6, na ktéry zalozony jest zespol sterowania skladajacy si¢ z tulei z kolierzem 14
zalozonej luzno na walek sprzeglowy i stanowiacej rdzen elektromagnesu oraz cewki elek-
tromagnetycznej 15 obejmujacej tulej¢ z kolnierzem. Dolna czgéé kolnierza tulei 14 stanowi
oparcie dla sprezyny regulacyjnej sprz¢gla przeciazeniowego 16. Drugi koniec sprezyny opie-
ra si¢ o stozkowaty pierécien 11, ktérego gérna powierzchnia stanowi parg §lizgowa z tulejka,
sprzegla przeciazeniowego 12 zamocowang na stale na walku sprzegla. W tulejce sprzegla
znajduje si¢ otwoér, w ktory wechodzi kulka 13 opierajaca si¢ z jednej strony o stozkowaty pier-
scien 11, druga za$ o wystep w ksztalcie kia znajdujacy si¢ na wewngtrznej powierzchni bgb-
na 10 bedacego elementem biernym sprzegla przecigzeniowego. Beben zewngtrzna powierzchnia
slizgowo wlozyskowany jest w korpusie 2 glowicy, wewngtrzna powierzchnia ponizej kla sta-
nowi gniazdo lozyska tocznego laczacego beben z watkiem sprzgglowym. Do dolnej po-
wierzchni zewngtrznej bebna wkrecona jest koncowka robocza 7, ktéra ma mozliwos¢ prze-
suwu w otworze nasadki 8 nakreconej na zewngtrzng powierzchni¢ korpusu 2 glowicy. Z boku
nasadki znajduje sig kqtowy otwor z rurkg 9, ktérg doprowadza si¢ faczniki gwintowe do glowicy.

W stanie wyjsciowym przy prawym zwrocie predkosci obrotowej silnika 22 wrzeciono 3
pod wplywem wlasnego cigzaru i clqzaru sprzegla 17 wejdzie do wspdlpracy z nakretka 4.
W tym czasie wrzeciono, sprzeglo i koficowka robocza przemieszcza si¢ do dotu. Dopoki
moment na konicéwce roboczej jest mniejszy od momentu nastawionego na sprzg¢gle za pomo-
ca sterujagcego ukladu elektromagnetycznego, moment obrotowy przekazywany jest z watka
sprzeglowego 6 poprzez kulki 13 $cile przylegajace do kiéw bgbna 10 a stamtad na koncowke
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robocza 7. W miar¢ wkrecania facznika gwintowego wzrasta sita nacisku narzedzia na lacznik
gwintowy, osiagajac warto§¢ maksymalng przy rozwinietym pelnym momencie w koficowej
fazie wkrecania. Jezeli moment na konicéwce roboczej wzrosnie ponad moment nastawiony
na sprzegle, wowczas sila dziatajaca na kulke poprzez kiel, spowoduje jej ruch w dét otworu,
przesunigcie p1er§cxema 11 i $ci$niecie sprezyny 16. Zosta_]e przerwana wigz kinematyczna
pomiedzy czescia czynna a bierng sprz¢gta. W tym czasie nastgpuje rozlaczenie sprzegla jed-
nokierunkowego a silnik zwigksza swoja predko$é do wartosci umozliwiajacej ponowny cykl
roboczy.
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