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Wzmacniacz pomiarowy do wspélpracy
z przetwornikami parametrycznymi

Przedmiotem wynalazku jest wzmacniacz pomiarowy do wspotpracy z przetwornikami para-
metrycznymi stuzacy do pomiaru wszystkich wielkosci nieelektrycznych, dajacych si¢ przetworzy¢
na wielkos¢ elektryczng przy pomocy rezystancyjnych przetwornikéw parametrycznych.

Dotychczas znane s3 wzmacniacze pomiarowe stalopragdowe, ktérych wadg jest wrazliwosé na
zakl6cenia niskoczgstotliwosciowe, np. sily termoelektryczne. Znane s3 réwniez wzmacniacze
pomiarowe z modulacjg amplitudowa, ktérych wada jest koniecznoé¢ wstgpnego rOwnowazenia
mostka pomiarowego ze wzgledu na fazg i amplitude. Znane s3 rOwniez z opisu patentowego PRL
nr 76 623 automatyczne wzmacniacze pomiarowe. W rozwigzaniu tym automatyczny mostek
tensometryczny wyposazony jest w znany mostek pomiarowy, ktdry potaczony jest z generatorem
impulséw o matym wspdlczynniku wypelnienia oraz ukfadem sterujacym. Uklad sterujacy i
generator impuls6w polaczone s3 z generatorem taktujacym, ktéry polaczony jest z generatorem
przebiegédw pitoksztattnych, z ukladem sterowania licznika rewersyjnego oraz ukltadem pamigci.
Wyjscie generatora przebiegdw pitoksztaltnych potgczone jest z komparatorem, ktdrego wyjscie
polaczone jest z wyjsciem ukladu sterujacego, a wyjécie komparatora z licznikiem rewersyjnym.
Pomigdzy licznikiem rewersyjnym a uktadem sterowania wigczona jest bramka licznika, polaczona
z generatorem czgstotliwosci wzorcowej. Jest to uktad zrealizowany w technice cyfrowej i stuzydo
pomiardw statycznych.

Celem wynalazku jest wzmacniacz pomiarowy eliminujacy wady wyZej wymienione.

Istota wynalazku jest zastosowanie uktadu z modulacjg amplitudy sktadajacy si¢ z mostka
zasilanego z generatora fali no$nej poprzez wzmacniacz, z ktdrego sygnal wyjsciowy wzmocniony
przez wzmacniacz wst¢pny podawany jest za posrednictwem filtra pasmowego na wejsciu wzmac-
niacza oraz zawiera uktad rezystoréw zasilanych ze wzmacniacza fali nosnej wraz z wylacznikiem
przytaczajacym uktad rezystoréw podczas pracy z czujnikiem w uktadzie p6imostkowym. Wyla-
cznik pozwalajacy na dofaczenie na wejsciu filtra pasmowego sygnatu kompensujacego z bloku
zasilanego napigciem z generatora fali no$nej za pbérednictwem wzmacniacza. Wylacznik zalacza-
jacy na wejscie wzmacniacza wst¢pnego sygnat z bloku wzorujacego oraz demodulator synchroni-
cany sterowany sygnalem z generatora impulséw i przesuwnika fazowego, przy czym czas trwania
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impulsu sterujacego jest znacznie krétszy od okresu fali nosnej generowanej przez generator, a
sygnat wyjéciowy 2 demodulatora synchronicznego wzmacniany jest we wzmacniaczu mocy. Na
wyjéciu ukladu wbudowany jest miernik ulatwiajacy postugiwanie si¢ ukladem podczas
wzorcowania.

Korzystnym skutkiem zastosowania wynalazku jest mozliwo$¢ wykonywania pomiaréw sta-
tycznych i dynamicznych przy pomocy czujnikdw parametrycznych, np. tensometréw napr¢zno-
oporowych bez konieczno$ci stosowania ekranowania przewodow laczacych czujnik pomiarowy
ze wzmacniaczem. Na wyjscia wzmacniacza mozna dotgczy¢ dowolnego typu urzadzenie nie
powodujac zmiany charakterystyk wzmacniacza.

Wzmacniacz wedlug wynalazku zostal uwidoczniony schematycznie na rysunku w przykfado-
wym wykonaniu.

Uktad wedlug wynalazku zawiera scalony wzmacniacz wst¢pny 2 o duzym statym wspolczyn-
niku wzmocnienia, generator fali nosnej 14 scalony wzmacniacz fali no$nej 15 stuzacy do zasilania
mostka pomiarowego czujnika 1. Sygnal pomiarowy z mostka pomiarowego czujnika 1, po
wzmocnieniu przez wzmacniacz wst¢pny 2 za posrednictwem wylacznika 3 podawany jest na
wejscie filtra pasmowego 101 wzmacniacza 11. Po wzmocnieniu sygnatu pomiarowego we wzmac-
niaczu 11i zdemodulowaniu w demodulatorze synchronicznym 12, a nast¢pnie po przejsciu przez
filtr dolnoprzepustowy 16, sygnal ten podawany jest na wejscie koricowego wzmacniacza mocy 170
skokowo regulowanym wspoiczynniku wzmocnienia. Demodulator synchroniczny 12 sterowany
jest impulsem sterujgcym z generatora impulsu i przesuwnika fazowego 13, przy czym czas trwania
impulsu sterujgcego jest znacznie krotszy od okresu fali nosne;j. Srodek uktadu rezystorow §
polaczonych szeregowo, zasilanych napigciem fali nosnej ze wzmacniacza 15 przy pomocy wyla-
cznika 4 dotaczone jest na wejscie wzmacniacza wstgpnego w przypadku wykonywania pomiarow
czujnikiem 1 polaczonym w ukiadzie pétmostkowym. Wylacznik 8 pozwala na dolaczenie na
wejscie filtra pasmowego 10 sygnalu kompensujacego z bloku 9 zasilanego z generatora 14. W skiad
wzmacniacza wedtug wynalazku wchodzi blok sygnatu wzorcujacego 7, ktéry moze byé wprowa-
dzany za posrednictwem przelgcznika 6 na wejscie filtra pasmowego 10, po uprzednim odiaczeniu
wylacznikami 3 i 8 sygnatu pomiarowego 1 kompensujacego. Na wyjsciu wzmacniacza 17 wbudo-
wany jest miernik 18.

Zastrzezenie patentowe

Wzmacniacz pomiarowy do wspotpracy z przetwornikami parametrycznymi sktadajacy si¢ ze
znanego mostka zasilanego z generatora fali nos$nej poprzez wzmacniacz fali no$nej, z ktédrego to
mostka sygnal wyjSciowy wzmocniony przez wzmacniacz wst¢pny podawany jest za posrednict-
wem filtra pasmowego na wejscie wzmacniacza, znamienny tym, Zze zawiera uklad rezystorow (5)
zasilanych ze wzmacniacza fali nosnej (15) wraz z wyltacznikiem (4) przylgczajagcym uktad rezysto-
row (5) podczas pracy z czujnikiem w ukladzie pétmostkowym, wytgcznik (8) pozwalajacy na
dolaczenie na wejscie filtra pasmowego (10) sygnatu kompensujacego z bloku (9) zasilanego
napigciem z generatora fali no$nej (14) za posrednictwem wzmacniacza (15), wytacznik (6) zalgcza-
jacy na wyjscie wzmacniacza wstgpnego (2) sygnat z bloku sygnalu wzorcujacego (7), oraz podia-
czony do wzmacniacza demodulator synchroniczny (12) sterowany sygnalem z generatora
impulséw i przesuwnika fazowego (13), przy czym czas trwania impulsu sterujgcego jest znacznie
krétszy od okresu fali noénej generowanej przez generator (14),a sygnat wyjsciowy zdemodulatora
synchronicznego (12) wzmacniany jest we wzmacniaczu mocy (17).
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