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Układ regulatora i stabilizatora prędkości obrotowej 
silnika elektrycznego 

Zastrzeżenie patentowe 

Układ regulatora i stabilizatora prędkości obrotowej silnika elektrycznego zawierającego 
głowicę magnetyczną umieszczoną na wale silnika, komparator i układ sterujący oraz hallotron, 
znamienny tym, że wyjście hallotronu (3) włączone jest na wejście układu obrotomierza (4) 
elektronicznego, z którego jedno wyjście połączone jest z komparatorem (5) poprzez układ 
zadający (8), zaś wyjście komparatora (5) połączone jest z elektronicznym układem sterującym 
(6), który połączony jest z silnikiem (1) poprzez elektroniczny układ wykonawczy (7). 

* * * 

Przedmiotem wynalazku jest układ regulatora i stabilizatora prędkości obrotowej silnika 
elektrycznego. 

Znany dotychczas układ regulacji prędkości obrotowej silnika elektrycznego składa się z 
układu wzmacniacza wytwarzającego sygnał błędu w wyniku porównania napięcia nastawy i 
napięcia proporcjonalnego do obrotów silnika. Sygnał błędu doprowadzany jest do jednego z 
wejść układu komparatora, do którego drugiego wejścia doprowadzane jest napięcie piłokształt­
ne synchronizowane impulsami sieci. Wyjście komparatora połączone jest z układem sterującym 
obrotami silnika elektrycznego. Opisane układy realizują pomiar poprzez połączenie mechani­
czne elementu podającego sygnał wyjściowy z wałem silnika wykorzystując prądnicę tachome­
tryczną, co pociąga za sobą trudności w rozwiązaniach konstrukcyjnych. Dotychczas hallotrony 
i głowice hallotronowe stosowane sąjako czujniki pomiarowe oraz j ako układy zbierające sygnał 
indukcji pola, współpracujące z zespołami wzmacniającymi. 

Istotą układu regulatora i stabilizatora prędkości obrotowej silnika elektrycznego jest to, 
że wyjście hallotronu włączone jest na wejśCie układu obrotomierza elektronicznego, z którego 
jedno wyjście połączone jest komparatorem poprzez układ zadający, zaś wyjście komparatora 
połączone jest z elektronicznym układem sterującym, który połączony jest z silnikiem poprzez . 
elektroniczny układ wykonawczy. 

Układ według wynalazku charakteryzuje się dużą prostotą i niezawodnością działania. 
Układ według wynalazku przedstawiony jest na rysunku, na którym fig. 1 przedstawia 

schemat blokowy, a fig. 2 - schemat ideowy. 
Układ regulatora i stabilizatora prędkości obrotowej silnika elektrycznego składa się z 

głowicy magnetycznej 2 umieszczonej na obracającym się wale silnika elektrycznego l. W 
pobliżu głowicy magnetycznej 2 umieszczony jest hallotron 3, którego wyjście włączone jest na 
wejście układu obrotomierza 4 elektronicznego. Jedno wyjście obn)tomierza 4 połączone jest z 
komparatorem 5, ,a drugie wyjście również z komparatorem 5 poprzez układ zadający 8. · 
Natomiast wyjście komparatora 5 połączone jestz elektronicznym układem sterującym 6, który 
dalej połączony jest z silnikiem elektrycznym 1 poprzez elektroniczny układ wykonawczy 7 i 
układ zasilająco-prostowniczy 9 składający się z transformatora, mostka prostowniczego, dziel­
nika napięcia R2, R3 oraz diody. Wszystkie elementy układu zasilane są ze wspólnego źródła 
10. 

Układ według wynalazku działa następująco. Na wejście układu obrotomierza 4 elektro­
nicznego podawany jest sygnał sinusoidalny z hallotronu 3 wywołany zmianami strumienia 
magnetycznego obracającą się głowicą magnetyczną 2 umieszczoną na wale silnika elektrycz­
nego 1. Napięcie z hallotronu doprowadzane jest poprzez kondensator CI na uniwibrator na 
przykład układ scalony ULI lIN. Uniwibrator astabilny wytwarza napięcie prostokątne, którego 
szerokość zależy od częstotliwości napięcia Halla. Z obrotomierza 4 elektronicznego sygnał 
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prostokątny przesyłany jest przez układ odsprzęglający Rl, C2, C3 do komparatora 5 zawierają­
cego wzmacniacz operacyjny na przykład typ MAA 7 41, tranzystory Tl, T2 oraz rezystory, diody 
i kondensatory, który ma za zadanie porównywanie obrobionego sygnału otrzymanego z 
hallotronu 3 z sygnałem układu sterującego 6 zawierającego na przykład układ elektroniczny 
scalony typu UCY7 4121, tranzystor T3, diodę D2, kondensator C2 oraz rezystory i kondensatory 
dopasowujące, sterującego tyrystorami Tyl i Ty2. W wyniku porównania obu sygnałów, 
komparator 5 dąży do utrzymania stałej wielkości i nie dopuszcza do wzrostu lub zmniejszenia 
prędkości kątowej, pełniąc tym samym funkcję stabilizatora prędkości kątowej, przez ustalenie 
stanu logicznego" 1" lub "O" . . 
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