RZECZPOSPOLITA (1) QPIS PATENTOWY ®PL @) 160567

POLSKA

® B1

@ Numer zgloszenia: 279564 5
(51) Intcr’:

-‘HO2P 5/06
Urzad Patentowy @ ‘Data zgloszenia: 18.05.1989
Rzeczypospolitej Polskiej :
Uktad regulatora | stabilizatora predkos$ci obrotowe] slinika elektrycznego

@ Uprawniony z patentu:
Zgloszenie ogloszono: Politechnika Lubelska, Lublin, PL
26.11.1990 BUP 24/90

@ Twércy wynalazku:
O udzieleniu patentu ogloszono: gti:lﬁ'zs);sm‘clvglzau'bissl'fi’t!]?:\blgll: PL
istaw Walusiak, Lublin,
BRI RIS ot Witold Zdanowicz, Zabrze, PL
Janusz Kurantowicz, Zamos$¢, PL

@ Uklad regulatoraistabilizatora pr¢dko-

Sci obrotowej silnika elektrycznego zawie-
rajacego gtowicg magnetyczng umieszczong T

na wale silnika, komparator i uktad sterujacy 2 “
oraz hallotron, znamienny tym, ze wyjscie
hallotronu (3) wlaczone jest na wejécie ukta-

du obrotomierza (4) elektronicznego, z kt6- . 3 4 t— 5 (— b
rego jedno wyjsScie potaczone jest z I ’ _

komparatorem (5) poprzez uktad zadajacy
(8), za$ wyjscie komparatora (5) potaczone 10
jest z elektronicznym ukfadem sterujacym
(6), ktéry potaczony jest z silnikiem (1) po- Fiq.4
przez elektroniczny uktad wykonawczy (7). ¥

PL 160567 B1



Uktad regulatora i stabilizatora predkosci obrotowej
silnika elektrycznego

Zastrzezenie patentowe

Uklad regulatora i stabilizatora predkosci obrotowe;j silnika elektrycznego zawierajacego
glowic¢ magnetyczna umieszczona na wale silnika, komparator i uklad sterujacy oraz hallotron,
znamienny tym, ze wyj$cie hallotronu (3) wlaczone jest na wejscie uktadu obrotomierza (4)
elektronicznego, z ktérego jedno wyjscie potaczone jest z komparatorem (5) poprzez uklad
zadajacy (8), za$ wyjscie komparatora (5) potaczone jest z elektronicznym ukltadem sterujacym
(6), ktéry potaczony jest z silnikiem (1) poprzez elektroniczny uktad wykonawczy (7).

* * *

Przedmiotem wynalazku jest uktad regulatora i stabilizatora predkosci obrotowe;j silnika
elektrycznego.

Znany dotychczas uktad regulacji pregdkosci obrotowej silnika elektrycznego sktada si¢ z
uktadu wzmacniacza wytwarzajacego sygnat bledu w wyniku poréwnania napigcia nastawy i
napigcia proporcjonalnego do obrotéw silnika. Sygnat btedu doprowadzany jest do jednego z
wej$¢ uktadu komparatora, do ktérego drugiego wejscia doprowadzane jest napigcie pitoksztalt-
ne synchronizowane impulsami sieci. Wyj$cie komparatora potaczone jest zuktadem sterujacym
obrotami silnika elektrycznego. Opisane uktady realizuja pomiar poprzez potaczenie mechani-
czne elementu podajacego sygnat wyjsciowy z watem silnika wykorzystujac pradnice tachome-
tryczna, co pociaga za soba trudnosci w rozwiazaniach konstrukcyjnych. Dotychczas hallotrony
i gtowice hallotronowe stosowane sa jako czujniki pomiarowe oraz jako uktady zbierajace sygnat
indukcji pola, wsp6lpracujace z zespotami wzmacniajacymi.

Istota uktadu regulatora i stabilizatora predkosci obrotowe;j silnika elektrycznego jest to,
ze wyj$cie hallotronu wiaczone jest na wej$cie uktadu obrotomierza elektronicznego, z ktérego
jedno wyjscie potaczone jest komparatorem poprzez uktad zadajacy, za§ wyjscie komparatora
polaczone jest z elektronicznym ukladem sterujacym, ktéry potaczony jest z silnikiem poprzez
elektroniczny uktad wykonawczy.

Uktad wedlug wynalazku charakteryzuje si¢ duza prostota i niezawodno$cia dziatania.

Uklad wedtug wynalazku przedstawiony jest na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat blokowy, a fig. 2 - schemat ideowy.

Uktad regulatora i stabilizatora predkosci obrotowe;j silnika elektrycznego sktada si¢ z
glowicy magnetycznej 2 umieszczonej na obracajacym si¢ wale silnika elektrycznego 1. W
poblizu glowicy magnetycznej 2 umieszczony jest hallotron 3, ktérego wyjscie wlaczone jest na
wejscie uktadu obrotomierza 4 elektronicznego. Jedno wyjscie obrotomierza 4 potaczone jest z
komparatorem 5, a drugie wyjscie réwniez z komparatorem 5 poprzez uktad zadajacy 8.
Natomiast wyjécie komparatora 5 potaczone jest z elektronicznym uktadem sterujacym 6, ktéry
dalej potaczony jest z silnikiem elektrycznym 1 poprzez elektroniczny uktad wykonawczy 7 i
uktad zasilajaco-prostowniczy 9 sktadajacy si¢ z transformatora, mostka prostowniczego, dziel-
nika napiecia R2, R3 oraz diody. Wszystkie elementy ukladu zasilane sa ze wsp6lnego Zrédta
10.

Uktad wedtug wynalazku dziata nastgpujaco. Na wejscie uktadu obrotomierza 4 elektro-
nicznego podawany jest sygnat sinusoidalny z hallotronu 3 wywotany zmianami strumienia
magnetycznego obracajaca si¢ glowica magnetyczna 2 umieszczona na wale silnika elektrycz-
nego 1. Napigcie z hallotronu doprowadzane jest poprzez kondensator C1 na uniwibrator na
przykiad uktad scalony UL111N. Uniwibrator astabilny wytwarza napigcie prostokatne, ktérego
szeroko$¢ zalezy od czgstotliwosei napigcia Halla. Z obrotomierza 4 elektronicznego sygnat
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prostokatny przesylany jest przez uktad odsprzgglajacy R1, C2, C3 do komparatora 5 zawieraja-
cego wzmacniacz operacyjny na przyktad typ MAA741, tranzystory T1, T2 oraz rezystory, diody
i kondensatory, ktéry ma za zadanie por6wnywanie obrobionego sygnalu otrzymanego z
hallotronu 3 z sygnatem uktadu sterujacego 6 zawierajacego na przyktad uklad elektroniczny
scalony typu UCY74121, tranzystor T3, diod¢ D2, kondensator C2 oraz rezystory i kondensatory
dopasowujace, sterujacego tyrystorami Tyl i Ty2. W wyniku por6éwnania obu sygnatéw,
komparator 5 dazy do utrzymania statej wielkosci i nie dopuszcza do wzrostu lub zmniejszenia
predkosci katowej, petniac tym samym funkcje stabilizatora predkosci katowej, przez ustalenie
stanu logicznego "1" lub "O".
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