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® Układ automatycznego sterowania działaniem 
łożysk gazowych, zwłaszcza poprzecznych, zna­
mienny tym, że na powierzchni wału połączonego z 
czopami łożysk gazowych (1 i 1'), poza strefami ło­
żysk umieszczony jest nadajnik (8) sygnału prędkości 
obrotowej, a w pobliżu tej powierzchni umieszczony 
jest zespół odbiorczo- przetwarzający (2) połączony 
po stronie wejść z zespołem sterowania (3), przy czym 
jednocześnie po stronie wejść z zespołem sterowania 
(3) połączony jest zespół programatora (4) poziomu 
napięciowego sygnału odniesienia oraz zasilacz ukła­
du składający się z zespołu sterowania, zespołu pro­
gramatora i zasilacza elektrozaworu (S), po stronie 
wyjść zespół sterowania (3) połączony jest z progra­
matorem (4) oraz zelektrozaworem (5) łączącym iIlub 
odcinającym połączenie zbiornika (7) z czopami ło-,.. żysk gazowych 1 i 1') poprzez zawór redukcyjny (6). 
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UKŁAD AUTO!·'JITYCZNEGO STEROWANIA DZIAŁANIEH ŁO~YSK 

GAZOh~CH, ZWŁASZCZA POPRZECZNYCH 

Z a s t r z e ż e n i e p a t e n t o w e 

Układ automatycznego sterowania działanie~ łożysk gazowych, zwłaszcza poprzecznych, 

z n a m i e n n y t Y m, że na powierzchni wału połączonego z czopami łożysk gazowych 

(l i l') , poza strefami łożysk umieszczony jest nadajnik (8) sygnału prędkości obrotowej, 

a w pobliżu tej powierzchni umieszczony jest zespół odbiorczo-przetwarzający (2) połączony 

po stronie wej ść z zespołem sterOl·lania (3), przy czym jednocześnie po stronie wej ść z 

zespołem sterowania (3) połączony jest zespół programatora (4) poziomu napięciowego 

sygnału odniesienia oraz zasilacz układu składający się z · zespołu sterowania, zespołu 

programatora i zasilacza elektrozaworu (5), po stronie wyjść zespół sterowania (3) 

połączony jest z programatorem (4) oraz z elektrozaworem (5) łączącym i/lub odcinającym 

połączenie zbiornika (7) z czopami łożysk gazowych (1 i l') poprzez zawór redukcyjny 

(6) • 

* * * 

Przedmiotem wynalazku jest układ automatycznego sterowania działaniem łożysk 

gazowych, zwłaszcza poprzecznych. 

Dotychczas w niektórych typach maszyn, o niewielkich obciążeniach węzłów łożyskowych 

i znacznych prędkościach obrotowych wałków stosowano samodziałające poprzeczne łożyska 

gazowe. Rozruchy i wybiegi maszyn z takimi łożyskami przebiegają przy kontaktach czop 

panewka, co jest szkodliwe dla konstrukcji łożysk oraz wymaga dostarczenia większej 

mocy przy rozruchu niż w przypadku tarcia płynnego. Stosowanie w takich przypadkach 

łożysk, które w całym cyklu pracy maszyny funkcjonowałyby jako zasilane powoduje 

pod~jższenie kosztów eksploatacji maszyny. 

Istotą układu według wynalazku jest to, że na ~erzchni wału połączonego z czopami 

łożysk gazowych, poza strefami łożysk umieszczony jest nadajnik sygnału prędkości 

obrotowej, a w pobliżu tej powierzchni umieszczony jest zespół odbiorczo-przetwarzający 

połączony po .stronie wejść z zespołem sterowania, przy czym jednocześnie po stronie wejść 

z zespołem sterowania połączony jest zespół programatora poziomu napięciowego sygnału 

odniesienia oraz zasilacz układu składający się z zespołu sterowania, zespołu programatora 

i zasilaczaelektrozaworu, po stronie wyjść zespół sterowania połączony jest z 

programatorem oraz z elektrozaworem łączącym i/lub odcinającym połączenie zbiornika z 

czopami łożysk gazowych poprzez zawór redukcyjny. 

Korzystnym skutkiem układu według wynalazku jest to, że umożliwia on w tej samej 

konstrukcji węzła i łożyska zrealizowanie dwóch różnych sposobów smarowania w zależności 

od poziomu prędkości obrotowej. Pozwala to obniżyć koszty eksploatacji maszyny poprzez 

skrócenie czasu podawania sprężonego gazu do szczelin smarnych łożysk do niezbędnego 

minimum oraz pozwala obniżyć poziom mocy rozruchowej maszyny. 

układ został uwidoczniony na r ysunku przedstawiającym schemat blokowy. 

Układ automatycznego sterowania działaniem łożysk gazowych, zwłaszcza poprzecznych 

połączony jest na powierzchni wału z czopami łożysk gazowych 1 i l' zaś poza strefami 

łożysk umieszczony jest nadajnik B sygnału prędkości obrotowej. W pobliżu tej powierzchni 

umieszczony jest czujnik zespołu odbiorcze-przetwarzającego 2 sygnały prędkości obrotowej 

na sygnały elektryczne, napięciowe połączony po stronie wej ŚĆ z zespołem sterowania 3 

zawieraj ącym podzespoły pamięci, logiki, zegara oraz podzespół stycznika. Jednocześnie 

po stronie wejść z zespołem sterowania 3 połączony jest zespół programatora 4 poziomu, 



162 239 

napięciowego sygnału odniesienia oraz zasilacz układu składający się z zespołu sterowania, 

zespołu programatora i zasilacza elektrozaworu S, zaś po stronie wyjść zespół sterowania 

3 połączony jest z programatorem 4 oraz z elektrozaworem 5 łączącym i/lub odcinającym 

połączenie zbiornika 7 z czopami łożysk gazowych l i l' poprzez zawór redukcyjny 6. 

Działanie układu według wynalazku polega na tym, że nadajnik 8 przekazuje do zespołu 

odbiorczo-przetwarzającego 2 sygnał proporcjonalny do prędkości obrotowej czopów łożysk 

gazowych l i l'. W zespole odbiorczo-przetwarzającym 2 sygnał przetwarzany jest na sygnał 

napięciowy. Sygnał napięciowy przekazany zostaje do pierwszego wej ścia układu sterowania 

3. W układzie sterowania 3 sygnał ten zostaje porównany z sygnałem napięciowym przekazanym 

z programatora 4, a wprowadzonym przez drugie wejście do układu sterowania 3. W przypadku 

kiedy sygnał z zespołu odbiorczo-przetwarzającego.2 odpowiada mniejszemu poziomowi 

prędkości obrotowej niż poziom prędkości reprezentowany przez sygnał z programatora 4, 

w ty:n prędkości zerowej, układ sterowania 3 nie wysył:a sygnału napięciowego do cewki 

elektrozaworu 5 i zawór ten pozostaje w stanie otwarcia przepływu sprężonego gazu do 

stref szczelin smarnych łożysk gazowych l i l'. W momencie przekroczenia poziomu prędkości 

obrotowej czopów, od którego łożyska mogą zacząć pracować w systemie samodziałającym, 

sygnał emitowany przez nadajnik 8 osiąga poziom napięciowy wyższy od poziomu sygnału 

wprowadzonego do urządzenia sterującego 3 z programatora 4, co powoduje wysłanie przez 

urządzenie sterujące 3 sygnału napięcimvego do cewki elektrozaworu 5 i przesterowanie 

tego zaworu w stan odcięcia przepływu sprężonego gazu. Od tego momentu, w bardzo krótkim 

czasie, w łożyskach gazowych l, l' ulega zmianie sposób smarowania, z zasilanego na 

samodziałający. 
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