RZECZPOSPOLITA
POLSKA

Urzgd Patentowy

Rzeczypospolitej Polskiej

@ Numer zgloszenia: 284122

@ OPIS PATENTOWY @ PL (1 162239

® B1

61) e’

GO05D 3/00
F16C 32/06

@ Data zgloszenia: 28.02.1990

Uktad automatycznego sterowania dziataniem tozysk gazowych, zwtaszcza poprzecznych

Zgloszenie ogloszono:

02.09.1991 BUP 18/91

O udzieleniu patentu ogloszono:

30.09.1993 WUP 09/93

@ Uprawniony z patenti:
Politechnika Lubelska, Lublin, PL

@ Tworcy wynalazku:
Stefan Fijatkowski, Lublin, PL
Tomasz Milczek, Lublin, PL

PL 162239 B1

&

Uktad antomatycznego sterowania dzialaniem
tozysk gazowych, zwlaszcza poprzecznych, zna-
mienny tym, ze na powierzchni watu polaczonego z
czopami tozysk gazowych (1 i 1%), poza strefami to-
Zysk umieszczony jest nadajnik (8) sygnatu predkosci
obrotowej, a w poblizu tej powierzchni umieszczony
jest zespot odbiorczo- przetwarzajacy (2) polaczony
po stronie wejsé z zespolem sterowania (3), przy czym
jednoczesnie po stronie wej$€ z zespolem sterowania
(3) polaczony jest zespot programatora (4) poziomu
napigciowego sygnalu odniesienia oraz zasilacz ukta-
du skiadajacy si¢ z zespolu sterowania, zespotu pro-
gramatora i zasilacza elektrozawora (8), po stronie
wyj$¢ zesp6t sterowania (3} polaczony jest z progra-
matorem (4) oraz z elektrozaworem (5) Iaczacym i/lub
odcinajacym polaczenie zbiornika (7) z czopami to-
zysk gazowych 11 17) poprzez zaw6r redukcyjny (6).




UKZAD AUTOMATYCZNEGO STEROWANIA DZIAEANIEM 1LO2YSK
GAZOWYCH, ZWLASZCZA POPRZECZNYCH

Zastrzezendile patentowe

Uktad automatycznego sterowania dzialaniem %oizysk gazowych, zwlaszcza poprzecznych,
znamienny t y m, ze na powierzchni waku potaczonego z czopami %ozysk gazowych
(1117), poza strefami Zozysk umieszczony jest nadajnik (8) sygnatu predkosci obrotoweij,
a w poblizu tej powierzchni umieszczony jest zespdl odbiorczo-przetwarzajacy (2) potaczony
po stronie wejsé z zespolem sterowania (3), przy czym jednoczesnie po stronie wejéé z
zespotem sterowania (3) polaczony jest zespdl programatora (4) poziomu napieciowego
sygnatu odniesienia oraz =zasilacz uktadu skladajacy sie z zespoiu sterowania, zespoiu
programatora i zasilacza elektrozaworu (5j, po stronie wyjs$¢ =zespét sterowania (3)
polaczony Jjest z programatorem (4) oraz z elektrozaworem (5) taczacym i/lub odcinajacym
potaczenie zbiornika (7) =z czopami ZXozysk gazowych (1 i 1') poprzez 2awér redukcyijny
(6) .

Przedmiotem wynalazku Jjest uklad automatycznego sterowania dziataniem %ozysk
gazowych, zwlaszcza poprzecznych.

Dotychczas w niektdrych typach maszyn, o niewielkich obciazeniach weziédw Xozyskowych
i znacznych predkosciach obrotowych watkéw stosowano samodzialajace poprzeczne rozyska
gazowe. Rozruchy 1 wybiegi maszyn 2z takimi Xozyskami przebiegaja przy kontaktach czop
- panewka, co jest szkodliwe dla konstrukcji ZXozysk oraz wymaga dostarczenia wigksze]j
mocy przy rozruchu niz w przypadku tarcia piynnego. Stosowanie w takich przypadkach
tozysk, ktére w caiym cyklu pracy maszyny funkcjonowatyby 3jako =zasilane powoduje
podwyzszenie kosztéw eksploatacji maszyny.

Istota uktadu wediug wynalazku jest to, ze na powierzchni walu polgczonego z czopami
tozysk gazowych, poza strefami 21ozysk umieszczony Jjest nadajnik sygnatu predkosci
obrotowej, a w poblizu tej powierzchni umieszczony jest zespsét odbiorczo-przetwarzajacy
potaczony po stronie wejsé z zespolem sterowania, przy czym jednoczes$nie po stronie wejsé
z zespolem sterowania polaczony Jjest zespél programatora poziomu napieciowego sygnaiu
odniesienia oraz zasilacz ukladu skladajacy sie z zespolu sterowania, zespolu programatora
i zasilacza -elektrozaworu, po stronie wyjsé zespét sterowania potaczony Jjest =z
programatorem oraz 2z elektrozaworem 2aczacym i/lub odcinajacym polaczenie zbiornika z
czopami Ioiysk gazowych poprzez zawdr redukcyjny.

Korzystnym skutkiem uktadu wedlug wynalazku jest to, ze umozliwia on w tej samej
konstrukcji wezta i Zozyska zrealizowanie dwéch réznych sposobdw smarowania w zaleznos$ci
od poziomu predkosci obrotowej. Pozwala to obnizyé koszty eksploatacji maszyny poprzez
skrécenie czasu podawania sprezonego gazu do szczelin smarnych 32ozysk do niezbednego
minimum oraz pozwala obnizy¢ poziom mocy rozruchowej maszyny.

Uktad zostal uwidoczniony na rysurnku przedstawiajgcym schemat blokowy.

Uktad automatycznego sterowania dziataniem %tozysk gazowych, zwtaszcza poprzecznych
potaczony Jjest na powierzchni walu z czopami lozysk gazowych 1 i 1' za$ poza strefami
Yozysk umieszczony jest nadajnik 8 sygnalu predkodci obrotowej. W poblizu tej powierzchni
umieszczony jest czujnik zespolu odbiorczo-przetwarzajacego 2 sygnaty predkosci obrotowe]
na sygnaly elektryczne, napieciowe potaczony po stronie wejéé z zespolem sterowania 3
zawierajacym podzespoly pamieci, logiki, zegara oraz podzespdi stycznika. Jednoczeénie

po stronie wejéé z zespolem sterowania 3 potaczony jest zespél programatora 4 poziomu,
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napieciowego sygnalu odniesienia oraz zasilacz uktadu sktadajacy sie z zespoiu sterowania,
zespoiu programatora i zasilacza elektrozaworu 5, zas po stronie wyjsé zespét sterowania
3 poXaczony jest 2z programatorem 4 oraz z elektrozaworem 5 laczacym i/lub odcinajacym
potaczenie zbiornika 7 z czopami Yozysk gazowych 1 i 1’ poprzez zawdr redukcyjny 6.
Dziatanie ukladu wedtug wynalazku polega na tym, ze nadajnik 8 przekazuje do zespotu
odbiorczo-przetwarzajgacego 2 sygnal proporcjonalny do predkoéci obrotowej czopdw tozysk
gazowych 1 i 1’. W zespole odbiorczo-przetwarzajacym 2 sygnal przetwarzany jest na sygnal
napieciowy. Sygnat napieciowy przekazany zostaje do pierwszego wejscia uktadu sterowania
3. W ukiadzie sterowania 3 sygnal ten zostaje pordéwnany z sygnatem napieciowym przekazanym
z programatora 4, a wprowadzonym przez drugie wejécie do ukladu sterowania 3. W przypadku
kiedy sygnal =z zespolu odbiorczo-przetwarzajacego .2 odpowiada mniejszemu poziomowi
predkosci obrotowej niz poziom predkosgci reprezentowany przez sygnat z programatora 4,
w tym predkosci zerowej, uklad sterowania 3 nie wysyla sygnatu napieciowego do cewki
elektrozaworu 5 i 2zawér ten pozostaje w stanie otwarcia przepiywu sprezonego gazu do
stref szczelin smarnych tozysk gazowych 1 i 1'. W momencie przekroczenia poziomu predkogci
obrotowej czopéw, od ktérego ZYoiyska mogy zaczaé pracowal w systemie samodziatajacym,
sygnal emitowany przez nadajnik 8 osigga poziom napleciowy wyzszy od poziomu sygnaltu
wprowadzonego do urzadzenia sterujacego 3 z programatora 4, co powoduje wystanie przez
urzadzenie sterujace 3 sygnatu napieciowego do cewki elektrozaworu 5 i przesterowanie
tego zaworu w stan odciecia przeplywu spreizonego gazu. 04 tego momentu, w bardzo krdtkim
czasie, w %Yozyskach gazowych 1, 1’ ulega zmianie sposéb smarowania, z zasilanego na

samodziatajacy.
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