UKD 681.3

1.2. Zakres stosowania normy. Techniczna metoda
okreslania skorygowanego poziomu mocy akustycz-
nej A w swobodnym polu akustycznym nad powierz-
chnig odbijajaca dzwigk ma zastosowanie dla urzgdzen
komputerowych wytwarzajacych wszystkie rodzaje ha-
tasow wymienione w PN-81/N-01306.

Techniczna metoda okreslania skorygowanego pozio-
mu mocy akustycznej A w pomieszczeniu poglosowym
ma zastosowanie dla urzgdzen komputerowych wy-
twarzajacych ustalony hatas okreslony w PN-81/
N-01306.

2. DOPUSZCZALNE WARTOSCI
SKORYGOWANEGO POZIOMU MOCY
AKUSTYCZNEJ A

W zaleznos$ci od zasady dziatania urzadzen kompu-
terowych, skorygowany poziom mocy akustyczne] A
nie powinien przekracza¢ wartosci podanych w tabl. 1.

Dopuszczalny skorygowany poziom mocy akustycz-
nej A systemu komputerowego wyznacza si¢ na pod-
stawie logarytmicznego sumowania dopuszczalnych
wartosci skorygowanego poziopnu mocy akustyczne)] A
poszczegdlnych urzadzen wchodzacych w sktad tego
systemu.

NORMA BRANZOWA BN-86
AUTOMATYCZNE Urzgdzenia komputerowe 3110-03
PRZETWARZANIE Dopuszczalne wartosci skorygowanego
INFORMAC.JI poziomu mocy akustycznej
I metody jego okreslania
Grupa katalogowa 1960
BN-86/3110-03 (eqv CT C3B 4292-83)
1. WSTEP Tablica 1
Dopuszczal-
1.1. Przedmiot normy. Przedmiotem normy sg do- ny skorygo-
puszczalne wartosci skorygowanego poziomu mocy Lp. Zasada dziatania Warunki pracy [ wany po-
akustyczne] A urzadzen komputerowych oraz nast¢pu- ”rlad’emf’_W"”“”k”ﬁ“go z‘om.mf’cy
jace metody jego okreslania: SIIRE Dadusg ‘”(“uc‘:lyf:"
a) techniczna metoda w swobodnym polu akustycz- 4B
nym nad powierzchnig odbijajaca dzwick wg PN-84/ =t m— :
l Elektromechaniczna praca w  po- 85
N-01330, . . . . : mieszczeniach
b) techniczna metoda w pomieszczeniu poglosowym 2 Elektroniczna - M specialnych
wg PN-84/N-01331. ——— ‘luzbq Rlpki przewidzianych
mechanicznych 75

dla zwigkszone-
go wplywu hata-
: SU na stanowis-
szonym chtodzeniem 70

: kach pracy (np.
o$rodki oblicze-

3 Elektroniczna z wymu-

niowe)
4 Elektromechaniczna praca w zwyk- 70
5 Elektroniczna =z nie- 'y!(:;h :om:est
, . ; czeniac
wielkg liczba blokdow P

biurowego

mechanicznych 60
6 Elektroniczna z wymu-

szonym  chtodzeniem 55
7 Elektroniczna z - kon-

wencjonalnym chiodze-

niem 50
8 Klawiszowa 50

3. METODY POMIAROW

3.1. Techniczna metoda okreslenia skorygowanego po-
ziomu mocy akustycznej A w swobodnym polu nad po-
wierzchnig odbijajaca dzwiek

3.1.1. Wymagania dotyczace badanego urzadzenia

3.1.1.1. Ustawienie urzadzenia. Powinny by¢ spetnio-
ne nast¢pujace wymagania:

a) urzadzenie przeznaczone do ustawienia na podto-
dze nalezy postawi¢ na powierzchni odbijajgce; dzwick

W sposOb zgodny z jej typowym uzytkowaniem, w od-

Zgtoszona przez Instytut Maszyn Matematycznych
Ustanowiona przez Dyrektora Instytutu Maszyn Matematycznych dnia 11 tistopada 1986 r.
jako norma obowigzujgca od dnia 1 lipca 1987 r.
(Dz. Norm. i Miar nr 16/1986, poz. 33)

WYDAWNICTWA NORMALIZACYJNE ,ALFA" 1987.

Druk. Wyd. Norm. W-wa. Ark. wyd. 1,10 Nakt. 1700 + 40 Zam. 4000/86

Cena zt 36,00
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leglto$ci od Scian nie mniejsze] niz 2 m: jezeli urzadze-
nic sktada si¢ z kilku blokéw 1 ze wzgledu na jego
rozmiary nie mozna przeprowadzi¢ pomiaroOw, to do-
puszcza si¢ przeprowadzenie oceny akustyczne] kazdego
bloku oddzielnie,

b) jezeli typowe ustawienie urzadzenia jest na po-
dtodze przed $ciang, to w czasie pomiarOw nalezy je
ustawi¢ na powierzczni odbijajgce) dzwigk przed odbi-
jajacg sclang,

¢) urzadzenie przeznaczone do ustawienia na stole
nalezy w czasie pomiarOw umiesci¢ na stole, ktorego
gorna powierzchnia jest powierzchnig odbijajaca
dzwigk,
~d) urzadzenie przeznaczone do zawieszenia na $cia-
nie przy pomiarach powinno by¢ zawieszone na scia-
nie odbijajace) dzwigk w odleglosci nie mniejsze] niz
1.5 m od dowolnej innej powierzchni odbijajgce]
dzwigk,

e) powierzchnia odbijajaca nie powinna by¢ mniejsza
niz rzut na nig powierzchni pomiarowe;.

3.1.1.2. Warunki eksploatacyjne. W czasie pomiarow
urzgdzenie powinno pracowac¢ w ustalonych warunkach
pracy zgodnie z zatacznikiem 1. Przy przeprowadzaniu
pomiarOw urzadzenie powinno by¢ w stanie roboczym
przez dostateczny okres dla zabezpieczenia stabilizac)
temperaturowej. Hatas powinien by¢ mierzony podczas
biegu jatowego 1 w stanach roboczych. W przypadku
gdy cykl roboczy jest zbyt krotki dla przeprowadze-
nia oceny akustycznej, nalezy powtorzy¢ go kilkakrot-
nie. Jezeli urzadzenie wytwarza akustyczne sygnaly
ostrzegawcze, to przy pomiarach nalezy je pominac.

3.1.2. Doktadnosé¢ pomiaréw. Maksymalne wartosci
odchylenia standardowego poziomdw mocy akustycznej
powinny odpowiada¢ wymaganiom wg PN-81/N-01306.

3.1.3. Narzedzia pomiarowe — wg PN-84/N-01330.

3.1.4. Warunki klimatyczne. Powinny by¢ spetnione
nastgpujace warunki klimatyczne: ciSnienie atmosfe-
ryczne od 860 do 1050 hPa, temperatura od 15 do
30°C, wilgotnos¢ wzgledna od 40 do 70%.

3.1.5. Przestrzen pomiarowa — wg PN-84/N-01330.

3.1.6. Powierzchnia pomiarowa i rozmieszczenie punk-
tow pomiarowych

3.1.6.1. Wybor powierzchni i odleglosci pomiarowej.
Powierzchnia pomiarowa powinna znajdowac si¢ w od-
leglosci pomiarowej d od powierzchni prostopadioscia-
nu ograniczajgcego urzadzenie (rys. 1 1 2). Nalezy przyj-
mowac odlegltos¢ pomiarowa d wynoszacg 1 m. Do-
puszcza si¢ stosowanie mniejszych odlegtosci pomiaro-
wych, lecz nie mniejszych niz 0,25 m. Dopuszcza si¢
zastosowanie powierzchni pomiarowej poOtkulistej lub
¢wierckulistej) o promieniu R zgodnie z zatgcznikiem 2,
jezeli spetniony jest warunek

R>2 d, (1)

w ktorym: d, — najwigksza odlegltos¢ narozy prostopa-
dloscianu ograniczajacego urzadzenie

od poczatku ukladu wspoirzednych.

3.1.6.2. Rozmieszczenie punktow pomiarowych. Punk-
ty pomiarowe nalezy rozmiesci¢ przyjmujac ukilad
wspotrzednych x, y, z, w ktérym: x, y — osie poziome,
z — o$ pionowa. O$ x powinna by¢ skierowana w stro-

n¢ miejsca pracy operatora (jesli ono istnieje). Pocza-
tek uktadu wspoétrzednych x, y, z okresla si¢ w naste-
pujacy sposob: '

a) dla urzadzen przeznaczonych do ustawienia na
podtodze — na powierzchni odbijajace) dzwigck w Srod-
ku podstawy prostopadtoScianu ograniczajgcego;

b) dla urzadzen przeznaczonych do ustawienia na
stole — na gornej powierzchni stotu w $rodku pod-
stawy prostopadtoscianu ograniczajgcego;

¢) dla urzadzen przeznaczonych do zawieszenia na

Scianie — na Scianie w Srodku podstawy prostopadto-
sclanu ograniczajacego.
Liczb¢ punktéw pomiarowych 1 ich wspotrzedne

przyjmuje si¢ w zaleznos$ci od sposobu ustawienia ba-
danego urzgdzenia, a mianowicie:

dla urzadzen ustawionych na powierzchni odbijajace]
dzwi¢k oraz dla urzadzen zawieszonych na Scianie (przy
odpowiednim wyborze uktadu wspotrzednych) — rys. 1
1 tabl. 2,

dla urzadzen ustawionych na podtodze przed $ciang
— wg rys. 2 1 tabl. 3. |

W pierwszym przypadku pole powierzchni pomiaro-
we] S w m? nalezy oblicza¢ wg wzoru

S = 4(ab + bc + ca) (2)

W drugim przypadku pole powierzchni pomiarowe;]

S w m? okreSla sie¢ wg wzoru

S = 2(2ab + 2ac + bco) (3)
W powyzszych wzorach:
a =05/ +d (4)
b=050hL+d (5)
c =1+ d (6)
gdzie:
[\, [, — wymiary podstawy prostopadioscianu ogra-
niczajacego urzgdzenie, m,
/3 — wysoko$¢ prostopadtoscianu, m,
d — odlegto$¢ pomiarowa, m.
Z
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| Rys. 1. Powierzchnia pomiarowa

o — punkty pomiarowe
e — dodatkowe punkty pomiarowe
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Tablica 2

Nr punktu Wspotrzgdne punktow pomiarowych
POMIATOMCEO

X ¥ z

| b 0 LT

2 0 a /%

3 =P () I/3('

4 0 -a 1/

5 b a ¢

6 -b a ¢

# -b -a (

b b -a c

9 0 0 (

¢/
~
g

[BN —86/3110 — 03 =2}

Rvs. 2. Powicrzechnia pomiarowa
o — punktly pomiarowe

Tablica 3

Ni punktu Wspotrzedne punkiow pomiarowych

POMIATOWELO
X v z
I 2b 0 ‘i
2 b a /¥
3 b -u 1/
4 2b a ¢
5 2h - é
6 b 0 ¢

3.1.6.3. Dodatkowe punkty pomiarowe. Pomiary nale-
7\ prseprowadza¢ w dodatkowych punktach pomiaro-
wiych, jezeli zaistnieje przynajmniej jedna 7 nastgpuja-.
cveh sytuact:

a) roznica migdzy maksymalnymi 1 minimalnymi po-
siomami dZzwigku A w punktach pomiarowych wyra-
zona w dB przekracza liczbg punktow pomiarowych.

b) dowolny wymiar prostopadtoscianiu ogranicza)y-
cego przekracza 2d,

¢) urzadzenie o duzych wymiarach emituje hatas tyl-
ko niewielkg cz¢$cig swajej powierzchni.

Dla przypadkow a) i b) rozmieszezeme dodatkowych
punktow pomiarowych przedstawiono na rys. 1.
w przypadku c¢) dodatkowe punkty pomiarowe umiess-
cza si¢ na powierzchni pomiarowe] w rejonie najwig-
kszej emisji hatasu.

3.1.7. Pomiar poziomu dZwi¢kow zaktocajacych i zwig-
zane z nim poprawki — wg PN-84/N-01330.

3.1.8. Wykonanie pomiarow — wg PN-84/N-01330.

3.1.9. Okreslenie poziomu mocy akustycznej — wg

PN-84/N-01330.

3.2. Techniczna metoda okreslania s\korygowanego po-
ziomu mocy akustycznej A w pomieszczeniu poglosowym
3.2.1. Wymagania dotyczgce badanego urzadzenia

3.2.1.1. Ustawienie urzadzenia. Powinny by¢ speinio-
ne nast¢pujace wymagania:

a) urzadzenie przeznaczone do ustawienia na podio-
dze nalezy postawi¢ na powierzchni odbijajgce] w spo-
sOb zgodny 7 jej typowym uzytkowaniem, w odleglosci
od S$cian nie mniejszej niz 1.5 m: jezeli urzadzenie
sktada si¢ 7z kilku blokow i1 ze wzgledu na jego roz-
miary nie mozna przeprowadzi¢ pomiarow, to dopusz-
cza si¢ przeprowadzenie oceny akustyczne) kazdego
bloku oddzielnie,

b) jezeli typowe ustawienie urzgdzenia jest na podio-
dze przed $ciang, to przy pomiarach nalezy je ustawic
na powierzchni odbijajace] dZzwigk przed odbijajgcy
Sciang w odlegtoscr 0,1 m,

¢) urzgdzenie przeznaczone do ustawienia na stole
nalezy podczas pomiard6w umiesci¢ na stole, ktorego
gorna  powierzchnia  jest odbijajgen
dzwick w odleglosci od $ciany nie mniejsze) mz 1.5

d) urzadzenie przeznaczone do zawieszenia na Scia-
nie podczas pomiarOw powinno by¢ zawieszone na
Scianic pomieszczenia poglosowego w odlegtosci nie
mniejszej niz 1,5 m od dowolnej innej Sciany.

3.2.1.2. Warunki eksploatacyjne — wg 3.1.1.2.

3.2.2. Doktadnos¢ pomiarow. Maksymalne wartosci
odchylenia standardowego poziomOw mocy akustycznej
powinny odpowiada¢ wymaganiom wg PN-81/N-01306.

3.2.3. Narzedzia pomiarowe — wg PN-84/N-01331.

3.2.4. Warunki klimatyczne — wg 3.1.4.

powierzchnig

3.2.5. Pomieszczenie pomiarowe — wg PN-84/
N-01331.
3.2.6. Rozmieszczenie punktéw pomiarowych — wg

PN-84/N-01331.

3.2.7. Pomiar poziomu dZwiekow zakiocajacych i zwig-
zane z nim poprawki — wg PN-84/N-01331.

3.2.8. Wykonanie pomiarow — wg PN-84/N-01331.

3.2.9. Okreslenie poziomu mocy akustycmmej — wg
PN-84/N-01331,

3.3. Protokot badan — wg PN-81/N-01306.

K ONIEZC

Zakycrmki 2

Informacije dodatkowe
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ZALACZNIK 1

WARUNKI EKSPLOATACJI PODSTAWOWYCH URZADZEN KOMPUTEROWYCH

1. ZASADY OGOLNE

Podczas pomiaréw powinny by¢ zachowane warunki
pracy urzgdzen zgodne z niniejszym zalgcznikiem. Je-
z¢li spetnienie takich warunkow jest niemozliwe lub ba-
danc urzadzenie nie jest ujete w zatgczniku, to dopusz-
cza si¢ przeprowadzenie pomiardw akustycznych w nor-
malnych warunkach pracy, ktére powinny by¢ opisane
w protokole badan.

2. MASZYNY PISZACE

2.1. Rodzaj czcionek do druku. Do druku powinny
bv¢ stosowane czcionki cienkie.

2.2. Papier do druku. Powinien by¢ stosowany poje-
dyncezy arkusz papieru o gestosci od 70 do 80 g/m?
formatu A4. Papier nalezy wlozy¢ pionowo lewym brze-
gicm na zero. Prowadzacy brzeg arkusza powinien by¢
umicszezony w przyblizeniu 100 mm ponize) dolnego
brzegu (rysunek).

[BN=86/3110-03-71]

2.3. Warunki pracy elektrycznych maszyn piszacych

2.3.1. Warunki biegu jalowego. Urzadzenie powinno
mie¢ wlaczone zasilanie. Papier nalezy wlozy¢ zgodnie
z rysunkiem.

2.3.2. Warunki druku. Urzadzenie powinno pracowacé
podczas recznego lub automatycznego wprowadzania
imformacji do druku. Druk nalezy rozpocza¢ na wy-
sokosci '/y dtugosci arkusza papieru i kontynuowac
do momentu zapelnienia nie wigcej niz do '/; calej
dlugosci, liczge od punktu poczatkowego. System dru-
ku powinien sktadac¢ si¢ z wprowadzenia okreslonych
/makow 1 ich druku na papierze. W czasie druku po-
winny by¢ spetnione nizej wymienione wymagania.

a) Wartos¢ sity uderzenia powinna odpowiadaé war-
tosct sily dla pojedynczego arkusza papieru.

b) Odst¢p mi¢dzy wierszami powinien wynosi¢ dwie
Prserwy.,

¢) Ograniczniki pola stronicy powinny by¢ ustawio-
ne woodlegltosct 25 mm od brzegdéw papieru.

d) Skrajne rolki belki dociskajace] powinny by¢ usta-
wione w odlegto$ct 25 mm od brzegéw papieru w obrg-
bie arkusza. Pozostate rolki powinny by¢ rozstawione
rownomiernie mi¢dzy zewnetrznymi rolkami.

¢) Sygnahlizacja dzwickowa konca wiersza powinna
by¢ wylgczona.

f) Druk powinien odbywaé si¢ wg wzoru:
etnaivetnaivetnaivetnaiv...
itd do zapelnienia wiersza.

g) Szybkos$¢ druku powinna wynosi¢ 5 znakOw na se-
kundg.

Dopuszcza si¢ zamiang dwoch znakoéw innymi maty-
mi literami.

Dopuszcza si¢ w miejsce matych liter (jesh ich brak)
stosowac duze litery. Dla maszyn piszacych ze specjal-
nym doborem znakdéw powinng byc¢ stworzonce warun-
ki rownowazne. R¢czne uderzenie klawiszy dopuszeza
si¢ zastgpi¢ automatycznym. Poziom hatasu wytwarza-
nego w czasie pracy samego automatu powinien byc
co najmniej o 10 dB nizszy niz poziom hatasu wytwa-
rzanego w czasie druku z zastosowaniem automatu.

Wejscie z klawiatury 7 ustalong szybkoscig realizacy
trwa do momentu napelnienia pami¢ci buforowej, kto-
rej pojemnos$¢ wynosi jeden wiersz. Nastgpne wprowa-
dzenie jest mozliwe po wydrukowaniu danego wiersza.

2.4. Czas pomiaru. Pomiary nalezy wykonywac
w czasie nieprzerwanego wprowadzania ¢o najmnicj
trzech pelnych wierszy.

3. URZADZENIA DRUKUJACE

3.1. Rodzaj czcionek do druku. Przy pomiarach po-
winien by¢ wybrany najczescie] stosowany. komplet
czcionek.

3.2. Papier do druku. Powinicn by¢ stosowany jeden
z ponizszych rodzajow papieru:

— pojedynczy arkusz o gestosci od 60 do 80 g/m”.

— nieprzerwanie falcowany,

— rulowany kancelaryjny o
60 g/m?’.

Szerokos$¢ formularza powinna odpowiadac szeroko-
$ci kartki urzgdzenia drukujgcego. Dopuszceza si¢ uzycie
najczescie] stosowane] szerokos$ci papieru (w przypadku
stosowania papieru roznej szerokoscr).

gestoser od 50 do

3.3. Warunki pracy urzadzen drukujacych

3.3.1. Warunki biegu jatowego. Dlugos¢ papieru za-
tadowanego w urzadzenie powinna by¢ co najmniej
10 razy wigksza od szerokosci (z wyjatkiem arkuszy
pojedynczych).

3.3.2. Warunki druku. W czasie druku powinny byc
spetnione nast¢pujace wymagania:

a) sita udaru powinna by¢ réwna sile obliczonej na
grubo$¢ jednego arkusza:

b) odstgp migdzy wierszami powinien wynosi¢ dwie
przerwy;

¢) odstep od gornego 1 dolnego brzegu falcowanego
papieru powinien wynosi¢ od 20 do 30 mm;:

d) ograniczniki pola stronicy powinny by¢ umiesz-
czone w odlegltosct 25 mm od brzegu papieru (perfo-
racja wykluczona);

¢) druk powinien odbywac si¢ wg wzoru:
JiYY7 2DA90 6S8-2 GAIBQ
SFTOE PGITK XGD-4.

Podczas pomiaréw stosuje si¢ 40 znakow w wierszu,

B31A)
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Dopuszceza si¢ stosowanie mniejsze] liczby znakow.
W tvm przypadku powinny by¢ uzyte znaki lewe. Zna-
ki powinny by¢ roztozone w grupach po pi¢é znakow.
Po kazdej 7 grup powinno by¢ pigc spacji. Dopuszeza
si¢ stosowanie innych znakow (przy braku niektorych
wybranvch) w liczbie 209% ogdlne) liczby w wierszu.

Jezel urzgdzenie drukuje mate 1 duze litery, to prerw-
szy snak kazde) grupy sktadajace) si¢ 7z pigciu znakow
powinien by¢ duzg literg (w przypadku gdy jest on
litery).

Dla urzadzen drukujacych tylko informacje cvirowy
powinien  by¢  przeprowadzony  przypadkowy
cvirt, opisany w protokole badan.

Liczba znakow drukowanych w  wierszu powinna
spefniad wymagania podane w tablicy.

nabor

Rzeczvwista diugose wiersza _ »
; Licszba stosowanyeh snakow
w snakach danego urzgdzenia :

< 40 509 maksymalne] liczby w o wier-
szu
od 40 do 60 20
od 61 do 110 30
=110 40

) Urzgdzenie drukujgee powinno pracowad z tvpo-
wiq predkoscry uzvtkowania.

3.4. Czas pomiaru. Pomiar przeprowadza si¢ w crasie
nicprzerwancgo druku do momentu zapelnienia co naj-
municp 60% diugosct arkusza (w przypadku stosowania
pojedyncezego arkusza).

Jezel urzgdzenie drukujace ma mechanizm automa-
tveznego podawania papieru, to pomiar trwa do mo-
mentu zapetnienia trzech arkuszy.

W przypadku druku na falowanym papierze, pomiar
odbywa si¢ do momentu zapelnienia trzech arkuszy.

W przyvpadku stosowania do druku zwoju papieru.
pomiar przeprowadza si¢ w czasie nieprzerwancgo dru-
ku do momentu zapetnienia dtugosct odpowiadajace
szerokoscel zwo)u.

W przypadku druku ksigzek liczacyeh, pomiar prze-
prowadza si¢ w czasie druku Sredniej wielkoSct stro-
nic w czasie pelnego cyvklu roboczego.

4. DALEKOPISY

4.1. Papier do druku — wg p. 3.2 ninicjszego zatges-
nika.

4.2. Warunki pracy

4.2.1. Warunki biegu jatowego — wyg
szeeo zatgesmka,

4.2.2. Warunki druku. Pomiary nalezy wykonac¢ przy
prseprowadzaniu:

p. 2.3.1 niniej-

a) operacyi za pomoca klawiatury (jeshi jest) wg p. 2.3
niniejszego zafgeznikac

b) operacji automatycznych — wg p. 3.3 nintejszego
salgesznika.

4.2.3. Wzor testowy
przypadku klawriatury
seodnie 7 p. 2.3.2 1) 1 g) niniejszego zatacznika:

— w preyvpadku klawiatury numeryczne] wzor testo-
wy powinicn stanowi¢ dowolng losowag powtarzajacy sig

alfa-numerycznej

sckweneygg czterech cytr.

A

4.2.4. Szybkos¢ pracy

— w przyvpadku uzycia klawiatury — wg p. 2.3.2g)
niniejszego zatgeznika:

— w przypadku automatycznych operacji szybkosc¢
pracy powinna wynosi¢ 50 bodow;

Ponadto pomiary powinny by¢ przeprowadzone przy
maksymalne) predkosct dalekopisu.

4.3. Czas pomiaru. Dla pracy z wykorzystaniem kla-
wiatury czas pomiaru okre$la si¢ zgodnie z p. 2.4 niniej-
szeeo zadlgeznika wooprzypadku operacyi automatycz-
nvch we p. 3.4 niniejszego zalgeznika.

5. KLAWIATURY

5.1. Warunki druku

a) nacisk powinien by¢ taki, aby klawisz zaledwie
dotvkal swojego ogranicsnika:

b) szybkos¢ druku powinna wynosi¢ 5 znakow na
sekundg:

¢) w przypadku gdy wykorzystany jest automat
obstugujacy klawisze, to poziom halasu wytwarzanego
pracg samego automatu powinien by¢ co najmnie)
o 10 dB nizszy niz poziom halasu wytwarzanego pod-
czas pracy klawiatury z zastosowaniem automatu;

d) wzor testowy — wg p. 4.2.2 ¢) niniejszego zalgcz-
nika.

5.2. Czas pomiaru — wg 3.1.1.2 niniejsze] normy.

6. URZADZENIA WEJSCIA Z PERFORATORA
KART 1 URZADZENIA WYJSCIA NA PERFORATOR

6.1. Warunki pracy

6.1.1. Warunki biegu jatowego. Urzadzenie powinno,
mie¢ wlgczone zasilanie 1 byv¢ przygotowane do od-
czytywania 1 perforaci.

6.1.2. Warunki odczytywania i perforacji

a) okoto 40% maksymalnej liczby kolumn powinno
mic¢ znaki perforowane;

b) wzory znakdéw powinny skladac¢ sie z grup po
pic¢ znakow perforowanych, za ktoérymi nastgpuje pigc
spacjl
JIYY7 2DAS9S0
PGITK  X6D-4:

¢) dowolny pakiet kart do obrobki powinten sktadac
si¢c co najmnie] 7z 10 kari.

6.2. Czas pomiaru — wg 3.1.1.2 niniejsze] normy.

8S8-2 6AI80 B3lAJ SFTOE

7. PAMIECI TASMOWE

7.1. Warunki pracy

7.1.1. Warunki biegu jalowego. Pomiary w warun-
kach bicgu jatowego przeprowadza sie. jesli urzadzenie
jest obcigzone lub nieobceigzone.

Jesli urzadzenice jest obeigzone, to wlaczone jest zasi-
lanie oraz tasma magnetyezna jest zatozona.

Jesh urzadzenie jest nicobcigzone, to zasilanie jest
wigczone oraz brak tasmy magnetyczne].
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Jezeli urzgdzenie ma mozliwos¢ pracy jednoczesnej
na kilku tasmach, to dla urzadzenia obciagzonego po-
winny by¢ zatadowane.

7.1.2. Warunki zapisu i odtwarzania. Pomiary nalezy
wykona¢ w nastgpujgcych stanach: :

a) start-stop przy zapisie 1 odtwarzaniu — mecha-
nizm zatrzymujacy uruchamiany jest po czasie okres-
lonym w ms, przyblizenie do najblizszej liczby catko-
wite] — wg wzoru

25

nom
w ktorym: v, — nominalna pr¢dkos¢ tasmy w m/s;
b) przy nieprzerwanym zapisie lub odtwarzaniu;
¢) w stanie przewljania;
d) dla urzadzenia z kilkoma mechanizmami nap¢do-
wymi taSm w stanie pracy powinien znajdowac si¢ tyl-
ko jeden, pozostale na biegu jatowym.

7.2. Czas pomiaru — wg 3.1.1.2 niniejszej normy.

Ponadto w stanie okreslonym w 7.1.2a) niniejszego
zatacznika, pomiary powinny by¢ przeprowadzone
w czasie okreslonym w programie czasu badawczego
lub w czasie odpowiadajgcym co najmniej dwudziestu
cyklom start-stop, w zaleznosci od tego, ktory z nich
jest diuzszy.

8. STACJE DYSKOWE

8.1. Warunki pracy

8.1.1. Warunki biegu jatowego. Urzadzenie powinno
by¢ obcigzone (dyski magnetyczne zatadowane), a za-
silanie wigczone.

8.1.2. Warunki zapisu i odtwarzania

a) Mechanizm z dyskami nieelastycznymi.
Zapis 1 odtwarzanie odbywa si¢ we wszystkich sekto-
rach kazdej $ciezki bez zatrzymania.

b) Mechanizm z dyskami elastycznymi.
Kolejny wybor cylindrow rozpoczyna si¢ od Sciezki
zero do Sciezek 1, 2, 3 ... N i w miar¢ potrzeby jest
powtarzany. Zapis i odtwarzanie odbywa si¢ we wszy-
stkich sektorach kazdej Sciezki bez zatrzymania.

8.2. Czas pomiaru — wg 3.1.1.2 niniejsze) normy
w okresie co najmniej 5 cyklow.

9. URZADZENIA ELEKTRONICZNE

9.1. Typy urzadzen. Do urzadzen elektronicznych na-
leza: centralne procesory, elektroniczne urzadzenia pa-
mi¢ci lub urzadzenia sterujace, ktore zawierajy tylko
elektroniczne zespoly i1 bloki zasilania (nie zawieraja
ruchomych mechanizméw nap¢dowych, z wyjatkiem
mechanizméw ukladéw chiodzenia).

9.2. Warunki pracy w czasie pomiaréw. Urzadzenie
powinno pracowac¢ przy normalnym obcigzeniu wszy-
stkich elementoéw, w stanie ustalonym.

9.3. Czas pemiaru — wg 3.1.1.2 niniejsze] normy.

10. MONITORY

10.1. Warunki pracy

10.1.1. Warunki biegu jalowego. Urzadzenie powin-
no mie¢ wilaczone zasilanie oraz wentylacj¢. Pamigé
urzadzenia powinna mieé pelny zbidér znakdéw dla zo-
brazowania ich na ekranie.

10.1.2. Warunki recznego wprowadzania informacji.
Klawiatura powinna spetnia¢ wymagania okreslone
w 5.1 niniejszego zatgcznika.
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ZALACZNIK 2

KULISTE POWIERZCHNIE POMIAROWE

1. Postanowienia ogélne. Jesli wymiary prostopadio-
§cianu ograniczajacego urzadzenie speiniaja warunki:
<04 m, /,<0,4 m, 3<0,2 m, dopuszcza sig przyj¢cie
powierzchni pomiarowej o ksztatcie pétkulistym (lub
¢wierékulistym), ktérej promien powinien wynosi¢ co
najmniej | m.

2. Potkulista powierzchnia pomiarowa. Rozmieszcze-

W przypadku wystgpowania zjawiska interferencji
w punktach pomiarowych znajdujacych si¢ na jedne)
horyzontalnej powierzchni lub przy obecnosct wysta-
jacych czgsci urzadzenia w poblizu punktow pomiaro-
wych okreslonych w tabl. Z2-1 wspotrzgdne punktow
pomiarowych wyznacza si¢ wg tabl. Z2-2.

Tablica Z2-2

nie punktéw pomiarowych przedstawiono na rysunku, Nr punktu ,
a ich WSp('){I‘ZQdI'lC w tabl. Z2-1. pomiarowego HhF yer 25
Tablica Z2-1 I 0.16 0,96 0,22
Nr punktu 2 0,78 -0,60 0,20
/ /
pomiarowego T ¥r e 3 0.78 0,55 0.31
4 0.16 0,90 0,41
! -0.99 0 AL 5 -0.83 0,32 0,45
2 -0,50 -0.86 0,15 6 -0.83 ~0.40 0.38
3 0,50 0,86 910 7 -0.26 -0.55 0.71
4 -0,45 0,77 0.45 8 0,74 -0.07 0.67
5 -0.45 -0,77 0,45 9 -0,26 0,50 0.83
6 0,89 0 0.45 10 0,10 -0.10 0,99
7 0,33 0,57 0,75
8 -0,66 0 0,75 3. Cwierckulista powierzchnia pomiarowa. Wspotrzed-
9 0,33 -0.57 0,75 ne pigciu punktéw pomiarowych powinny odpowiadad
0 0 - s wspotrzednym punktéw 2, 3, 6, 71 9 wg tabl. Z2-1.
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INFORMACJE DODATKOWE
1. Instytucja opracowujaca morme¢ — Instytut Maszyn Matema- PN-84/N-01307 Hatas. Dopuszczalne wartoéci poziomu dzwigku na
tycznych.

2. Normy miedzynarodowe

RWPG CT C3B 4292-83 MalunHbl BbIYHCIAUTEIbHBIE U CUCTEMBI
obpaboTku naHHbix. Texnuueckue cpejcrBa. TpeboBaHus K [0-
MYCTUMbIM 3HA4YE€HUSAM YPOBHS H3JIy4aeMoOro ILIymMa W MeETO.bl
UCNBLITAHWH — norma rownowazna.

3. Normy zwigzane
PN-81/N-01306 Hatas. Metody pomiaru. Wymagania ogolne

stanowiskach pracy i ogélne wymagania dotyczace przeprowa-
dzenia pomiarow

PN-84/N-01330 Hatas. Techniczna metoda okre$lania poziomu mocy
akustycznej hatasu maszyn w swobodnym polu akustycznym nad
powierzchnig odbijajacg dZwigk

PN-84/N-01331 Hatas. Techniczne metody okres$lania poziomu mocy
akustycznej hatasu maszyn w pomieszczeniu poglosowym
4. Autorzy projektu normy — dr inz. R. Michalski, mgr inz.

D. Pleban, mgr inz. B. Smagowska — CIOP, Warszawa, ul. Tamka 1.
5. Pomiar halasu na stanowisku pracy — wg PN-84/N-01307.
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