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1. WSTĘP 

1.1. Przedmiot normy . Przedmiotem normy są do­
puszczalne wartości skorygowanego poziomu mocy 
akustycznej A urządzeń komputerowych oraz następu­

jące metody jego o kreś l ania: 

a) techniczna metoda w swob.odnym polu akustycz­
nym nad powierzchnią odbijającą dźwięk wg PN-84/ 
N-O 1330, 

b) techniczna metoda w pomieszczeniu pogłosowym 
wg PN-84/N-0 1331. 

1.2. Zakres stosowania normy. Techniczna metoda 
określania skorygowanego poziomu mocy akustycz­
nej A w swobod nym polu akustycznym nad powierz­
chnią odbijającą dźwięk ma zastosowanie dla urzą dzeń 
komputerowych wytwarzających wszystkie rodzaje ha­
łasów wymienione w PN-81/N-01306. 

Techniczna metoda o kreślania skorygowanego pozio­
mu moc y akustycznej A w pomieszczeniu pogłosowym 
ma zastosowanie dla urządzeń komputerowych wy­
twarzających ustalo ny hałas określony w PN-81/ 
N-O 1306. 

2. DOPUSZCZALNE WARTOŚCI 
SKORYGOWANEGO POZIOMU MOCY 

AKUSTYCZNEJ A 

W zależnośc i od zasady działania urządzeń kompu­
terowych, skorygowany poziom mocy akustycznej A 
nie powinien przekraczać wartości podanyc h w tabl. 1. 

Do puszcza ln y skorygowany poziom mocy akustycz­
nej A systemu komputerowego wyznacza się na pod­
stawie loga rytmicznego sumowania dopuszczalnych 
wartości skorygowa nego pozioQ1u mocy akustycznej A 
poszczególnych urządzeń wchodzących w skład tego 
systemu. 

Tablica l 

Lp. Zasada d zi a ł a ni a 

urządzenia warunkującego 

e misJę h ała su 

I '" Elektromec han iczna 

2 Ele k tro ni ez na 7 llI e­

wielkq li czbą bloków 

mecha niczn ych 

3 Elektroniczna z wymu­

szo nym c hł od7en iem 

4 Elektromechaniczna 

5 Elektro niczna z llI e­
wie lk q li czbą bloków 

mec ha nicznych 

6 Elektro ni czna z wymu-
szonym chłodzen iem 

7 Elątroniczna z - ko n­
wencjonalnym chłod ze­

niem 

Klawiszo wa 

Warunki prac y 

praca w po­
mieszcze n iac h 

specja ln yc h 

przewid zianych 

dla zwiększo ne­

go wpływu ha ł a­

su na s ta nowi s­
kach prac y (np. 

oś rod ki ob li cze­
ni owe ) 

praca w zwyk­

ł yc h po m lesz­

czeniac h typu 

biurowego 

3. METODY POMIARÓW 

Dopuszcza l­

ny sko rygo­

wan y po­

zIOm mocy 

ak ustycz­

nCJ A 
dB 

85 

75 

70 

70 

60 

55 

50 

50 

3.1. Techniczna metoda określenia skorygowanego po­
ziomu mocy akustycznej A w swobodnym polu nad po­
wierzchnią odbijającą dźwięk 

3.1.1. Wymagania dotyczące badanego urządzenia 
3.1.1.1. Ustawienie urządzenia. Powinny być spełni o­

ne następujące wymagania: 
a) urządzenie przeznaczone do ustawienia na podło­

dze należy postawić na powierzchni odbijającej dźwięk 

. w sposób zgodny z jej typowym użytkowaniem, w od-

Zgłoszona przez Instytut Maszyn Matematycznych 
Ustanowiona przez Dyrektora Instytutu Maszyn Matematycznych dnia 11 tistopada 1986 r . 

jako norma obowiązująca od dnia 1 lipca 1987 r. 
(Dz. Norm , i Miar nr 16/ 1986, poz. 33) 
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ległości od ścian nie mniejszej niż 2 m; jeżeli urządze­
nie składa się z kilku bloków i ze względu na jego 
rozmiary nie można przeprowadzić pomiarów, to do­
puszcza się przeprowad ze nie oceny akustycznej każdego 
bloku oddzielnie, 

b) jeżeli typowe ustawienie urządze nia jest na po­
dłodze przed ścianą, to w czasie pomiarów należy je 
u stawić na powierzczni odbijającej dźwięk przed odbi­
jającą ścianą, 

c) urządzen ie przeznac zo ne do ustawienia na stole 
należy w czas ie pomiarów umieścić na stole , którego 
górna powierzchnia jest powierzchnią odbijającą 

dźwięk, 

. d) urządzenie przeznaczone do zawieszenia na ścia­
nIe przy pomiarach powinno być zawieszone na sCla­
nIe odbijającej dźwięk w odległości nie mniejszej niż 

1,5 m od dowolnej innej powierzchni odbijającej 

dźwięk , 

e) powierzchnia odbijająca nie powinna być mniejsza 
niż rzut na nią powierzchni pomiarowej. 

3.1.1.2. Warunki eksploatacyjne. W czasie pomiarów 
urządze nie powinno pracować w ustalonych warunkach 
pracy zgodnie z załącznikiem l. Przy przeprowadzani u 
pomiarów urządzenie powinno być w stanie roboczy m 
przez dostateczny okres dla zabezpieczenia stabilizacji 
temperaturowej. Hałas powinien być mierzon y podczas 
biegu jałowego i w stanach roboczych. W przypadku 
gdy cykl roboczy jest zbyt krótki dla przep rowadze­
nia oceny akustycznej, należy powtórzyć go kilkakrot­
nie. Jeżeli urządzenie wytwarza akustyczne sygnały 

ostrzegawcze, to przy pomiarach należy je pominąć . 

3.1.2. Dokładność pomiarów. Maksymalne wartości 

odchylenia standardowego poziomów mocy a kustycznej 
powinny odpowiadać wymaganiom wg PN-81/N-0 1306. 

3.1.3. Narzędzia pomiarowe - wg PN-84/N-01330. 
3.1.4. Warunki klimatyczne. Powinny być spełnione 

na stępujące warunki klimatyczne: ciśnienie atmosfe-
ryczne od 860 do 1050 hPa, temperatura od 15 do 
30°C , wilgotność względna od 40 do 70% . 

3.1.5. Przestrzeń pomiarowa - wg PN-84/N-0 1330. 
3.1.6. Powierzchnia pomiarowa i rozmieszczenie punk­

tów pomiarowych 
3.1.6.1. Wybór powierzchni i odległości pomiarowej. 

Powierzchnia pomiarowa powinna znajdować się w od­
ległości pomiarowej d od powierzchni prostopadłościa­
nu ograniczającego urządzenie (rys. l i 2) . Należy przyj­
mować odległość pomiarową d wynoszącą l m. Do­
puszcza się stosowanie mniejszych odległości pomiaro­
wych, lecz nie mniejszych niż 0,25 rrt. Dopuszcza się 

zastosowanie powierzchni pomiarowej półkulistej lub 
ćwierćkulistej o promieniu R zgodnie z załącznikiem 2, 
jeżeli spełniony jest warunek 

R>2 do (1) 

w którym: do - najwię.ksza odległość naroży prostopa­
dłościanu ograniczającego urządzenie 

od początku układu współrzędnych . 

3.1.6.2. Rozmieszczenie punktów pomiarowych. Pun k­
ty pomiarowe należy rozmieścić przyjmując układ 

współrzędnych x , y, z, w którym: x, y - osie poziome, 
z - oś pionowa. Oś x powinna być ski~rowana w stro-

nę miejsca pracy operatora (jeśli ono istnieje). Począ­
tek układu współrzędnych x. y, z określa się w nastę­
pujący sposób: 

a) dla urządzeń przeznaczonych do ustawienia na 
podłodze - na powierzchni odbijającej dźwięk w środ­
ku podstawy prostopadłościanu ograniczającego; 

b) dla urządzeń przeznaczonych do ustawienia na . 
stole - na górnej powierzchni s tołu w środku pod-
sta wy prostopadłościa nu ograniczającego; 

c) dla urządzeń przeznaczonych do zawieszenia na 
ścianie - na ścianie w środku podstawy prostopadło­
ścianu ograniczającego. 

Liczbę punktów pomiarowych i ich współrzędne 

przyjmuje się w zależności od sposobu ustawienia ba­
danego urządzenia, a mianowicie: 

dla urządzeń ustawionych na powierzc hni odbijającej 
dźwięk oraz dla urządzeń zawieszonych na ścianie (przy 
odpowiednim wyborze układu współrzędnych) - rys . 1 
i tabl. 2, 

dla urządzeń ustawionych na podłodze przed ścianą 
- wg rys. 2 i tabl. 3. 

W pierwszym przypadku pole powierzchni pomIaro­
wej S w m2 należy obliczać wg wzoru 

S = 4(ab + be + ea) (2) 
. . 

W drugim przypadku pole powierzchni 
S w m 2 określa się wg wzoru 

pomIarowej 

S = 2(2ab + 2ae + be) 
W powyższych wzorach: 

gdzie: 

a = 0,5 11 + d 
b = 0,5 12 + d 

e = 13 + d 

(3) 

(4) 
(5) 

(6) 

11 , h wymiary podstawy prostopadłościanu ogra­
niczającego urządzenie, m, 

h wysokość prostopadłościanu. m, 
d - ' odległość pomiarowa, m. 

z 
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2b 
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Rys. I. Powierzchnia pomiarowa 
o - punkt y pomiarowe 
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3.1.6.3. Dodatkowe punkty pomiarowe. Pomiary na le­
i~ PUL'pruwadzać w dodatkowych punktach pomiaro­
w~ch. jeżeli zaistnieje przynajmniej jedna z następują­
()ich sytuacji: 

;1) rÓ7.nica mi\,:dzy maksymalnymi i minimalnymi po­
ziomami dźwięku A w punktach pomiarowych wyra­
L(lna w dR przekracza liczb\,: punktów pomiarowych. 

b) dowolny wymiar prostopadłościaniu ogramczaFI­
cego przekracza 2d, 

c) urządzenie o dużych wymiarach emituje hałas tyl­
ko niewielką częścią swojej powierzchni . 

Dla przypadków a) i b) rozmieSJ-.ueme dodatkowych 
punktów pomiarowych przedstawiono na rys. I. 
w przypadku c) dodatkowe punkty pomiarowl' umiesl­
cza się na powierzchni pomiarowej w rejonie najwi\,:­
kszej emisji hałasu. 

3.1. 7. Pomiar poziomu dźwięków zakłócających i zwią­
zane z nim poprawki - wg PN-84/N-01330. 

3.1.8. Wykonanie pomiarów - wg PN-84/N-01330. 
3.1.9. Określenie poziomu mocy akustycznej - wg 

PN-84/N-0 1330. 
' 3.2. Techniczna metoda określania .orygowanego po-

ziomu mocy akustycznej A w pomieszczeniu pogłosowym 
3.2.1. Wymagania dotyczące badanego urządzenia 
3.2.1.1. Ustawienie urządzenia. Powinny być spełnio­

nc następujące wymagania: 
a) urządzenie przeznaczone do ustawienia na podło­

d ze należy postawić na powierzchni odbijającej w spo­
sób zgodny z jej typowym użytkowaniem. w odległości 
od ścian nie mniejszej niż 1,5 m : jeżeli urządzenie 

składa się z kilku bloków i ze względu na jego roz­
miary nie można przeprowadzić pomiarów, to dopusz­
cza się przeprowadzenie oceny akustycznej każdego 

bloku oddzielnie, 
b) jeżeli typowe ustawienie urządzenia jest na podł(l­

dze przed ścianą , to przy pomiarach należy jl' ustawić 
na powierzchni odbijającej dźwięk przed odbijającą 

ścianą w odległości 0,1 m, 
c) urządzenie przeznaczone do ustawienia na stole 

należy podczas pomiarów umieścić na stole, któregll 
górna powierzchnia jest powierzchni .. , odbipj '-Il" l 
dźwięk w odległości od ściany nie mniejszej niż 1.5 \. 

d) urządzenie przeznaczone do zawieszenia na ści a­

nie podczas pomiarów powinno być zawieszone na 
ścianic pomieszczenia pogłosowego w odległości llIe 
mniejszej niż 1,5 m od dowolnej innej ściany . 

3.2.1.2. Warunki eksploatacyjne - wg 3. 1.1.2, 
3.2.2. Dokładność pomiarów. Maksymalne wartości 

odchylenia standardowego poziomów mocy akust ycznej 
powinny odpowiadać wymaganiom wg PN-8I/N-O 1306. 

3.2.3. Narzędzia pomiarowe - wg PN-84/N~O 1331. 
3.2.4. Warunki klimatyczne - wg 3, ł.4. 
3.2.5. Pomieszczenie pomiarowe w,g PN-X4/ 

N-O ł 331. 
3.2.6. RozmieSZCZenie punktów pomiarowych - wg 

PN-84/N-0 1331. 
3.2.7. Pomiar poziomu dźwięków zakłócających i zwią-, 

zane z nim poprawki - wg PN-84/N-OIJ31. 
3.2.8. Wykonanie pomiarów - wg PN-84/N-Q1331. 
3.2.9. Określenie poziomu mocy akustyclllej - wg 

PN-84/N-0 1331. 
J.. 3. Protokół badań - wg PN-81/N-0ł306 . 

KONIEC 
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Załącznik I do BN-8'61311O-03 

ZAŁĄCZNIK 

WARUNKI EKSPLOATACJI PODSTAWOWYCH URZĄDŻEŃ KOMPUTEROWYCH 

l. ZASADY OGÓLNE 

Podczas po mia rów po winny być zachowane warunki 
prac y urzą d ze ń zgodn e z niniejszy m załącznikiem . J e­
że li s pełnieni e takich ~arunków jes t niemożliwe lub ba­
dane urzcldzenie ni e jes t uj ę te w załączniku , to dopusz­
oa sit; przeprowad ze nie po mi a rów akustycznych w nor-
1ll ,t1n yc h warunkach pracy, kt ó re powinn y być opisane 
w protoko le badall. 

. 
2. MASZYNY PISZĄCE 

2.1. Rodzaj czcionek do druku. D o druku powlł1n y 
h yć stosowa'ne czcionki c ienkie. 

2.2. Papier do druku. Powini en być stosowa ny poje­
d ynczya rku sz pa pieru o gęstości od 70 d o 80 g/m 2 

formatu A4. Papie r n a l eży włożyć pionowo lew ym brze­
g il'lll na ;tero . Prowad zą c y brzeg arkusza po wini en być 
umieszczony w przy bli że niu 100 mm poniżej dolnego 
hr/.egu (rys un ek ). 

IBN - 86/3110-03-l11 

2.3. Warunki pracy elektrycznych maszyn piszących 
2.3.1. Warunki biegu jałowego. Urządzenie powinno 

mieć włączone zasilanie. Papier należy włożyć zgodnie 
l. rysunkiem. . . 

2.3.2. Warunki druku. Urządze n i e powinn o pracować 
podczas ręcznego lub a utomat ycznego wprowadzania 
informacji d o druku . Druk należy rozpocząć na wy­
sokości I 1 2 długośc i arkusza papie ru i konty nu ować 
do momentu za pełni e nia ni e więcej niż d o 1/ 3 całej 

długości. li cząc o d punktu począ tkowego. System dru ­
k u p<)winien s kładać s ię z wpro wadzenia o kreślonych 
I naków i ich druku' na papierze. W czasie druku po­
\\inn y być spełnione ni żej wymienione wymagania . 

a) Wart ość s ił y ud erzenia powinna odpowiadać war­
t ośc i siły dla pojed ync zego arkusza papieru . 

b) Odstęp międ zy wierszami powinien wy n osić dwie 
pucr\-v)' . 

c) Ograniczniki po la s troni cy powinn y być ustawio­
ne w odległ ośc i 25 mm od brzegów papieru. 

LI ) Sk rajne rolki belki d ociskającej powinn y być usta­
wione w odległości 25 mm od brzegów papieru w obrę­
hi e arkusza. Pozostałe rolki powinny być rozstawione 
równo mi e rnie mi ęd zy zewnętrzny mi rolkami. 

e) Sygna li zacja dźwiękowa kOllca wiersza powinna 
h yć wyłączona. 

f) Druk powinien odbywać SIę wg wzoru: 
e tnaivetnaivetnaivetnaiv ... 
itd d o zapełnienia wiersza. 

g ) Szybkość druku powinna wynosić 5 znaków na se­

kundę· 

Dopuszcza s i ę za mianę dwóch znaków inn ymi mały­

mi literami. 
Dopuszcza się w miejsce małyc h liter Ueśli ich brak) 

stosować duże litery. Dla mas zy n piszących ze specjal­
nym dobo rem znaków powinnI' być stworzone warun­
ki równoważn e. Ręczn e ud e rze nie klawi szy dopu szcza 
się za stąpić automatycznym. P07.iom hałasu wytwarza­
nego w czasie pracy sa me go automatu powinien być 
co najmniej o 10 d8 ni ższy ni ż p07. io m hałasu wytwa­
rza nego w czasie druku z za stosowa ni e m automatu . 

Wejście z klawiatury z u s taloną szybkośc i<j reali zacji 
trwa do m o m entu napełnie nia pamit;ci buforowej. kt ó ­
rej pojemność wynosi jeden wiersz. Nastt;pne wprowa­
d ze ni e jest moż. liwe po wydrukowaniu danego wiersza. 

2.4. Czas pomiaru. Pomiary na leży wykonywać 

w czasIe l1Ieprzerwanego wprowad za nia co najmnie j 

trzech pełn yc h wierszy . 

3. URZĄDZENIA DRUKUJĄCE 

3.1. Rodzaj czcionek do druku. Przy po miarach po­
winien być wybrany najczęśc i ej stosowa ny. komplet 

czcionek. 
3.2. Papier do druku. Powinien być stosowany jeden 

z poniższyc h rodzajów papieru : 
pojed ynczy arkusz o gęstości od 60 do ~ () g/ m". 

- nieprzerwa nie fa lcowa n y, 
- rulowa ny kance laryjn y o gęstości od 50 do 

60 g/m 2
• 

Sze rok ość formularza powinna odpowiadać sIeroko­
ści kartki urZądzenia drukują cego. D o puszcza siC; u7'.ycie 
najc zęśc i ej stosowa nej szero k ośc i papieru (w puypadku 
stosowania pa pieru róż n ej sze rok ośc i) . 

3.3. Warunki pracy urządzeń drukujących 
3.3.1. Warunki biegu jałowego. Długość papie ru za ­

ładowanego w urządzenie powinna być co najmniej 
10 razy większa od szerokości (z wyjątki em arkuszy 
pojedynczych). 

3.3.2. Warunki druku. W czasIe druku pOWInn y być 
spełnione na stępujące wymagania: 

a) siła udaru powinna być równa sile obliczonej na 

grubość jednego arkusza; 
b) odstęp między wierszami powinien wynosić d wie 

prze rwy ; 
c) odstęp od górnego i dolnego brzegu falcowanego 

papieru powinien wynosić od 20 d o 30 mm ; 
d) ograniczniki pola stronicy powi nn y być umiesz­

czone w odległości 25 mm od brzeg u papieru (perfo ­
racja wyk luc zo na); 

e ) druk pow inien odbywać się wg wzoru: 
JiYY7 2DA90 6S8-2 GA lgQ 83łAJ 

5FTOE PG ITK XGD-4. 
Podczas po mia rów stos uje s ię 40 znaków w wierszu. 
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Dopuszcza się stosowanie mniejszej liczby lnaków. 
W Iym przypadku powinny być użyte znaki lewe. Zna­
ki powinny hyć rozłożone w grupach po pięć zllaków. 
Po każdej I grup powinno być pięć spacj i. Dopu szcza 
si~' slosow,ll1ie innych zlIak ów (przy braku niektórych 
wyh r;lll ych) w li C/b il' 200'( ogó lnej li czby w wierszu. 

, Jeżcli urzqd7enie drukuje małe i duże litery, to pinw­
s/y I.nak każdej grupy składaj <'lcej s ię l . pięciu znaków 
POwillicn być dU7 <:j lit er<) (w przypadk u gd y jcst on 
litn,j ). 

DI,I ul'l'łd/cll drukujących tylko inJ'ormację cyJ'n)wq 
PPWI11ICIl być pl'l.cprowadzon y przypadktlwy n,lbór 
cy!1. ppis,IIlY w prolokole badall. 

liC/bd 1Il,Ików drukowanych w wierszu powll1na 
~pd lli<l ć wymagania podane w tablicy . 

R/l'L /\ II i s t<l LI I ug()~Ć WlcrS/ll 
l.i C/h'l SI"S()W,III\c' h 111, 1 k,',\-\ 

II 1 11, Ji"lch d~l J)l'g.O UU,)d/l' lli,1 

." 

< 40 501,( 111,1 1\ s\' III <I [lll',i [ioh \ II \1 Il'l' -

SIli 

I,d 4() d(\ óO 2() 

"d 61 d (, 110 ~I) 

> 110 40 

I') l lrl ,jc! / cl1 il' drukuj<.)cc powinno pr<ll'OWaC / typP­
W,j pn;dkości,j użytkowania. 

3.4, Czas pomiaru. Pomiar pr/eprowadz(t się w LIasie 
Ilicpl'll'l'wanl'go druku do moml'lltu zapełn icllia l'P naj­
mnicj 6()1'i, dlugości arkusza (w pl'lypadkll stospwania 
pOlcd yl1l'lcgo d rk lI S/.a l . 

. Jeżeli urz<)dzcnic drukuj'łl'l' ma rnechanilm au toma -
1\'C/nego podawania papieru, to pomiar tr wa do mo­
mcnlU l,tpeł nil'n ia triech arkuszy. 

W pr/.ypadku druku na falowanym papierze, pomiar 
pdby·wa się do momentu zapełnie nia trzech arkuszy. 

W pl'lvp;tdku SIOS(lWdnid do druku zwoju papieru. 
Plll1liar PI'l.l'prow'H.lza się w uasie nieprzerwanego dru­
ku Lip mllll1cnlll zapełllicnia długości odpowiadaj,jcej 
sll'l'o l,,,) ~ci zwoju. 

W pr/yp,tdku druku książ.ek licz<)cych. pomiar puc­
prowadl<t się w czas ie druku średn i ej w i e lkości slro-
11Il' w l'laSIC pełnego cyklu roboczego. 

4. DALEKOPISY 

4.1. Papier do druku - wg p. J.2 llinil'js/.cgo zał<jl'l­
nik<! . 

4.2. VVarunki pracy 
4.2.1. Warunki biegu jałowego - wg p. 2.J.1 nlnl CJ­

S;l' ~() ;;tł'Il'/. nika. 

4.2.2. Warunki druku. Pomiary należy wykonać prl)' 
p r /l' p r l ) \\ ; t d I a n i LI : 

<I) ppcr(lcji Zd pomoC<! k lawiatury (jeśli jest) wg p. 2.J 
l1illicr;l.cgp lał~!C7nika~ 

b) openlcji aUloll1atyl'7nych - wg p. J .J niniejszego 
1,t!~jC In i k a. 

4.2.3. VVzór testowy 
- w prlypadk u klawiatury alJ'a-numerycznej -

Igod nie l p. 2.J.2 I) i g) niniejszego załączn ika ~ 

- \v pr/.ypadku klawiatury numerycznej wzór test 0-

w~ p()winil'n sl<!l1owić downlm! losową powtarzaj<.)C<! si<; 
. sl'k \H' lll'!1,' C/tl'l'cch cyfr. 

4.2.4. Szybkość pracy 
- w przypadk u uż ycia klawiatury - wg p . 2.3.2g) 

n i 11 i ejsl.c go zaląC/n i ka: 
- w przy padk u automatycznych operacji szybkość 

prac y powinna wy nosić 50 bodów; 
Pon,ldto pomiary powinny być przeprowadzone przy 

maksymalnej prędkości dalekopisu. 

4.3. Czas pomiaru. Dl,t pracy z wykorzystaniem kla­
wiatury Clas pomiaru określa się zgodn ie z p. 2.4 niniej­
S/l'!:'() /, t! ,)l'lllik<t w przypadku operacji automatycz­
tl \ch \"' g p. J.4 Ilinielsll'go laL)C/nika . 

5. KLA VVIATURY 

5.1. VVarunki druku 
<I) Il ,tl' isk powinil'n być laki. aby klawisz zaledw ie 

d()t ~ "'d S\\ujcg(l ograniol1ika : 
h) s/yhko~ć druku powinna wy nos i ć 5 znaków na 

sekundę: 

c) w przypadku gdy wykorzystany jest automat 
obsługujący klawisze, to poziom hałasu wytwarzanego 
pracą samego automatu powinien być co najmniej 
o 10 dB niższy niż po ziom hałasu wytwarzanego pod­
czas pracy klawiatury z zastosowa niem automatu; 

d) wzór testowy - wg p. 4.2.2 c) niniejszego załącz­

nika. 
5.2. Czas pomiaru - wg 3. 1.1.2 niniejszej normy. 

6. URZĄDZENIA WEJŚCIA Z PERFORATORA 
KART I URZĄDZENIA VVYJŚCIA NA PERFORATOR 

6.1. Warunki pracy 
6.1.1. Warunki biegu jałowego. Urządzenie pOWIl11lO . 

mieć włączone zasilanie i b yć przygotowane do od­
czytywania i perforacji. 

6.1.2. Warunki odczytywania i peńoracji 
a) około 40% maksymalnej liczby kolumn powlI1no 

mieć znaki perJ'orowane: 
b) wzory znaków powinny składać się z grup po 

pięć maków perforowanych, za którymi następuje pięć 
.. 

spacJI 
J l YY7 
PG1TK 

2DA90 8S8-2 
X6D-4: 

6AI80 B31 AJ 5FTOE 

c) dowolny pakiet kart do obróbki powinien składać 
s i ę co naj mn iej 7. lOka ri. 

6.2. Czas pomiaru - wg 3.1.1.2 niniejszej normy. 

7. PAMIĘCI TAŚMOWE 

7.1. VVarunki pracy 
7.1.1. Warunki biegu jałowego. Pomiary w warun­

kach bicgu jałowego przeprowadza się, jeśli urządzenie 
jesl ohci c)ŻOIH' lub nieobciążone . 

Jeśli urzqdlCtl il' .J est obciążone, to włączone jest zasi ­
lanie ural taśm" magnet yczJlCI jest założona. 

Jeśli Ul7,jd/cnil'jl'sl nicohci<.jżone. to zasila ni e jest 
WłąC 7 fllll' or(tl hr"k taśmy magnetycznej . 
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Jeżeli urządzenie ma możliwość pracy jednoczesnej 
. na kilku taśmach, to dla urządzenia obciążonego po­
winny być załadowane. 

, 

7.1.2. WarunkCzepisu i odtwarzania. Pomiary należy 
wykonać w następujących stanach: 

a) start-stop przy zapisie i odtwarzaniu - mecha­
nizm zatrzymujący uruchamiany jest po czasie okreś­
lonym w ms , przybliżenie do najbliższej liczby całko­
witej - wg wzoru 
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w którym : v - nominalna prędkość taśmy w m/s; 
IH) 1ll 

b) przy nieprzerwanym zapisie lub odtwarzaniu; 
c) w stanie przewijania: 
d) dla urządzenia z kilkoma mechanizmami napędo­

wymi taśm w stanie pracy powinien znajdować się tyl­
ko jeden, pozostałe na biegu jałowym. 

7.2. Czas pomiaru - wg 3.1.1.2 niniej szej normy . 
Ponadto w stanie określonym w 7.1.2a) niniejszego 

załącznika, pomiary powinny być przeprowadzone 
w czasie określonym w programie czasu badawczego 
lub w czasie odpowiadającym co najmniej dwudziestu 
cyklom start-stop, w zależności od tego, który z nich 
jest dłuższy. 

8. STACJE DYSKOWE 

8.1. Warunki pracy 
8.1.1. Warunki biegu jałowego. Urządzenie powinno 

być obciążone (dyski magnetyczne załadowane), a za­
silanie włączone. 

8.1.2. Warunki zapisu i odtwarzania 
a) Mechanizm z dyskami nieelastycznymi . 

Zapis i odtwarzanie odbywa się we wszystkich sekto­
rach każdej ścieżki bez zatrzymania . 

b) Mechanizm z dyskami elastycznymi. 
Kolejny wybór cylindrów rozpoczyna s ię od ścieżki 

zero do ścieżek l, 2, 3 ... N i w miarę potrzeby jest 
powtarzany. Zapis i odtwarzanie odbywa się we wszy­
stkich sektorach każdej ścieżki bez zatrzymania. 

8.2. Czas pomiaru - wg 3.1.1.2 nllllejszeJ normy 
w okresie co najmniej 5 cyklów. 

9. URZĄDZENIA ELEKTRONICZNE 

9.1. Typy urządzeń. Do urządzeń elektronicznych na­
leżą: centralne procesory, elektroniczne urządzenia pa­
mięci lub urządzenia sterujące, które zawierają tylk o 
elektroniczne zespoły i bloki zasi lania (nie zawierają 

ruchomych mechanizmów napędowych, z wyjątkiem 

mechanizmów układów chłodzenia). 
9.2. Warunki pracy w czasie pomiarów. Urządzenie 

powinno pracować przy normalnym obciążeniu wszy­
stkich elementów, w stanie ustalonym . 

9.3. Czas pomiaru - wg 3.1.1.2 nlJllejszej normy . 

10. MONITORY 

10.1. Warunki pracy 
10.1.1. Warunki biegu jałowego. Urządzenie POWIll­

i10 mieć włączone zasilanie oraz went ylacje;. Pamięć 

urządzenia powinna mieć pełny zbiór znaków dla zo­
brazowania ich na ekranie. 

10.1.2. Warunki ręcznego wprowadzania informacji. 
Klawiatura powinna spełniać wymagallla określone 

w 5.1 niniejszego załącznika. 
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ZAŁĄCZNIK 2 

KULISTE POWIERZCHNIE POMIAROWE 

l. Postanowienia ogólne. Jeśli wymiary prostopadło­

ścianu ograniczającego urządzenie spełniają warunki: 
/1~0,4 m, h~O,4 m , /3~O , 2 m, dopuszcza się przyjęcie 
powierzchni pomiarowej o kształcie półkulistym (lub 
ćwierćkulistym), której promień powinien wynosić co 
najmniej 1 m. 

2. Półkulista powierzchnia pomiarowa. Rozmieszcze­
nie punktów pomiarowych przedstawiono na rysunku, 
a ich współrzędne w tabl. Z2-1. 

Tablica Z2-1 

Nr punktu 
x/r 

pomIarowego 
y/r z/r 

I -0.99 O 0, 15 

2 -0,50 -0,86 0.15 

3 0,50 0 ,86 0. 15 

4 -0,45 0,77 0,45 

5 -0,45 -0,77 0,45 

6 0,89 O 0,45 

7 0.33 0 ,57 0,75 

8 -0,66 O 0,75 

9 0,33 -0.57 0,75 

10 O O 1,0 

z 

W przypadku występowania zjawiska interferencji 
w punktach po miarowych znajdujących s ię na jednej 
horyzontalnej powierzchni lub przy obecności wysta­
jących części urządzen ia w pobli żu punktów pomiaro­
wych określonych w tabl. Z2-1 współrzędne punktów 
pomiarowych wyznacza SIę wg tabl. Z2-2. 

Tablica Z2-2 

Nr punktu 
x/r y/r z/ r 

pomiarowego 

I 0, 16 -0,96 0 ,22 
2 0,78 -0,60 0,20 
3 0 ,78 0,55 0 ,3 1 
4 0 , 16 0,90 0 ,41 
5 -0.83 0,32 0,45 
6 - 0,83 -0,40 0.38 
7 -0,26 -0,55 0 ,7 1 
8 0 ,74 -0.07 0.67 
9 -0,26 0.50 OJO 

10 0,10 - 0.10 0,99 

3. Ćwierćkulista powierzchnia pomiarowa. Współrzęd­
ne pięciu punktów pomiarowych powinny odpowiadać 
współrzędnym punktów 2, 3, 6, 7 i 9 wg tabl. Z2-1 . 
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INFORMACJE DODATKOWE 

l. Instytucja opracowująca normę - Instytut Maszyn Matema­
lycznych. 

2. Normy międzynarodowe 

RWPG CT C3B 4292-83 MawlłH bl Bbl'lIłCnlłTenbHble Ił CIłCTeM bl 

o6pa6oTKIł ~aHHbI X. TexHIł'lecKlłe cpe~CTBa. Tpe60BaHlłSl K ~o­
nyCTIłMblM 3 Ha'leHIłSlM ypOBHSI 1ł3ny'laeMoro wyMa Ił MeTO~bl 

IłC l1blTaHIłH - no rma równoważna. 

3. Normy związane 

PN-81/N-0 1306 Hała s. Metody pomI a ru . Wym aga nia ogólne 

PN-84/N-0 1307 Hałas. Dopuszcza lne wartości poziom u d źwięku na 
stanowiskach pracy i ogó lne wymagania dotyczące prze prowa­
dzenia pom ia rów 

PN-84/ N-01330 Hałas. Techniczna metoda okreś lania poziomu mocy 
ak ustycznej h ała s u maszy n w swobodn ym p olu akustyczny m Ilad 
powierzc hnią odbijającą dźw i ę k 

PN-84/ N-0 133 I Hałas . Techniczne metod y określania poziom u mocy 
ak ustycznej ha łasu maszyn w pomieszczeniu pogłosowym 

4. Autorzy projektu normy - dr in ż . R. Micha lsk i, mgr inż . 

D. Pleban , mgr inż . B. Smagowska - CIOP, Warszawa, ul. Tamka I . 
5. Pomiar hałasu na stanowisku pracy - wg PN-84/ N-0 1307. 
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