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NORMA BRANŻOWA 

MASZYNY Przekładnie hydrokinetyczne 
BUDOWLANO- jednostopniowe trójczłonowe 

-DROGOWE I DO 
Określenia 

ROBÓT ZIEMNYCH 
Parametry podstawowe 

Oznaczenia 

1. WSTĘP 

1.1. Przedmiot normy. Przedmiotem normy są okreś
lenia, parametry podstawowe i o:tnaczenia przekładni 

hydrokinetycznych jednostopniov,rych, trójczłonov;ych, 

jednozakresowych lub dwuzakresowych o dośrodkowym 
przepływie cieczy przez wirnik turbiny. 

Przekładnie te o wielkościach znamionowych 250-:-550 
(o zakresie mocy od 37 do 736 kW) przeznaczone są głównie 
dla maszyn do robót budowlanych, ziemnych i drogowych. 
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1.2. Zakres stosowania normy. Norma powinna być 
stosowana przy opracowywaniu dokumentacji technicznej 
i wdrażaniu do produkcji nowych wyrobów. 

~--- _l 

2. OKREŚLENIA 

2.1. Przekładnia hydrokinetyczna - urządzenie prze
kazujące energię silnika układowi napędowemu, za pomocą 
kierowanego strumienia cieczy roboczej w obiegu cyrkula
cyjnym wirników pompy, turbiny i kierownicy. Moment 
obrotowy doprowadzany do przekładni może ulegać zmianie 
w zależności od obciążenia wału wyjściowego przekładni. 

2.2. Przekładnia jednostopniowa - przekładnia, 

w której wirnik turbiny ma jeden lub kilka wieńców łopatek, 

pomiędzy którymi nie występują wieńce łopatek pompy 
lub kierownicy (rys. 1). 

2.3. Przekładnia trójczłonowa -przekładnia, która 
ma po jednym wirniku pompy i turbiny oraz kierownicę 
(rys. l). 

2.4. Przekładnia jednozakresowa - przekładnia pra
cująca tylko w zakresie charakterystyki przekładni (rys. l). 

2.5. Przł!kładnia dwuzakresowa - przekładnia pra
cująca w zakresie charakterystyki przekładni i sprzęgła 

(rys. 2). 

2.6. Przekładnia przenikalna - przekładnia, dla któ
re j przenikalność prosta p 1 > 2. 

2.7. Przekładnia nieprzenikalna - przekładnia, dla 
której przenikalność prosta P! = 1,0 -: 1,2. 

Rys. l 

Rys. 2 

2.8. Rozwiązania mechaniczne przekładni 

a) Przekładnia blokowana - przekładnia mająca 

urządzenie umożliwiające mechaniczne zblokowanie wir
nika pompy z wirnikiem turbiny. 

b) Przekładnia nieblokowana - pn·:ddadnia, która 
nie ma urządzenia umożliwiającego mechaniczne zbloko
wanie wirnika pompy z wirnikiem turbiny. 
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c) Przekładnia z zależnym odbiorem mocy -
przekładnia mająca urządzenie umożliwiające odbiór mocy 
od wirnika turbiny. 

d) Przekładnia z niezależnym odbiorem mocy
przekładnia mająca urządzenie umożliwiające odbiór mocy 
od wirnika pompy. 

e) Przekładnia ze współosiowym odbiorem mocy
przekładnia o odbiorze mocy współosiowo z wirnikiem 
turbiny. 

f ) Przekładnia z niewspółosiowym odbiorem mo
cy - przekładnia o odbiorze mocy niewspółosiowo z wir
nikiem turbiny. 

2.9. Człony łopatkowe przekładni 

a) Wirnik pompy P (rys. l i rys. 2) -wirujący. łopat
kowy człon przekładni, w którym kosztem energii mecha
nicznej doprowadzonej z ze\vnątrz ciecz powiększa swoją 
energię kinetyczną. 

b) Wirnik turbiny T (rys. l i rys. 2) -wirujący łopat
kowy człon przekładni, w którym następuje zamiana energii 
kinetycznej cieczy na energię mechaniczną przekazywaną 

na zewnątrz przekładni. 
c) Kierownica K (rys. l i rys. 2) - nieruchomy łopat

kowy człon przekładni, w którym następuje zmiana kie
runku przepływającej cieczy. 

2.10. Średnica nominalna, D" - największa czynna 
średnica przestrzeni roboczej, w której "-'YStępuje cyrku
lacja cieczy. 

2.11. 1\ł..aksymalna prędkość kątowa (obrotowa) 
wirnika pompy (() l max (n]max> - największa dopuszczalna 
prędkość kątowa (obrotowa) wirnika pompy. 

2.12. Maksymalny moment obrotowy na wirniku 
pompy M 1max- największy dopuszczalny moment obro
towy na wirniku pompy. 

2.13. Sprawność przekładni rt- stosunek mocy N 2 

na wirniku turbiny do mocy N 1 na wirniku pompy 

N ., 
1J = --

Nl 

2.14. Przełożenie kinematyczne, ik - stosunek pręd
kości kątowej (obrotowej) w2(n2 ) wirnika turbiny do pręd
kości kątowej (obrotowej) w1(n1) wirnika pompy 

(() ., 

ik ,-= -" 
Oh 

2.15. Przełożenie dynamiczne, id - stosunek mo
mentu obrotowego M 2 na wirniku turbiny do momentu 
obrotowego M 1 na wirniku pompy 

. Mz 
ta = - -

MI 

2.16. Przenikalność przekładni 
a) Przenikalność prosta, p1 - stosunek maksymal

nego współczynnika momentu obrotowego wirnika pompy 

}.1 max do współczynnika momentu obrotowego wirnika 
pompy w punkcie sprzęgnit;cia przekładni ).1(iJ = 0 

b) Przenikalność odwrotna, p2 -stosunek maksy
malnego współczynnika momentu obrotowego wirnika 
pompy ).1 max do współczynnika momentu obrotowego 
wirnika pompy 1. 1 przy przełożeniu kinematycznym 
Źk c= O 

2.17. Współczynnjk momentu obrotowego wirn;ka 
pompy, /..1 - stosunek momentu obrotowego wirnika 
pompy M 1 do gęstości cieczy roboczej ~ (ciężar właściv.--y )'), 
kwadratu prędkości kątowej wi (obrotowej ni) i piątej po
tęgi średnicy nominalnej D~ 

(
... Ml ) 
) , ~, --2-s 

J' · 11 ·D l 11 

2.18. Punkt sprzęgnięcia, "S" - punkt, w którym 
charakterystyka przekładni przechodzi w charakterystykę 
sprzęgła, a moment obrotowy wirnika pompy M I' zrów
nuje się z momentem obroto\'.rym wirnika turbiny Mr 
(rys. 3). 
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Rys. 3 

2.19. Roboczy zakres pracy przt"kładni, d; ;, -sto
sunek największego przełożenia kinematycznego ik 7 :-."w_,. do 
najmniejszego przełożenia kinematycznego ik '~''";" przy 
sprawności przekładni 17 c: 75(~,;. 

3. PARAMETRY PODSTAWOWE 

Parametry podstawowe przekładni hydrokinetycznych 
jednostopniowych, trójczłonowych podano w tablicy. 
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Jed-
Wielkości znamionowe1) 

O zn a-

250 ! 275 l 300 1 325 . l l ' l 
Parametry 

czenie 
n ostka 

350 1 375 ) 400 425 i 450 miary 475 525 550 
l ' l 
i l l ! 

Średnica n ominalna ± 3% D. mm 250 1275 l 300 1 325 l 350 1 3 75 l 400 l 425 l 450 l 475 l 525 l 550 

Maksymalna prędkość l 
kątowa wirnika pompy COl max rad/ s 293 272 24 1 

--- --- --- ---
(maksym alna prędkość (lllm ax) (obr/ min) (2800) (2600) (2300) 
obrotowa wirnika pompy) 

l 

~_l~ 
l 

M aksymalny moment N· m 24144 
59 147 176 235 294 373 470 l 590 

Mlmax --- -- - - ---- - -
(480) l (600) obrotowy wejściowy (kG· m) (25) (45) (60) (90) i (120) ( 150) (180) (240) (300) (380) 

l 
l 

Maksymalna sprawność % 
l 

84 
przekładni, n ie mniej niż~) 

'lm tl X 

l 
l 

Zakres maksymalnego 
ld max l - 2,4 :-3,5 

przełożenia dynamicznego 

Roboczy zakres pracy 
d;r> - 2,0 l przekładni, nie mniej niż 

.. 
l 

118 l 184 l 230 590 l 736 M oc doprowadzon a do kW l 37 l 46 92 2851460 736 1 736 
l\! l 

_ _ , _ _ 
(800) l ( 1000) l 

- - - l (50)_1_(63) (125) przekładni , nie większa niż (KM) (160) (250) l (315) ( 400) l (630) (1000) ( 1000) 
l 

l ) Wielkości znan1ionowe przekład n i hydrokinetycznych określają m iejsce danei przekładni w t yposzeregu wielkości o zakresie moc~· 37 -'- 736 kW na l 
podstawie warto.5::i liczbo\vej głównego parametru, jakim jest ś rednica numinalna D " wyrażona w tnilimetmch. 

l 2) T ylko \\" roboczym zakresie pracv przekładni . 

4. OZNACZENIA 

Oznaczenie przekładni hydrokinetycznej powinno skła

dać się: 

a) z części słownej, określającej nazwę wyrobu: PRZE-

KŁADNIA HYDROKINETYCZNA, 
b) symbolu literowo-cyfrowego określającego rodzaj, typ 

i odmianę wyrobu, w którym symbol literowy PH oznacza 
rodzaj i typ wyrobu; rodzai - przekładnia hydrokinetyczna 

jednostopniowa, typ - trójczłonowa, cyfra l oznacza od
mianę jcdnozakrcsową, a cyfra 2 odmianę dwuzakresową; 

c) myślnika, 

d) wyróżnika cyfrowego określającego widkość znamio
nową i wersję konstrukcyjną w postaci liczby czterocyfro
wej lub pięciocyfrowcj , w której trzy cyfry pierwsze okreś
lają wielkość znamionową przekładni według tablicy, a cyfry 
pozostałe określają kolejną wersję konstrukcyjną wprowa
dzoną do produkcji seryjnej. 

K o:--:rr c 

iNFORMACJE DODATKOWE 

l. Instytuc ja opracowująca normę - Zakład Doświad

czalny BUMAR-BUDOR, Kobyłka k.W-wy u l. Napoleon a 11. 

2. Istotne zm iany w stosunku do BN -70/ 1156 -Ol 

a) przedmiot normy sprowadzono do jednego rodzaju i typu 
wyrobów, 

b) usunięto zagadnienia podziału oraz przykłady oznaczenia 
klasyfikacyjnego, 

c) w celu uściślenia przedmiotu n ormy wprowadzono inne 
definicje określające całokształt pojęcia prz ek/ad1tie hydrokinetyczne, 

d) podan o parametry podstawowe przekładni hydrokinetycz
nych (t ablica). 

3. Zalecenia międzynarodowe 

RW PG PC CrpoureJJbllbie 11 :tupOiKilbie ~I <IU II I il bl. fHllP <'· 
rpaHc$opvraropbi. OcHOBIIbie n apa~I erpbi 

SAE ]641 H ydrodynamie drive rerm inology 

4. Przykład o znaczenia przekładni hydrokinetYcznej jedno
stopniowej, trójczłonowej (PH), jednozakresowej ( ! ) o wielkości 

znamionowej 300 (300) czwartej wersji konstrukcyjnej (4): 

PRZEKLADN IA H YDROKI NETYCZNA PH1-3004 

5. Autorzy projektu normy - mgr inż. Włodzimierz Pa
luch, mgr inż. Zachariasz Sowiński. 


