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l, WSTĘP cd, tabl , l 

l, l, Przedmiot normy, Przedmiotem normy sę ob i icze

nla przenośników taśmow ych powi erzc hniowych, o dowol

ny ch długości ach i szerokości ach taśm od O, 4 do 2 m, 

Norma obejmuje obliczenia: 

- szerokości taśmy 

- strumieni mas i objętości, 

- mas lini owych transportowanego materiału, taśmy 

części obrotowych, 

-wie lkości oporów ruchu i sił w t aśmie, 

- wielkości mocy napędu, 

wartośc i parametrów r uchu u stalone!,O nieustalone-

go oraz 

- dobór taśmy , kr~.tników 
l 

bębnów, 

], 2, Z akres s tosow ania normy, Normę na l eży . stosować 

pr zy opracowywani u dokumentacji techniczn ej przenośni -

k ów taśmowych powierzchni owych przeznaczonych do trans

portu kopalin, surowców mineralnych i innych mas sypkich , 

l, 3, Symbole - wg t abl. l. 

T ablica l 

Jednos t-

Symbol ka Nazwa wiel kości 

miar y 

m/s 
2 

przyśpieszenie liniowe taśmy a 

B szerokość taśmy 

m 

B1 czynna szerokość taśmy 

b mm 
wymiar największych ziarn w trans-

portowanym materiale 

01 średnica bębna napędowego 

o" średnica bębna ki eruję.cego 

dk m średnica krężnika 

dkd średnica krężn i ka dol nego 

dkg średnica krężnika gór nego 

e - podstawa logarytmów nat ur a lnych 

F .. • N jednostkowe opory ruchu 

f - współczynnik pods tawowych oporów 
ruchu 

m/s 
2 

przyśpieszenie z iemskie g 

H wysokość podnoszeni a 

h d dopuszczalny zwi s w taśmie do l nej 
m 

hą dopuszczalny zwi s w taśm i e górnej 

hi-k 
różnica poziomów odcinka przenośni-

ka między punktami i- k 

Jednost-
S ymbol k .a 

miary 

J 

J 1 

Jkd 

)kg 2 
k g•m 

Jn 

JIJ 

J, 

JW 

./z 

i" 

k ,. 

k~ -

~c 

k, 

L 

L, 

/b 

m 
Id 

l g 

1
i-k 

/p 

J'vlma2· 

M,. 

M, N•m 

M" 

M, ,. 

M,, 

mbk kg 

m d kg/m 

Nazw a wielkości 

moment bezwładności 

moment bezwładności ruchomych mas 

bębna napędowego 

moment bezwładności ruchom ych mas 

kr~!nika dolnego lub całego zes taw u 

moment bezwładności ruchomych mas 
krę.tnlka górnego lub całego zestawu 

moment bezwładności ruchomych mas 

napędu 

moment bezwładności ruc homych mas 

przekładni 

momen t bezwładności sprzęgła 

moment bezwładności w i rnika 

zastępczy moment bezwładności rucho-. 
mych mas przenośnika 

przełożenie 

współczynn i k zapasu mocy 

współczynnik zależny od k{l t a pochyle-
ni a przenośnika 

współczynnik pewności sprzężenia 

ciernego 

współczynnik rozruchu 

długość rzutu poziomego przenośni ka 

rzeczywis t a długość przenośnika 

długość występowania oporów ruchu w 

m iejscu załadunku 

rozstaw zes tawów krę-tnikowych 

dol nych 

rozstaw zestawów krętnikowych 

górnych 

długość odcinka przenośnika międz y 

punktami i - k 

długość prowadnic nosiwa {ograniczeń 
bocznych) 

maksymalny moment rozruchowy s i In i -

ka 

moment zainst alowanych hamu lców 

moment rozruchu silnika 

moment obrotowy na wale silnika 

moment znamionowy silnika 

moment strat stałych przekł adn i 

zastępcza masa bębnów kieruję.cych 

zastępcza masa liniowa taśmy dolnej 
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cd, tabl, 1 cd, t ab l. 1 ' . 
Jednost- Jedno s t-

Symbol ka Nazwa w i ełkości Symbo l ka Nazwa wielkości 
miary miary 

mo kg/m 
zastt~pcza masa l iniowa taśmy 
górnej s,. siła w punk ci e nabiegan i a taśmy na 

bęben napędowy dla taśmy obcię~onej 

mo d 
masa części obrotowych kr~~ników 
dolnych 

siła w punkcie nabiegania t aśmy na 
5 no l bęben napędowy dla taśmy nie obci~-

mo g 
kg masa części obrotowych krę~ników 

górnych 

N 
żonej 

s,.ap siła napinajęca taśmę 

m z 
masa zastępcza ruchomych części 
przenośnika S; mar 

maksymalna si ła w taśmie w ruchu 
nieustalonym 

N,u 
z apo trzebowana moc silnika w ruchu 
ustalonym Su m~r 

maksymalna siła w taśmie w ruchu 
ustalonym 

kW 

Nzn znamionowa moc zainstalowan ych 
silników T, maksymalne napięcie jednostkowe 

taśmy 

min 
:.. f 

z namionowa prędkość obrotowa ll:n 
silnika Tir kN/m 

napi ęcie jednostkowe t aśmy dla ruchu 
ni eustalonego1 

pr 
maksymalna siła, obwodowa na bębnie 
napędowym Y" czasie rozruchu T,,. napięcie jednostkowe t aśmy d l a ruchu 

u stalonego 

siła obwodowa na bfbnie naPędowym l (' OC temperatura otoczeni a 
Pu N dla taśmy obci~~onej w ruchu usta-

l onym Id h czas pracy przenośni ka w cięgu doby 

siła obwodowa na bębnie naPędowym 
P,.o dla taśmy nieobci~~onej w ruchu usta 

1
d op dopuszczalny cza s r ozruchu 

l onym t" s czas hamowania 

p1 MPa 
średni jednostkowy nacisk taśmy na 
bęben napędowy 

t,. czas swobodnego zatrzymania 

V prędkość taśmy 
pk - wskaźnik obci~~enia 

Q o obliczeniowy strumień masy 
t/h 

m/s 

V o prędkość składowa materiału spadaj{'-
cego na -przenośnik (st yczna do taśm y 

Q, teoretyczn y strumień masy 

Qv m
3
/s strumi eń objętości 

xr 
współczynnik bezpieczeństwa taśmy 
dla r uchu nieu stalonego 

-

q d masa liniowa części obrotowyc h krę! 
ników dolnych 

X u 
współczynni k bezpieczeństwa taśmy 
dla ruchu ustalonego 

·ąo masa l iniowa części obrotowych k'll~-
kg/m ników górn ych 

x,y m 
współrzędne odcinka koła 

:r P i Y p współrzędne odCinka par aboli 

q m 
· masa liniowa transportowanego ma-
ter lalu z liczba uruchomień przenośnika w -

,c i ęgu 1 h 

ą, masa l in i owa taśmy 
ll k~t opasania taśmy na bębnie naPę-

dowym 
R1 ;Rz prOIT'ienie przejściowe 

l 

m 

Rp1 promień wklęsły odcinka paraboli ll1 
kęt opasania taśmy na bębnie kieruję-

o cym ... 
s 1 

siła w punkci e zbiegania taśmy z bęb-
na naPfdowego 

p maksymalny kęt pochylen i a przenoś-
nik a 

sd m(n 
siła przeciwdziałaj~ca zwisowi taśmy 
dolnej 

pk k~t po,chylenia kr~~ników bocznych 

N 

s9 min 
siła przeciwdziałaj~ca zw isowi taśmy 
górnej 

p p 
k~t między pochylonymi odcinkam i 

' trasy 

t rad/ s
2 

przyśpieszenie k{Stowe s ilnika 
l S; siła występuj~ca w punkcie i długoś-

ci taśmy 11 sprawność układu napędowego 

sk siła występuj~ca w punkciek długoś-
ci taśmy 

-
wskaźnik wykorzystania nośnośc i ~ 
taśmy 
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cd. tab l. 1 

Jednost-
Symbol ka Nazwa wielkości 

miary 

l' 
współczynnik tarcia między taśmę 

a bębnem -

1'1 
współczynnik tarci a między nadawę 

a taśmę_ 

t /m 
3 gęstość nasypowa transportowanego 

e materiału 

<p kęt naturalnego usypu w !"'Uchu 

- wskaźnik przekroju materiału na 
'l' ~ 

taśmi ·e 

-

'P1 wskaźnik wykorzystani a taśmy 

w s rad/s prędkość kętpwa si lnika 

2 OBLICZENI A PODSTAWOWYCH PARAMETRÓW 

PRZENOŚNIKA 

2. 1. Szerokość taśmy B wyznacza się w metrach 

wg wzoru 

B~ 1,111 3600"'I' v e kfl 

w którym: 

kp= 1 + 10-
4 

(7p- 5p
2 l 

'l' - wg tab l. 2. 

Tablica 2 

+ 0,056 

pk 

( 1) 

Układ taśmy 00 20° 30° 35° 4 5° 

'l' dl a <p = 15° 

~ o, 131 o, 15 o, 162 o, 176 

fJK 

-

~ o, 140 o, 153 - • ' -
flK 

~ 0,067 - - - -

Szerokość taśmy należy dobrać wg PN-74/C-94143 lub 

PN-70/C-94167, przy czym nie powinna ona być mniejsza 

od wart ości podanych w tab l. 3. 

Tab l ica 3 

Wymiar Udział procentowy największych ziarn , 
największych w t ranspor towanym materiale, % 

ziarn w 
powy!ej powyżej 

transportowa- do 20 
·nym material e 

20.;.60 60.;.100 

b 
Szerokość taśmy B, mm m 

100 0,4 
0, 4 

125 0,4 o, s 

160 0,5 0 , 65 

200 o, s 0, 65 o, B 

250 0,65 O, B 1,0 

' 300 o, B 1, o 1' 2 

350 1,0 1, 2 1, 4 

400 1' 2 1, 4 1,6 

450 1, 4 1, 6 1, B 

500 1, 6 1, B 2 

550 1, B 2 -
600 2 ( 1 '6) 

1 - -
700 ( 1 '8 ) - -
800 {2) - -

1) Szerokości taśm ujęte w naw i asy sę dopuszczalne 

dla węg l a sur owego. 

2. 2_ Strumień masy i ob je t ości 

2. 2. 1. Teoretyczn y strumień masy Q1 ob l icza się w t/h 

wg wzoru 

- 2 
Q 1 = 3600 'J' 8 1 V ~ k jl {2) 

w którym · B 1 = o, 9B- o, os 

b..b.b_ Teoret yczny st rumień objętości Q t> ob l icza się 

w m
3
/s wg wzor u 

(3) 

2. 2. 3. Wskaźnik wykorzystania t aśmy "'1'1 ob l icza się 

wg wzoru 

Q o 
lf/1 =- (4) 

Q, 
W przypadku nierównomiernego roz łożenia materiału na 

taśmie nal e!y sprawdzić czy miejscowa nadwy! ka . mater ia -

łunie pr zekrocz y teor etycznego s t rum i enia masy. Jeśli 

przekr oczy, należy przyjęć szerszę. taśmę • . 
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2. 3. Masa liniowa 

2. 3. J. Masa liniowa tr ansportowanego materiału. Masę 

qm obl i cza się w kg/m wg wzoru 

( 5) 

2. 3. 2. Masa liniowa taśmy. Masę nale!y określać na 

podstawie danych katalogowych t aśmy. Orientacyjnę masę 

taśmy q 1 oblicza się w kg/m wg wzor u 

w którym 

(T ) 0,67 
q

1 
= O,!BB 1 

(6) 

T1 - maksyma lne napięcie jednostkowe taśmy wg; PN-7ty' 

C-94143 dla taśm tkaninowo-gumowych, PN-70/ 

C-94167 dla taśm z l ink ami st a lowymi . 

2, 3, 3, Masa liniowa cześci obrotowych. Masę oblicza się 

w kg/m wg wzorów: 

dla taśmy górnej q g 

q g= 
mo g 

l g 

( 7) 

- dla taśmy dolnej q d 

q-~ (8) 
d Id 

w których m09 , m 0d - masy części obrotowych zestawów 

krę!nikowych górnych dolnych 

określa się n a podstawie danych ka

talogowych wytwórcy. 

Przybliżone masy ob l icza się w kg wg wzorów podanych 

w tabl. 4. 

Tab lica 4 

o o o 
Średnica fJk = 00 fJ k z 20 ' 30 ' 35 ' 

krężni-
45° mo d 

ka dk mo g 

m 
kg 

O, JOB !0,2B+!, 2 12,BB+1, 1 10, 2B+ ! , 2 

o, !33 !3, OB+1,4 12, 4B+3 13, OB+ !,4 

o, !59 16,5B+7 !6,5B+!B -

2. 4. Opory ruchu 

2. 4. 1. Współczynnik podstawowych oporów ruchu f ob

licza się wg wzoru 

f = o, 025 - O, 00045 l c ( 9 ) 

Wartość współczynnika f w zależnośc i od temperatury t,. 

podano w tabl. 5. 

T ablica 5 

l c ' o C -20 - 15 10 -5 o 5 10 15 20 

f 0 , 034 0,032 p,030 O,OZ7 fo,025 0,023 0,021 0,018 p,016 

2. 4. 2. Opory ruchu jednostkowe na l eży obliczyć w n iu

tonach wg wzorów podanych w t abl . 6. 

Tablica 6 

Opory r uchu Wzory obliczeniowe 

Pods tawowe 

Opór części obrotowych krężników górnych F t 1 = f q g l , _k . g 

Opór części obrotowych krężników dolnych F12= fqd l, _k ' 9 

Opór przemieszc zania taśmy górnej F1 3=J(qm+qt) 1i-k'9 

Opór przemi eszczania taśmy dolnej F14• fątli-k . g 

Dodatkowe 

między nadawp a taśmę F 2!" 
!:{o (v - v) 

Op.ór w mi ej scu 
3, 6 o 

załadunku 
między· nadawę a prowadnicami Q :l. na V - v

0 -3 
F 

22 
• 0,214 

o !O długości QB'I" 
[b = (v'J.-vo2)j2gJJ1 

v+v0 

dla taśm tkan i nowo-gum9wych 
F

23 
c 300B sin 01 1 gdy 011 .:::. 900 

Opory przewi jania taśmy na bębni e i tarcia w łożyskach 
należy przyjęć 

dla taśm z linkami stalowymi sin «1 m l 
F

23 
= 600B sin 01 1 

Insta lacji 

Q ~ 
l p 

-3 
Opór mi~dzy nadawę a prowadnicami F =l, 26 10 

3! v2B2q 
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c d. tabl. 6 

Opory ruc hu 

Opo r y skrobak a 

Opory zgarn i aka 

O pory skrob aków bębnowych 

Opor y pługa z r z utowego dla B • 0, 8.;. 2 m 

Grawitacj i 

Opór gr awitac ji taśmy gór n ej 

O pór gr awit ac ji taśmy dolnej 

3. OBLI CZENI A PARAMETRÓW PRZENOŚNIKA W 

RUC HU USTALON Y M 

3. J. Si ły w t aśmie 

3. 1. 1. Si ły w dow o lnym p;_.nkci e na długości taśmy prze

nośnika w yznacza si ę wg zasady r ów nowagi sił , pr zy czym 

r ótn ic a m i ędzy si łami w d wóch dowo lnych punkt ac h j es t 

r ó wnowalna sumie a lgebrai c znej si ł zewnę trznych wystę

puj{lcych na odc inku między tym i punktami . 

3. 1. 2. S i l a w rozp at r yw anym punk c i e k ( ry s. 1) . Siłę S l< 

obli cz a się w ni u t onac h w g wzoru 

( 10) 

w k t ór ym: 

L Fik - s uma oporów ruchu na o dc inku i + k , 

1, • • • i , k , •• • n- ko lej n e oznac zenia punkt ów na dł ugoś

c i taśmy przenośni ka. 

h · k 1-

R ys. 1 

Wzory obli c zeni owe 

f' 
32 

a 400B 

F
33 

= 100B 

F
34 

= 900B 

F
35 

=(SB- 2) 
- 3 

10 

F4 1 = (ą ", + ąt)h , _k . g 

F42 = qz·h i-k . 9 

3 . 1. 3. Siła prz yl o t ona do taśmy nabiegającej na bęben 

napędowy. Si łę S" obl icz a si ę w niutonach wg wzoru 

S11 • S1 +.!F ( 11 ) 

3. 2. Siły obw odowe na bębnie napędowym ( rys . 2) obli

c za si ę w n i utonach w g wzorów; 

- dl a t aśmy ob c i\ltonej P" 

s"·- s, ( 12) 

- dla taśmy nieobci {lton ej P.,
0 

p 
110 

( 13) 

L 

l BN-80/0452-04- 1j 



B N - 8 0 / 0452-04 7 

R ys. 2 
!BN-8~/0452-04-21 

3. 3 . Średni jednostkowy n acisk taśmy na bvben p1 obli 

cza się w MP a wg wzoru 

BD1 

w k tórym: 

- 6 • 10 

s:+ 57- suma geometryczna si ł sn i s,, k tórę 
częściej mo!n a wyznaczyć wg wzoru 

3, 4 , W arunek zachowan ia sprzę!enia ciernego 

( 14) 

naj-

między 

bębnem napędowym a t aŚm{' obcię!on{' okreś l aj{! za l e!ności: 

s, ~ p kc 
gd y Pu> O ( 15) ---· u e JUI- 1 

k 
s"~ - pu 

c ---· gdy, Pu< O ( i 6) 

3. 5. Moc napedu 

3. 5.1. Mocsilni kanapadowego Nsu obliczasię w 

wg wzorów: 

Pu•v'7 . --- · 10 00 
gdy P

11 < o 

w których : 

kW 

( 17) 

( 18 ) 

IP .. l V 
k1l- 1,5- 0, 2 l g ---' gdy 

1000 
< 10 0 kW 

1000 

k .. - 1, 1 , gdy ~ 100 kW 

e~"" - 1 
w których: 'f/ • 11

1 
• 11 2 • •• 11., - sprawność układu napędowego za-

Kc- współczynnł1< !'ewności sprzę1enia ciernego, kc • le!na od rodzaju elementów prze-

- 1,4, 

" - wg tabl . 7, 

T ab l ica 7 

R od zaj Średni jednostkowy nacisk 
p owier z ch- S tan taśmy n a bęben p

1
, MP a 

In i ( okła- powierzch-
0,3<p ~O,S O,S<p:f;. Ojl fdziny) bęb- n i o <p1 ~ o, 

1 1 
r a napędo- bębna 

w ego współczynnik tar c i a p 

S talowa 
suchy 0, 3 5 

gładka wi lgotny 0,20 1) 

m okry o, 10 

suchy 0,70 0,55 0,45 

Gumowa- wi lgotny o, s o 0,40 0, 30 
na z 
rowkami mokr y o 13s 0, 27 0,20 

m.okr y i za-
meczysz- 0, 2 5 o , 15 2.) 
c z ony 

1) Dla p
1 

> O, 5 MPa na l eż y' stosować bębny ogumo-
wane. 

2) Ze względu na mai{' wartość współczynnika t arcia 
przyj{'Ć bęben o większej średnicy. 

3) Dla taśm gumowych z linkami stalowymi P, ~ 
~0,65 MPa. 

niesieni a napędu , których wartoś

ci przyjmuje si ę wg t ab l . e. 

Tablica 8 

L p, Elementy przeniesienia napędu 'f/ ; 

1 Przekładni a zębata dwustopniowa 0,94 

2 Pr zekł adnia zębata trzystopniowa 0,90 

3 Pojedyncza, otwarta przekładni a 
zębata 0 ,95 

4 Przekładni a łańcuchowa 0 ,70 

5 Przekładni a pasowa 0 , 95 

6 Sprzęgło zębate 0,99 

7 Sprzęgło elastyczne 0 , 98 

8 Sprzęgło hydrokinetyczne 0 ,95 

3. 5. 2, Z n amionowa moc zainstalowanychsilników po-

winna spełni ać warunki: 

- dla napędu jednobębnowego 

( 19 ) 

- dla naoędu wielebębnowego 

N • ., r+0,9(J:N,~ - N )'N • ... zni ,:::: s u (20 ) 
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w któ r ych ; 

Nzn i -moc pi erwszego napędu, 

LN
1

n - całkowita moc zainstalowanych napędów. 

3. 6, Moment obrotowy na wale silnika M., oblicza się w 

N · m wg wzorów; 

o, 
M = P -- + M gd P >O 

u u 2 i p 'l 'l ' Y u 
( 2 1) 

o, ( 1 ) M z p - . - 2 - - +M.,, gdy Pu <O 
" u 21" 'l ., 

4. OBLICZENIA PARAMETRÓW PRZENOŚNIKA W 

RUCHU N IEUSTALONYM 

4, 1. Bez~:adność mas ruc homych przenośnika 

4, ] , 1, Masa zastępcza, Zastępcz~ masę ruc homych częś

ci przenośnika "'1
0 

na le!y obliczać w kg wg wzoru 

w któr ym; 

4, ], 2, Zastępczy moment bezwładaości przen'ośnika 

. . . k 2 
oblocza soę w g• m wg wzoru 

4 J. 3 . Moment bezwładności napędu J" ob licz a si ę 

kg • m
2 

wg wzoru 

lub 

w któr ych; 

( 23) 

( 24) 

w 

( 25) 

(26) 

Js1 - moment bezwładności masy sprz\'gł a s zybkoobro-

towego, 

J
5 2

- moment bezwładności masy sprzfgła wo lnoobroto

wego, 

4, 2, R ozruc h przenośnika 

4, 2, 1. Przyśpieszenia r uc homych mas przenośnika obli

c z a si\' wg wzorów: 

-prz yśpieszenie kjltowe silników t w rad/s2 

t = 

-przyśpieszenie l in iowe t aśmy a w mjs2 

a = -
1
- tO 

2i" 1 

( 27) 

(28) 

4 , 2. 2, Maksymalny moment rozruc howy napędu pr"zyjmuje 

się: 

-dla silników klatkowych r ówn y SUIT)Ie Mmax zai n stalo

w anyc h si lników, 

- dla si ln ików pierścleni owych zale!ni e od charakterys

tyki zastosowanych r ozruszników; do obliczeń wstępnych 

mo!na przyj{'Ć moment r ozruchowy M mar • 1, 6 M zn , 

- dla napędów z s i lnikami klatkowymi i sprzęgłami hy-

drakinetycznymi Mma x· 2 M
1 11

, 

4, 2, 3, Moment rozruchowy silników asynchronicznych 

M, , s tosowanych w nap\' dach bez urz~dzeń rozruchowych, 

powinien spełniać warunek 

( 29) 

4 . 2 . 4 . Czas rozruchu s i lników asynchronicznych klatkor 

wych ldop , stosowanych bez urz{łdzeń rozruc howych, powl

ni en spełn i ać warunek 

w którym; 

:J[ 11 zn 
ws · ~-, 

k,- 0, 66 (2,83) pi< , 

o, 
M.,- (F2l +Fu)-. -

p~.:= 2 t '1 

Mln 

( 30) 

tdop- dopuszczalny czas rozruchu, zale!ny od liczby 

przewidywanych uruchomień przenośnika Z , wg 

t abl , 9, 

Tablica 9 

Lic zba uruchomień 

w ci ~gu 1 h 2 3 " 5 6 

z 
Dopuszczalny czas rozru-

c hu tdop ' s 
10 7 5 4 3 

Ola nap\'d6w bez urz'"dzeń rozruchowych zaleca sif 

przyjmować 1dop - 7 s,. 

4, 2, 5, Maks ymalna si l a obwodowa n a bebnie napędowym, 

Maksymaln f sił\' obwodow~ obli c za s ię w nilJtonach wg wzo

rów 
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- dla napędów jednobębnowych P, 

-dla napędów wielebębnowych P r(j) 

pr(JJ = rmax(j) - M'I(J) - JII(J)e] 

w którym (j) - wskainik ko lej nego b{!bna napędowego. 

( 31 ) 

( 32 ) 

4, 2. 6, Maksymalna si ła w taśm ie w punkci e nabi egania 

n a bęben napędowy, Maksymalnp si łę w taśmie S, max ob

licza się w n iutonach wg wzor,u 

S, max =s, + P, ( 33) 

4, 3, Zatrzymanie przenośnika 

4. 3, 1. C zas swobodnego zatr z ymania przenośnika ( bez 

udziału hamulców)tsz oblicza się w sekundach wg wzoru 

( 34) 

4. 3, 2. Czas hamowania , W zaleiności od s t osunku J
2
/J,. 

czas hamowani a th oblicza się w s~undach wg wzorów 

1 

5. DOBÓR TAŚMY. KR .t}ŻN IKÓW l BsBNÓW 

5, 1, Taśma gumowa 

5, 1, 1. Napięci e jednostkowe taśmy ob l icza się w 

wg wzorów: 

- dla ruchu ustalonego T
1
u 

S X 
T = umax u. 

lu 10008 

-dla ruc hu nieustalonego (rozruchu) T
1

, 

S , mar X r 

10008 

Wartości współczynników bezp i eczeńs twa X
11 

i X, 

t ab l , 10, 

T ab l ica 10 

Współczynnik 

Taśma gumowa 
bezpieczeństwa 

X u x, 

Tkaninowo- gumowa 
12 7, 5 

wg PN-74/C-941 43 

Z l inkami s talowymi 
wg PN-70/C-94167 - 6 

kN/m 

( 39) 

( 40) 

wg 

5, 1. 2. Maksymalne napięcie jednostkowe taśmy w kr--.{m , 

t h 

g d y 

(J,. +Jz ?J) w, 

Mh + M,l +[Pu -(F21 +Fn)] ..!!.L 
21p '1 

(35) ofo;reślajpce tzw. wytrzymałość na rozcięganie taśmy ( t yp 

taśmy ) wg PN-74/C- 94!43 i P N-70/C-94 167 , powinno spel-

t h 

gdy 

[p u -(F~ 1 + F22 )] 
D, 

2i p 
> 

Jz 

Mit +M., J" 

[.1,. +./z (2 - tJ]ws 
Mh + M., +[:u -(F2 1 +F22)] D, 

21p 

[Pu -(F21 + F22) ] ~ 
Mh +M., 

l 
(2- - ) 

'1 

w których Mh - moment zainsta lowanych hamul ców, 

4, 3, 3, Wymagany minima lny momen t hamulców 

obli c za się w N . m wg wzoru 

( 36 ) 

4. 3. 4 . W arunek samohamowności przenośnika q m spraw.

dza się wg wzoru 

qm g 1-1~ o,7(Puo+qmfgL,) ( 38) 

Jeś li warunek ten jest spełniony maina zastosować na-

pęd bez hamul ca, 

ni ać warunki : 

5. J. 3. Zwis taśmy. D opuszczal ny zwis taśmy m i ędzy 

krpinikami w metrach (rys. 3) w ruchu ustal onym nie po-

winien przekraczać: 

- dla taśmy gór nej h 9 

h(l =0 , 02 {9 

- d la taśmy dolnej hd 

Siłę w taśmie przeciwdz iał ajęcę zwisowi 

w ni utonach wg wzorów: 

-dla taśmy górnej Sgm i n 

- dla taśmy dolnej sd >li in 

sd ,"", = 6,25g ą, 'd 

l ... 

( 41) 

(42 ) 

obi i c za się 

(43) 

(44) 

l BN- 80/0452-04-3j 
Rys . J 
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S. 1 4. Sila n apjnajoca taśme. Wymagan~ siłę napinaj t-ci' 

taśmę snop . w określonym miejscu przenośnika (rys. l ) . 

ob licza się w niutonach wg wzoru 

(45) 

w któ rym: 

s, - si ł a w t aśmi e n abiegajt'cej na bęben napinaj~cy, 

Sk - si ł a w taśmi e zbiegaj{'Cej z bębna napinaj{łcego, 

s. 1. 5, Promienie przejściowe 

5, 1, 5 , 1. Promień wklesły w metrach nalet y obliczać 

przy przenośnikach o zmiennym pochyleni u taśmy (rys. 4 ). 

Krzywiznę ł~CZ{'C{ł dwa pros toliniowe odcinki trasy po-

chyl one względem siebie pod kt- t em fl p wyznacza się jako 

odcinek paraboli o parametrach określonych przez promień 

Rp1 i współrzędne XJJ i Yp w punkciek wg równań 

( 46) 

x P . RP1 tg fl JJ ( 47 ) 

l R t 
2 

R Y"32 p1 g ł' p ( 48 ) 

gdzie Sk - maksymal na siła w rozpatr ywanym punkcie k 

wklęsłego odcinka taśmy, 

X p_ 

Tablica 11 

fJ k 
Rodzaj taśmy 00 20° 300 35° 45° 

R2 , m 

Taśma tkaninowo-gu-
68 . 128 188 21 8 278 mowa 

\ 

Taśma z l inkami s ta-
248 488 728 asa l owymi 1108 

S. 1. 5, 3, Zalecane wymiary promieni przejściowych 

metrach- wg tabl. 12. 

T ablica 12 

Rt,R2, 
2,5 3 4 5 _6,3 8 10 12,5 16 20 

m 30 40 50 63 80 00 125 160 200 300 

5. 2. Średnica i rozstaw krat ników 

w 

25 

400 

S. 2, 1. Średnica kratnika, W ymagani' średnicę kr~tnika 

dkg oblicza się w metrach wg wzoru 

d . -3 
kg~ 6, 25 ·lO (2,671n b+ o, 125 rd + 1,25t+ v + 2'1'1) (4!1) 

RzeczywiSt f średnicę kr{łin i ka dobiera s ię wg 8N-74/ 

0452-03 przyjmujfC średnicę nejbliisz{ł równ~ lub 

sz~ od obliczonej, 

IBM- 81)/0452- 04-4 l 

R ys,' 4 

Luk wklęsł y kołowy przy przyjętym promieni u R1 .> RP1 

powini en spełniać warunki: 

x • R 1 sin /3 p ~ Xp 

5, l, 5, 2, Promień wypukły j e st uzal eini ony od rodzaju 

szerokości taśmy oraz kfta pochyleni a kri'tników bocz-

nych {Jk. Wartości promieni wypukłych w metrach 

obliczać wg zaletności podanych w tabl. 11, 

nalety 

5, 2. 2. Rozstaw zestawów krf!nikowych 

5, 2. 2. l. Największy roz s taw zestawów krotnikowych 

gÓrny ch /g mar nalei y ob li czyć w metrach wg wzoru 

lgmax • 1,8-0,288- 0,26(1 •{ 50) 

W miejscu załadunku materiał u na przenośnik rozstaw 

kri'ini ków powinien być nie większy od O, 5 19 mar , 

5. 2. 2. 2, R ozstaw krain ików dolnych powin ien zawierać 

się w gran icach 2, 5 .;. 3 , 6 m, 
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S. 3. Średnice b\lbnów Wskaźnik wykorz ystan ia nośności taśmy {} obl icz a si ę 

wg wzoru 

S. 3. 1. Średni ca bębna napędowego uzal eżniona jest od 
{} = (5 1) 

typu taśmy i od wskaźnika w y k orzystania nośności taśmy, 

Minimalne śr ednice bębnów podano w tabl. 13, 

s. 3, 2, Średni ce bębnów kierujęcych uzal eżnione s~ od 

średnicy bębna napędowego i k~ta opasan i a t aśmy na bęb

nac h kieruj~cych, Średnice bębnów ki eruj~cych w metrac h 

na l eż y dobierać wg tab l . 14. 

T ablica 13 

T yp 
Taśma tkat;~i nowo-gumowa Taśma z linkami s ta lowym i 

taśmy 
Wskaźnik wyk orzyst ania nośności taśmy {} 

1 ~ {} < o, 6 0,6 ~ {} < o, 3 0,3 ~{} < o l ~ .~ < 0 , 6 0,6 ~ {} < 0,3 

kN/m D1 , m 

400 0,4 
0 , 4 

500 o, s 0,4 -
630 0, 63 o, s 

800 

1000 
O, B o, 63 o, s 

O, B 0, 63 

1250 1 o, s 0,63 

( 14 00) 
l , 25 l O, B 

1600 1,0 O, B 

2 000 1,4 l , 25 l 

2500 
1, 25 1, 00 

31 50 -
4000 1 , 4 1, 25 

Tab l i c a 14 

Sr ednica K~t opasania taśmy na bębni e ex1 

bębna 
2 10°;;;. oc, ;;;. 11 5° 115°;;;. ex, > 45° 4 50 ;;;. (1(1 > 20° 20° ;;;:;, > 00 

napędowego ex , 
o, Średnica bębna ki eruj~cego Dk 

m 

0,4 
0,4 

o, s 0,4 0,27 3 
0, 273 

0,63 o, s 

O, B 0,63 o, s 0, 4 

l O, B 0,63 o, s 0, 4 

l ' 25 1 o, s 0, 63 o, s 

1,4 1, 25 1 o, s 0 , 63 

KON I EC 

Infor macje doda tk owe 
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INFORMACJE DODATKOWE 

1. Inst ytucja opracowujęca normę- Gł6wne Biuro 

di6w l Projekt6w Pr zer6bki Węgl a SEPARATOR 

2, I s totnezmiany w stosunku do BN-73/0452-04 

Stu-

a) zmieniono metodę ob l iczeń; zamiast metody sumowa-

nia mocy wprowadzono metodę sumowania opor6w 

kowych, 

b) wprowadzono wzory do ob li czeń parametr6w 

n i eustalonego, 

c) uaktualniono metody doboru taśm gumowyc h, 

kr{linik6w, 

d) zmieniono niekt6re określenia i symbole, 

jednost-

ruchu 

bębn6w 

3. Normy zwięzane 

PN- 74/C- 94143 Taśmy tkaninowo-gumowe do 

k6w og61nego przeznaczeni a 

przenośni-

PN-70/C-94167 Taśmy gumowe z linkami stalowymi do prz&. 

nośnik6w 

BN-74/0452- 03 Przenośniki taśmowe powierzchniowe, Ze

s tawy kr{linikowe, Podzi al i gł6wne wymiary 

4, Dokumenty międzynarodowe 

ISO/DIS 5046 Engins de manutention continue- Transpor

teurs a courroie munis de rouleaux porteura- Calc u! de 

la pui ssance d ' entrainement et des efforts d e 

Projet de norme internationale 

tension. 

S. Autor projektu normy - mgr inż. Kazimierz Gołka, 


